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Safety Information

Read this manual carefully before use, and retain it for future reference.

Usage Restrictions

- This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it outdoors, on non-floor
surfaces, or in a commercial or industrial setting.

- This appliance can be used by children aged from 8 years and above and persons with reduced
physical, sensory or mental capabilities or lack of experience and knowledge if they have been
given supervision or instruction concerning use of the appliance in a safe way and understand the
hazards involved. Children shall not play with the appliance. Cleaning and user maintenance shall
not be made by children without supervision.

- The appliance is only to be used with the power supply unit provided with the appliance.
- This appliance contains batteries that are only replaceable by skilled persons.

- Children shall not play with this product. Ensure children and pets are kept at a safe distance from
the robot vacuum while it is operating.

- If the power cord is damaged, it must be replaced by a special cord or assembly available from the
manufacturer or its service agent.



- Do not use the robot vacuum in an area suspended above ground level without a protective
barrier.

- Do not place the robot vacuum upside down. Do not move the robot vacuum by using its LDS laser
sensor cover, cover, or bumper as a handle.

- Do not use the robot vacuum at an ambient temperature above 40°C or below 0°C or on a floor
with liquids or sticky substances.

- Do not install, charge, or use this robot vacuum outdoors, in bathrooms, or near a pool.
- A hazard may occur if the appliance runs over the supply cord.

- Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot vacuum from bumping into and
damaging them.

- Keep the cleaning tool out of reach of children.

- Do not place children, pets, or any item on top of the robot vacuum regardless of whether it is
stationary or moving.

- Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of the robot vacuum.

- Do not use the robot vacuum to clean any burning substances.



- Do not vacuum up hard or sharp objects.
- The plug must be removed from the socket-outlet before cleaning or maintaining the appliance.

- Do not wipe the robot vacuum or the omni station with a wet cloth or rinse them with any liquid.
After cleaning washable parts, fully dry the parts before reinstalling and using them.

- Make sure the robot vacuum is turned off when being transported and kept in its original
packaging if possible.

- Please use this product in accordance with the instructions in the user manual. Users are
responsible for any loss or damage arising from improper use of this product.

Batteries and Charging
WARNINGS:

- Do not use any third-party battery, power cord, or omni station. The robot vacuum can only be
used with the model JZ2202 omni station.

- No action needed from users to shift the omni station between 50 Hz and 60 Hz, and the product
can adapt itself for both 50 Hz and 60 Hz.



- Do not dismantle, repair, or modify the battery or the omni station on your own.
- Do not place the omni station near a heat source.
- Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the omni station's charging contacts.

- If the robot vacuum will not be used for an extended period, fully charge it, then turn it off and
store in a cool, dry place. Recharge the robot vacuum at least once every 3 months to avoid over-
discharging the battery.

- The lithium-ion battery pack contains substances that are hazardous to the environment. Before
disposing of the robot vacuum, please first remove the battery pack, then discard, or recycle it in
accordance with local laws and regulations of the country or region it is used in.

- When removing the batteries from the product, it is better to use up the batteries and make sure
your product is disconnected from power.

1). Uninstall the screw on the bottom, then remove the cover.

2). Unplug the battery connector, then remove the batteries. Do not damage the battery case to
avoid any risk of injuries.

3). Return the batteries to a professional recycling organization.



Laser Safety Information
- This product's laser radar meets the IEC 60825-1:2014 Standard for Class | laser product safety and
does not produce laser radiation hazardous to the human body.

EU Declaration of Conformity

c E Hereby, Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. declares that the radio equipment type B101GL is in compliance with Directive 2014/53/EU.
The full text of the EU declaration of conformity is available at the following internet address:
http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
For detailed e-manual, please go to www.mi.com/global/service/userguide



Product Overview

Robot Vacuum

Note: lllustrations of product, accessories, and
user interface in the user manual are for reference
purposes only. Actual product and functions may
vary due to product enhancements.

Accessories
Pre-installed Accessories

Brush

Other Accessories

Brush Cover

Dust Compartment

iv |9

Cleaning Tool Disposable Bag
(Replacement)

Mop Pad x 2 Mop Pad Holder x 2
(Pre-installed)

~d

Side Brush

Power Cord

Omni Station
(disposable bag, clean water tank, dirty
water tank, and cleaning tray included)



Robot Vacuum

d) Power/Clean Button
Power on/off: Press and hold for 3 seconds
Clean: Press to start cleaning after the robot vacuum is powered on

(G,

0 Dock Button
Start docking: Press
Enable/Disable child lock function: Press and hold for 3 seconds

Indicator

-White: Cleaning/Cleanup completed/Fully charged

- Blinking white: Returning to the station to charge/Repositioning/
Updating firmware/Awaiting connection/
Connecting to Wi-Fi

- Breathing white: Charging

- Blinking orange: Error

-Orange: Wi-Fi disconnected

Note: When the robot vacuum is cleaning or returning to the omni station to
charge, press any button to pause it.



Robot Vacuum and Sensors CIiffSTensor

Ultrasonic o—
LDS L s c Sensor —o Omnidirectional
aser Sensor Cover Side Brush :] Wheel
L T T T = B h C
Brush U,q ‘ﬂ@\\ rush Cover
o LDS Laser Sensor J Brush Cover Clips
Main Wheel te Main Wheel

o Bumper

Al Visual Recognition Sensor

Mop Pad Holder

Line Laser Sensor Mounting Hole

° Reset Button
Press and hold for 3 seconds
torestore factory settings

Cover o

o Wi-Fi Indicator Dust
-On: Wi-Fi connected Compartment Clip
- Off: Wi-Fiis not connected
Dust Compartment - Blinking: Connecting/ Dust Compartment Auto-empty Vent
Charging Contacts o Awaiting connection Cover Clip Filter
Connector o Filter Cli
Edge Sensor Dust Compartment I P

Automatic Water © > Auto-empty Vent Cover
Refilling Inlet Dust Compartment



Omni Station

Dirty Water Tank

Handle o—

Cleaning Tray o

Water Tank Clip -

0
Float Ball &

Dirty Water Tank

Clean Water Tank

Clean Water Tank

Dust Cabinet

Dust Cabinet
Release Button

Dust Cabinet Cover

Auto-empty Vent o—

— Indicator

-White: The omni station is
connected to power

- Quickly blinking orange:
The omni station has an error

Signaling Area
Charging Contacts
Automatic Water
Adding Inlet



How to Install

Omni Station Buttons

Leave Button
w Presstomake the robot vacuum leave the omni station.

« CleanButton
il Press to make the robot vacuum clean all areas.

S SS Dry Button

—— Pressto make the omni station start or stop drying the mop pads.

Notes:
- The buttons on the omni station will work only when the robot vacuum is
connected to the station.
- Before Cleaning or maintaining the cleaning tray and the omni station, remove the
robot vacuum from the omni station.

Mop Assembly

Mop Pad -
Attachment Area

Mop Pad Holder

Mop Pad

Remove Protective Coverings

Before using the robot vacuum, remove the protective strips from both
sides.

Install the Side Brush and the Mop Assembly

Install the side brush onto the clip on the bottom of the robot vacuum,
and then install the mop assembly into the mounting holes.

Side Brush Clip o



Place the Omni Station

Place the omni station near an electrical outlet in an area with a good
Wi-Fi signal. Then connect the station to power.

Turnonthe
omni station

<

Note: Do not place any items within the range of 0.5 m at either side or within 1.5 min
front of the omni station.

Place the Robot Vacuum

Press and hold the button () on the robot vacuum for 3 seconds to turn it
on. Place the robot vacuum on the omni station with the mop assembly
facing towards the cleaning tray on the station. Then you will hear a voice
notification when the robot vacuum successfully connects to the station
and starts charging.

Notes:

- Itis recommended to fully charge the robot vacuum before its first use. When the
robot vacuum cannot be turned on after the battery is depleted, manually connect
the robot vacuum with the omni station to charge it.

- The robot vacuum will not turn off when connected to the omni station.

- When using the robot vacuum for the first time, it is recommended to follow the
robot vacuum and remove any obstacles on the ground. If the robot vacuum
may get stuck or scratch the surface of the furniture in some areas, you can set
restricted areas in the app to prevent the robot vacuum from entering those areas.



How to Use

Add Water to the Clean Water Tank

Fill the clean water tank with clean water up to the maximum water level
mark.

CAUTIONS:

- Do not add water above the maximum water level mark (MAX).

- Do not add hot water to the water tank, as this may cause the tank to become
deformed.

- Do not add any cleaning agents or disinfectants to the water tank.

Connect with Mi Home/Xiaomi Home App

This product works with the Mi Home/Xiaomi Home app*. Use the Mi
Home/Xiaomi Home app to control your device, and to interact with
other smart home devices.

Scan the QR code to download and install the
app. You will be directed to the connection
setup page if the app is installed already. Or
search "Mi Home/Xiaomi Home" in the app store
to download and install it.

Open Mi Home/Xiaomi Home app, tap @ on the
upper right, and then follow prompts to add
your device.

C4576F12

*The appis referred to as Xiaomi Home app in Europe (except for Russia). The name
of the app displayed on your device should be taken as the default.

Notes:

- This robot vacuum works with the Mi Home/Xiaomi Home app, and it supports
Android 4.4 & i0S 10.0 or above.

- Only 2.4 GHz Wi-Fi networks are supported.

- The version of the app might have been updated, please follow the instructions
based on the current app version.

Reset Wi-Fi

When there is a connection loss between your phone and the robot

vacuum due to the router reconfiguration, wrong password or so, please

follow the steps below:

1. Open the cover of the robot vacuum so that you can see the Wi-Fi
indicator.

2.Simultaneously press and hold the buttons () and () until you hear
avoice to indicate that the robot vacuum is waiting for the network
configuration.

3. When the Wi-Fiindicator blinks, the Wi-Fi connection has been reset
successfully.



Turn On/Off

Press and hold the button () for three seconds to turn on the robot
vacuum. The indicator is lit, and then the robot vacuum enters standby
mode. When the robot vacuum is paused and not being charged, press
and hold the button () for three seconds to turn it off.

Note: When the robot vacuum is charging, it will automatically turn on and cannot be
turned off.

Pause

When the robot vacuum is running, press any button to pause it.

Note: Do not lift or move the robot vacuum while it is paused. Otherwise, it may have
navigation errors that could prevent the robot vacuum from returning to the omni
station or cause the loss of the map.

Resume Cleanup

If the robot vacuum starts running low on battery during a cleaning task,
it will automatically return to the omni station to recharge. When the
robot vacuum is fully charged, it will resume cleanup where it left off.

Sleep Mode

The robot vacuum will automatically enter sleep mode after it is paused
for 10 minutes, and its indicator will go out. To wake it up, press any
button on the robot vacuum.

Note: If the sleep time exceeds 12 hours, the robot vacuum will be turned off
automatically.

Child Lock Settings

To enable or disable the child lock, press and hold the button {0 on the
robot vacuum for three seconds.

When the robot vacuum is connected to the omni station,
simultaneously press and hold the buttons () and §5 on the omni station
for three seconds to enable or disable the child lock function. This
operation is not applicable during mop pad cleaning and dust emptying.

Note: When the child lock is enabled, the buttons on the robot vacuum and the omni
station will be locked.

Update the Firmware

You can update the robot vacuum's firmware via the Mi Home/Xiaomi
Home app. Before updating, make sure the robot vacuum is on the omni
station and its battery level is more than 15%.

Restore Factory Settings

If the robot vacuum does not function properly after being restarted, you
can use a pin to press the reset button until you hear a voice to indicate
that the robot vacuum is restoring factory settings. This will reset the
robot vacuum to its original factory settings.

Restart the Robot Vacuum

If the robot vacuum stops responding or cannot be turned off, press and
hold the button () for 15 seconds to forcefully turn it off. Then press and
hold the button () for 3 seconds to turn the robot vacuum on.



Vacuuming & Mopping

1. Start vacuuming and mopping
Before starting, make sure that the mop assembly is installed onto the
robot vacuum. Press the button ( on the omni station or () on the robot

vacuum, or use the app to make the robot vacuum start from the station.

Then the robot vacuum will plan the optimal cleaning route and perform
the cleaning task based on the created map.

Notes:

- The mop pads will be cleaned before the robot vacuum starts its clean task,
please wait with patience.

- Do not move the omni station, the clean water tank, the dirty water tank, or the
cleaning tray during its working.

- Remove the mop assembly, and the robot vacuum will automatically use the
vacuuming function. You can also select the vacuuming mode via the app if the
mop assembly keeps sta{ing on the robot vacuum, and then the mop assembly
will be lifted dyuringthe cleanup.

2. Automatically return to clean mop pads midway

During the cleanup, the robot vacuum will automatically return to the omni
station to wash mop pads after it cleans certain squares of area. Then the
omni station will automatically refill the water tank of the robot vacuum,
and the robot vacuum will resume the cleanup after water refilling.

3.Clean and dry mop pads after dust emptying

After the robot vacuum finishes a cleaning task and returns to the omni
station to charge, the omni station will automatically start emptying the
dust compartment, and then clean and dry the mop pads.

4. Clean the dirty water tank
After the robot vacuum has completed automatic cleaning, please clean
the dirty water tank to avoid any odor.



Care & Maintenance

Parts

To keep the robot vacuum in good condition, it is recommended to refer to the following table for routine maintenance.

Maintenance

Maintenance

Replacement

Al visual recognition
sensor

Ultrasonic sensor

Replacement Part
Part Frequency Frequency Frequency Frequency
Dust compartment Clean as required / Cliff sensor
Filterin the dust Omni station's
compartment Clean every two weeks 3-6 months signaling area
Robot vacuum's
Cleanwatertank | Clean every two weeks charging contacts
Dirty water tank Recommended to / Omrjistation's
Y clean after each use charging contacts
Cleaning tray Clean every month Bumper
Auto-empty vents of
Brush Clean every two weeks 6-12 months
Y robot vacuum Clean every month /
Side brush Clean every two weeks 3-6 months Robot vapuum's
automatic water
Mop pad Clean every month 1-3 months refilling inlet
Bottom of the robot
Omnidirectional wheel vacuum
Edge sensor Omni station
Auto-empty vents of
LDS laser sensor omni station
Clean every month / . Py
Line laser sensor y Omni station's air
outlet

Disposable bag

/

Replace as needed

Note: The replacement frequency may differ based on actual conditions. If an error
occurs, the part involved should be replaced immediately.

15



Disposable Bag

1. Press the dust cabinet release button, then tilt the dust cabinet cover 3. Install the disposable bag as illustrated and insert the handle of the
downwards to open it. Remove the disposable bag from its handle, and baginto the slot. Make sure the bag is installed securely in place.
discard the bag.

Note: Pulling upwards on the handle will seal the bag to prevent the dust and debris
from accidentally falling out.

4. Close the cover of the dust cabinet. It is secured properly when you
2. Remove the dust and debris from the filter with a dry cloth. hear a click. properywheny




Dirty Water Tank Sensors and Charging Contacts

1. Remove the dirty water tank, open its cover and pour out the dirty water. Use a soft cloth to clean all sensors and chraging contacts in the robot

vacuum:

- The cliff sensors and the ultrasonic sensor on the bottom of the robot
vacuum

- The charging contacts on the back of the robot vacuum

- The edge sensor on the side of the robot vacuum

-The LDS laser sensor on the top of the robot vacuum

-The bumper, the Al visual recognition sensor, and the line laser sensors
on the front of the robot vacuum

o Al Visual Recognition Sensor

o Line Laser Sensor

2.Wash the tank with clean water, then reinstall it to the omni station.
- LDS Laser Sensor

=N

o Edge Sensor
o Bumper

Charging Contacts

Ultrasonic Sensor

Note: The float ball in the dirty water tank is a movable part. Do not apply too much
force when cleaning it to avoid damaging it.




Brush Side Brush

1. Flip the robot vacuum over and pinch the clips to remove the brush cover. 1. Flip the robot vacuum over and remove the side brush upwards to clean it.
2. Lift the brush out of the robot vacuum, then clean the brush bearings. 2. Reinstall the side brush to the robot vacuum.
3.Usetheincluded cleaning tool to cut any tangled hairs on the brush, and
remove the hairs and other debris from the brush.
4. Reinstall the brush and the brush cover, and ensure they are securely in

place.
Note: It is recommended to replace the brush every 6-12 months for optimal cleaning
performance.
******* o Brush Cover
Clip
Brush
Brush Bearings
Note: It is recommended to replace the side brush every 3-6 months for optimal
cleaning performance.
Omnidirectional Wheel
1. Flip the robot vacuum over and pull out the omnidirectional wheel.
2. Remove hair, dirt, and other debris from the wheel and axle.
3. Reinsert the wheel and press it firmly back into place.
Wheel
Axle
Notes:
- A small screwdriver or other pry tool can be used to gently pop out and remove the
CAUTION: If too much hair is tangled in the brush, or if the hair is tightly tangled, do X yfvﬁ:\?v‘heel can be cleaned with water and reinstalled after drying.

18 not forcibly pull on it, as this could damage the brush.



Filter 3. Open the dust compartment cover, fill the dust compartment with clean
water and close the dust compartment cover. Shake the dust
compartment from side to side and then pour the dirty water out of the

1. Remove the filter from the filter clip as illustrated.
compartment.

CAUTION: Only use clean water to clean the filter. Do not use detergent.

2. Rinse and gently tap the edges of the filter to remove any dust and 4. Place the dust compartment and filter aside to dry before
debris until it is clean. reinstallation.

Note: Thoroughly dry the dust compartment and the filter before putting them back.

Note: Do not attempt to clean the filter with a brush or finger.
19



20

Dust Compartment Omni Station

Remove the dust compartment as illustrated. Open the dust compartment Clean the charging contacts, the auto-empty vents, and the signaling
cover, and empty out the contents. area of the omni station with a soft, dry cloth.

Note: To prevent the filter from becoming clogged, lightly tap the dust compartment
when emptying its contents.

Mop Pad Battery

Remove the mop pad from the mop pad holder to replace it. The robot vacuum contains a high-performance lithium-ion battery
pack. Please ensure that it remains well-charged during daily use to
maintain optimal battery performance.

Note: If the robot vacuum is not used for an extended period, turn it off and put
it away. To prevent damage from over-discharging, the robot vacuum should be
recharged at least once every three months.




Troubleshooting

Issue

Possible Cause and Solution

The robot vacuum does not turn on.

The battery level is low. Fully charge the robot vacuum, and then try again.
The ambient temperature is lower than 0°C or higher than 40°C. Make sure to use the robot vacuum between
0°Cand40°C.

The robot vacuum does not charge.

The omni station is not connected to power, please make sure both ends of its power cord are correctly
pluggedin.

The contact between the charging contacts on the omni station and the robot vacuum is poor, please clean
the charging contacts.

Check whether there is any foreign object at the connector of the robot vacuum and remove the foreign
object if any.

Network configuration fails.

The Wi-Fi password is incorrect. Make sure the password entered is correct.

Switch to a 2.4 GHz network, as 5 GHz networks and enterprise routers are not supported currently.
Make sure the robot vacuum stays within an area with a good Wi-Fi signal.

The robot vacuum may not be in the awaiting connection state. Exit and reopen the app, and follow the
correct steps to try configuring the network again.

The robot vacuum cannot find and
return to the omni station.

The omni station is disconnected from power or moved when the robot vacuum is not on it.

There are too many obstructions around the omni station. Place the omni station in a more open area.
Moving the robot vacuum may cause it to re-position itself, and it will recreate a map if re-positioning fails. If
the robot vacuum is too far from the omni station, it might not be able to automatically return on its own, in
which case you will need to manually place the robot vacuum onto the omni station.

Wipe the signaling area on the omni station to remove dust or debris.

The robot vacuum does not respond
while pressing the buttons on the
omni station.

The robot vacuum is not on the omni station. Manually place the robot vacuum onto the omni station or use
the app toreturnit.

21
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Issue

Possible Cause and Solution

The robot vacuum cannot turn off.

The robot vacuum cannot be turned off when it is charging. It is recommended to move the robot vacuum
from the omni station, and then press and hold the power button for three seconds to turn it off.

If the above steps do not work, press and hold the power button for 15 seconds to turn off the robot
vacuum forcefully. If the issue persists, please contact the after-sales service team.

The charging speed is slow.

It takes about 6.5 hours to charge the robot vacuum from low battery level to full.

To extend the service life of the battery, the robot vacuum will automatically reduce its charging speed at
high or low ambient temperatures.

The charging contacts may be dirty, please wipe them clean with a dry cloth.

The robot vacuum makes a loud
noise whenitis running.

The dust compartment is full, please empty it.

A hard object may be caught in the brush or the dust compartment. Check and remove any hard object.
The brush or the side brush may become tangled. Check and remove any foreign objects.

Set the robot vacuum's suction to standard or silent mode as needed.

The robot vacuum movesin a
chaotic route.

Objects on the floor, such as cables and slippers, may get in the way of the robot vacuum. It is
recommended to tidy them up before use.

The robot vacuum may slip when running on wet or slippery flooring. It is recommended to dry the floor
before use.

Wipe the line laser sensors and the Al visual recognition sensor on the robot vacuum with a clean, soft
cloth to keep them clean and unobstructed.

The dust compartment is not fully
emptied.

Check whether the disposable bag in the dust cabinet is full.
If the disposable bag is not full, check whether there is any obstruction at the auto-empty vents of the
robot vacuum, the station, or the dust compartment. If any, clean the blocked part in time.




Issue

Possible Cause and Solution

The robot vacuum gets stuck in front of

the omni station and cannot return to it.

Clear any obstruction within 0.5 m on the left and right sides or within 1.5 m in front of the omni station to
prevent the robot vacuum from being blocked.

The route for returning to charge is blocked, e.g. the door is closed.

The robot vacuum may slip if the floor in front of the omni station is overly wet. If so, clean the excess
water before trying again.

Itis recommended to move the omni station to a different place and try again.

The robot vacuum misses some rooms.

Make sure all doors are fully open.

Check whether there is any door with a threshold over 2 cm in height, as the robot vacuum cannot cross a
threshold over2 cm.

If the doorway into a room is wet or slippery, the robot vacuum may slip and cannot function properly. It is
recommended to manually wipe up excess water on the floor.

The robot vacuum does not resume
cleaning after charging.

Make sure the robot vacuum is not set to DND mode. The DND mode will prevent the robot vacuum from
resuming cleaning.

The robot vacuum will not resume cleaning if you manually return the robot vacuum to the omni station
to charge (manually placing the robot vacuum on the omni station, manually pressing the button on the
robot vacuum, or manually sending the robot vacuum to charge via the app).

The cleaning tray has a water level error.

Remove the cleaning tray, and clean the water outlet if it is blocked.

Gently press down on the dirty water tank to make sure it is installed correctly.

Check whether the seal on the dirty water tank is loose or not correctly installed, and manually reset it if
so. If the problem persists, please contact the after-sales service team.
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Specifications

Robot Vacuum Omni Station
Name Robotic Vacuum Cleaner Model J72202
Model B101GL Item Dimensions 423 x 340 x 568 mm
Item Dimensions 350 x 350 x 97 mm Rated Input 220-240V~50/60 Hz
Battery 4800 mAh (Rated Capacity) Rated Output 20V=2A
Charging Time Approx. 6.5 hours Power (during dust emptying)| 1000 W
Net Weight (Robot Vacuum) 3.8kg Power (during cleaning) 55W
Net Weight (with Accessories) 12.4kg Power (drying + charging) 90w
Compatible with Android 4.4 & i0S 10.0 or above IP Class IPX1

Wireless Connectivity

Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n 2.4 GHz,
Bluetooth 4.2

Rated Voltage

14.4V =

Rated Power

70W

Operation Frequency

2400-2483.5 MHz

Maximum Output Power

<20dBm

WEEE Disposal and Recycling Information

X

Under normal use of condition, this equipment should be kept a
separation distance of at least 20 cm between the antenna and the body

of the user.

All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as in directive 2012/19/EU) which should not be mixed
with unsorted household waste. Instead, you should protect human health and the environment by handing over your waste equipment to a
designated collection point for the recycling of waste electrical and electronic equipment, appointed by the government or local authorities.
Correct disposal and recycling will help prevent potential negative consequences to the environment and human health. Please contact the

installer or local authorities for more information about the location as well as terms and conditions of such collection points.




Informacion de seguridad

Lea detenidamente este manual antes de usar el producto y consérvelo para futuras consultas.

Restricciones de uso

- Este producto esta destinado Unicamente a la limpieza de suelos en un ambiente doméstico. No lo
utilice al aire libre, en superficies que no sean suelos, ni en un entorno comercial o industrial.

- Este aparato puede ser utilizado por nifios a partir de 8 afios y por personas con capacidades
fisicas, sensoriales o mentales reducidas o con falta de experiencia y conocimientos si han
recibido supervision o instrucciones sobre el uso del aparato de forma seguray comprenden los
peligros que conlleva. Los nifios no deben jugar con el aparato. La limpieza y el mantenimiento por
parte del usuario no deben ser realizados por nifios sin supervision.

- El aparato s6lo debe utilizarse con la fuente de alimentacién suministrada con él.

- Este producto contiene baterias que solo pueden ser reemplazadas por técnicos cualificados o
por el servicio posventa.

- Este producto contiene baterias que solo pueden ser reemplazadas por técnicos cualificados o
por el servicio posventa.

- Los nifios no deben jugar con este producto. Aseglrese de que los nifios y las mascotas se
mantengan a una distancia segura del robot aspirador mientras esté en funcionamiento.

- Si se ha dafado el cable de alimentacion, debera reemplazarlo por un cable o recambio especial

del fabricante o su agente de servicio.
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- No utilice el robot aspirador en zonas suspendidas sobre el nivel del suelo sin barreras

protectoras.

- No coloque el robot aspirador boca abajo. No use la cubierta del sensor laser LDS, la cubierta ni

los protectores del robot aspirador como asa de transporte.

- No use el robot aspirador en ambientes con temperaturas por encima de los 40 °C o por debajo de

0 °C, ni en suelos con liquidos o sustancias pegajosas.

- No instale, cargue ni utilice este robot aspirador al aire libre, en cuartos de bafio ni cerca de una

piscina.

- Puede producirse una situacién de peligro si el aparato pasa por encima del cable de alimentacion.
- Retire los objetos fragiles o pequefios del suelo para evitar que el robot aspirador choque con ellos

y los dafie.

- Mantenga la herramienta de limpieza fuera del alcance de los nifios.
- No coloque a nifios, mascotas ni ningun otro objeto encima del robot aspirador,

independientemente de si esta parado o en movimiento.

- Mantenga el cabello, los dedos y otras partes del cuerpo lejos de la abertura de succion del robot

aspirador.

- No utilice el robot aspirador para limpiar sustancias candentes.
- No aspire objetos duros o afilados.



- Antes de realizar la limpieza o el mantenimiento, apague el robot aspirador y la base multifunciény
desconéctelos de la corriente.

- No limpie el robot aspirador ni la base multifuncién con un pafio mojado ni los enjuague con
liquidos. Tras limpiar las piezas que se pueden lavar, séquelas completamente antes de volver a
instalarlas y utilizarlas.

- Asegurese de que el robot aspirador esté apagado cuando lo transporte y guardelo en su embalaje
original si es posible.

- Utilice este producto segun las instrucciones del manual del usuario. Los usuarios son
responsables de cualquier pérdida o dafio que surja por el uso incorrecto de este producto.

Baterias y carga
ADVERTENCIAS:

- No utilice baterias, cables de corriente ni bases multifuncion de terceros. El robot aspirador solo
se puede utilizar con la base multifuncién JZ2202.

- No es necesario que los usuarios cambien la base multifuncién a 50 Hz o0 60 Hz, el producto puede
adaptarse tanto a 50 Hz como a 60 Hz.

- No desmonte, repare ni modifique la bateria ni la base multifuncién por su cuenta.
- No coloque la base multifuncién cerca de una fuente de calor.

- No utilice un pafio hiimedo ni las manos mojadas para limpiar los contactos de carga de la base
multifuncion.



- Sinova a utilizar el robot aspirador durante un largo periodo de tiempo, carguelo completamente,

apagueloy guardelo en un lugar fresco y seco. Recargue el robot aspirador al menos una vez cada
3 meses para evitar la sobredescarga de la bateria.

- El pack de bateria de ion de litio contiene sustancias perjudiciales para el medio ambiente. Antes
de desechar el robot aspirador, quite el pack de bateria y deséchelo o reciclelo siguiendo las leyes
y reglamentos locales del pais o region en el que se use.

- Es mejor agotar las baterias y asegurarse que el producto esté desconectado al retirar las mismas.

1). Desatornille el tornillo de la parte inferior y retire la cubierta a continuacion.

2). Desenchufe el conector de la bateria y retire las baterias a continuacién. No dafie el estuche de la
bateria para evitar cualquier riesgo de lesiones.

3). Envie las baterias a una organizacién profesional de reciclaje.

Informacién de seguridad del laser
- El radar laser de este producto cumple con la norma IEC 60825-1:2014 para la seguridad de
productos laser de Clase | y no produce radiacion laser peligrosa para el cuerpo humano.

Declaracion de conformidad de la UE

C € Porla presente, Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. declara que el tipo de equipo radioeléctrico BI01GL cumple con la Directiva
2014/53/UE. Encontrara el texto completo de la declaracion de conformidad de la UE en esta direccion de Internet:
http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Para un manual electrénico detallado, vaya a www.mi.com/global/service/userguide
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Descripcidn General del Producto

Robot aspirador

Nota: Las ilustraciones del producto, los accesorios
y lainterfaz de usuario del manual de usuario son
solo parafines de referencia. El productoy las
funciones actuales pueden variar debido a mejoras
del producto.

Accesorios
Accesorios preinstalados

Cepillo Pinzasdela Compartimento de
cubierta del cepillo polvo

Otros accesorios

=7 |f) L

Herramienta de limpieza Bolsa desechable Cepillo lateral
(repuesto)

Almohadilla de la mopa x 2 Soporte para Cable de Base multifuncion
(preinstalada) almohadillade la alimentaciéon (incluye bolsa desechable, depésito

de agua limpia, depésito de agua

mopa x 2 ! 1 itod
suciay bandeja de limpieza)
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Robot aspirador

d) Boton de encendido/limpieza

Botdn de encendido/apagado: Mantener pulsado 3 segundos

Limpieza: Pulsar para iniciar la limpieza después de encender el robot
aspirador

0 Boton de base de carga

Iniciar acoplamiento: Pulsar

Habilitar/deshabilitar la funcion de bloqueo infantil: Mantener pulsado
3 segundos

Indicador

-Blanco: Limpiando/Limpieza completada/Cargado completamente

-Blanco intermitente: Regreso a la estacion para cargar/Reposicionamiento/
Actualizacion de firmware/Esperando conexién/
Conectando a la Wi-Fi

-Blanco variando de intensidad: Cargando

-Naranja intermitente: Error

-Naranja: El Wi-Fino esta conectado

Nota: Cuando el robot aspirador esté limpiando o regresando a la base
multifuncion para cargarse, pulse cualquier botén para ponerlo en pausa.



Robot aspiradory sensores

Cubierta

Compartimento de
polvo

Contactos de carga o

Entradade ©
recarga de agua
automatica

ultrasénico

Cubierta del sensor laser LDS

Sensor laser LDS

Rueda principal

Protector

Sensor de reconocimiento
visual con A

Sensor laser de linea

—— Botonrestaurar

Mantener pulsado durante 3
segundos para restaurar los
ajustes de fabrica

o Indicador del Wi-Fi

-Encendido: Wi-Fi conectado

-Apagado: El Wi-Fino esta
conectado

-Intermitente: Esperando
conexién/conectando

Sensor de bordes

o Qrificio de vaciado automatico

Cepillo lateral ~—=

Sensor de altura

I

Sensor o——

Cepillo

Pinza del
compartimento de
polvo

Pinzadelacubierta
del compartimento
de polvo

Tapa del
compartimento
de polvo

— Rueda

omnidireccional
Cubierta del cepillo
Pinza de la cubierta
del cepillo

Rueda principal

Agujero de montaje
del soporte parala
almohadilladela
mopa

Orificio de vaciado

automatico
Filtro

Pinza del filtro

Compartimento de polvo
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Base multifuncion

Cubierta

Depésito de agua sucia

Mango

Depdsito de agua limpia

Bandeja de limpieza o

Mango

Compartimento para el polvo

Botdn para extraer el
compartimento para el polvo

Tapa del compartimento
parael polvo

Orificio de vaciado
automatico

Pinza del
deposito de agua

Bola de flotacién

Deposito de agua sucia
32

Deposito de agua limpia

—_——

| Indicador
-Blanco: La base multifuncion
esta conectada alacorriente
-Parpadeo naranja rapido: La
base multifuncion tiene un error

Area de sefializacién

Contactos de carga

Entrada de recarga de agua
automatica



Cdémo instalar

Botones de la base multifuncion

O Botdn de salida
W Pulselo paraque el robot aspirador salga de la base multifuncién.

G,\ Bf)tc’)n de limpieza

Pulselo para que el robot aspirador limpie todas las zonas.

SSS Botdn de secado

——= Pulselo para que la base multifuncién inicie o detenga el secado de las
almohadillas de la mopa.

Notas:
- Los botones de la base multifuncion solo funcionan cuando el robot aspirador
estd conectado a la base.
- Antes de realizar la limpieza o el mantenimiento de la bandeja de limpiezay de la
base multifuncion, retire el robot aspirador de la base multifuncion.

Montaje de la mopa

Zona de fijacion o
de la almohadilla
de lamopa

Soporte para Almohadilla de la mopa
almohadilla de la mopa

Quitar las cubiertas protectoras

Antes de utilizar el robot aspirador, quite las tiras protectoras de ambos
lados.

Instalar el cepillo lateral y el conjunto de la mopa

Instale el cepillo lateral en la pinza de la parte inferior del robot aspirador
y, acontinuacion, instale el conjunto de la mopa en los agujeros de
montaje.

Pestafia del o
cepillo lateral
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Colocar la base multifuncion

Coloque la base multifuncién cerca de unatoma de corriente y en una
zona con buena conexion Wi-Fi. A continuacion, conecte labase ala
corriente.

Encender
labase
multifuncién

<

Nota: No ponga ninglin objeto a menos de 0,5 m a cadalado o amenosde 1,5m
delante de la base multifuncion.

Colocar el robot aspirador

Mantenga pulsado el botén () del robot aspirador durante 3 segundos
para encenderlo. Coloque el robot aspirador en la base multifuncién con
el conjunto de la mopa orientado hacia la bandeja de limpieza de la base. A
continuacién, se oira una notificacion de voz cuando el robot aspirador se
conecte correctamente alabasey comience a cargarse.

Notas:

- Se recomienda cargar completamente el robot aspirador antes de su primer
uso. Cuando el robot aspirador no pueda encenderse una vez agotada la bateria,
conéctelo manualmente a la base multifuncién para cargarlo.

- El robot aspirador no se apagara cuando esté conectado a la base multifuncion.
- Cuando utilice el robot aspirador por primera vez, es recomendable que lo sigay
que elimine los obstaculos que pueda haber en el suelo. Si el robot aspirador se
atasca o raya la superficie de los muebles en algunas zonas, puede establecer
zonas restringidas en la aplicacion para impedir que el robot aspirador entre en

dichas zonas.



Modo de uso

Anadir agua al depdsito de agua limpia

Llene el deposito de agua limpia hasta la marca de nivel maximo de agua.

PRECAUCIONES:

- No aflada agua por encima de la marca de nivel maximo de agua (MAX).

- No aflada agua caliente en el depdsito de agua ya que esto podria provocar que se
deforme.

- No afiada ninglin producto de limpieza o desinfectante al depésito de agua.

Conectando con la aplicacion Mi Home/Xiaomi Home

Este producto trabaja con la aplicacion Mi Home/Xiaomi Home*. Utilice
la aplicacion Mi Home/Xiaomi Home para controlar su dispositivo y para
interactuar con otros dispositivos inteligentes.

Escanee el codigo QR para descargar e instalar la
aplicacion. Se le dirigira a la pagina de configuracion
de conexidn sila aplicacion ya estd instalada. O
busque "Mi Home/Xiaomi Home" en la App Store para
descargarla e instalarla.

Abra la aplicacién Mi Home/Xiaomi Home, pulse @ en
la parte superior derechay, a continuacién, siga las

instrucciones para afiadir el dispositivo. C4576F12

* Laaplicacion se conoce como Xiaomi Home en Europa (excepto en Rusia). Elnombre de
la aplicacion que aparece en su dispositivo debe ser tomado como el predeterminado.

Notas:

- Este robot aspirador funciona con la aplicacién Mi Home/Xiaomi Home y es
compatible coniOS 10.0 y Android 4.4 o superior.

- Solo se admiten redes Wi-Fide 2,4 GHz.

- Laversién de la aplicacion puede haber sido actualizada, siga las instrucciones
basadas en la version actual de la aplicacién.

Restablecer Wi-Fi

Siga estos pasos si se produce una pérdida de conexion entre el teléfonoy
el robot aspirador debido a la reconfiguracion del router, a una contrasefia
incorrecta, etc.:
1. Abra la tapa del robot aspirador para que pueda ver el indicador de Wi-Fi.
2.Mantenga pulsados los botones () y (' al mismo tiempo hasta que
oiga unavoz que le indique que el robot aspirador esta esperando la
configuracion de lared.
3.Cuando el indicador de Wi-Fi parpadee, la conexién Wi-Fi se habra
restablecido correctamente.
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Encender/apagar

Mantenga pulsado el boton () durante tres segundos para encender
elrobot aspirador. Después de que se encienda el indicador, el robot
aspirador entra en el modo de espera. Cuando el robot aspirador esté en
pausay no se esté cargando, mantenga pulsado el boton () durante tres
segundos para apagarlo.

Nota: Cuando el robot aspirador esté cargando, se encendera automaticamente y no
se podra apagar.

Pausar

Cuando el robot aspirador esté en funcionamiento, pulse cualquier botén
para ponerlo en pausa.

Nota: No levante ni mueva el robot aspirador mientras esté en pausa. De lo contrario,
puede tener errores de navegacion que podrian impedir que el robot aspirador
regrese a la base multifuncion o provocar la pérdida del mapa.

Reanudar limpieza

Siel robot aspirador empieza a quedarse sin bateria durante una
limpieza, volvera automéaticamente a la base multifuncién para
recargarse. Cuando el robot aspirador esté completamente cargado,
reanudara lalimpieza por donde la dejo.

Modo Suspensién

El robot aspirador activara automaticamente el modo suspension después
de haber estado en pausa durante 10 minutos. El indicador se apagara. Para
volver a activarlo, pulse cualquier boton del robot aspirador.

Nota: Sieltiempo de suspensién supera las 12 horas, el robot aspirador se apagara
automaticamente.

Configuracion de bloqueo para nifios

Para activar o desactivar el bloqueo para nifios, mantenga pulsado el
botén (> del robot aspirador durante tres segundos.

Cuando el robot aspirador esté conectado a la base multifuncién,
mantenga pulsados simultaneamente los botonesQy $ en la base
multifuncién durante tres segundos para activar o desactivar la funcién
de bloqueo para nifios. Esta operacién no es aplicable durante la
limpieza de la almohadilla de lamopay el vaciado del polvo.

Nota: Cuando el bloqueo para nifios esta activado, los botones del robot aspirador y
de la base multifuncion estaran bloqueados.

Actualizar el firmware

Puede actualizar el firmware del robot aspirador a través de la aplicacion
Mi Home/Xiaomi Home. Antes de actualizarlo, aseglrese de que el robot
aspirador esté en la base multifunciény que su nivel de bateria sea
superior al 15 %.

Restaurar los ajustes de fabrica

Siel robot aspirador no funciona correctamente después de reiniciarlo,
puede utilizar un alfiler para pulsar el botén de reinicio hasta que
escuche un mensaje de voz que indica que el robot aspirador esta
restaurando los ajustes de fabrica. Esto restaurara los ajustes de fabrica
del robot aspirador.

Reiniciar el robot aspirador

Sielrobot aspirador deja de responder o no se puede apagar, mantenga
pulsado el botén () fdurante 15 segundos para forzar el apagado. A
continuacién, mantenga pulsado el botén () durante 3 segundos para
encender el robot aspirador.



Aspirado y fregado

1. Iniciar aspirado y fregado

Antes de empezar, asegurese de que el conjunto de la mopa esté
instalado en el robot aspirador. Pulse el botén (& de la base multifuncién
o el botén () del robot aspirador, o utilice la aplicacion para que el robot
aspirador se ponga en marcha desde la base. A continuacion, el robot
aspirador planificara laruta de limpieza 6ptimay realizaréa la tarea de
limpieza basandose en el mapa creado.

Notas:

- Las almohadillas de la mopa se limpiarén antes de que el robot aspirador
comience su tarea de limpieza; espere un momento.

-No mueva la base multifuncién, el depdsito de agua limpia, el depdsito de agua
sucia ni la bandeja de limpieza durante su funcionamiento.

- Retire el conjunto de la mopay el robot aspirador utilizard automaticamente
la funcién de aspiracion. También puede seleccionar el modo de aspiracion a
través de la aplicacién sideja el conjunto de la mopa en el robot aspirador. En
este caso, el conjunto de lamopa se levantara durante la limpieza.

2. Retorno automatico para limpiar las almohadillas de la mopa a mitad del proceso
Durante lalimpieza, el robot aspirador volvera automaticamente a la base
multifuncién para lavar las almohadillas de la mopa después de limpiar
determinados cuadrados de lazona. A continuacion, la base multifuncion
rellenard automéaticamente el depésito de agua del robot aspiradory este
reanudara lalimpieza tras e rellenado de agua.

3. Limpiary secar las almohadillas de la mopa después de vaciar el polvo
Después de que el robot aspirador termine una tarea de limpiezay regrese
alabase multifuncion para cargarse, la base multifunciéon empezara a
vaciar automaticamente el compartimento del polvoy después limpiaray
secara las almohadillas de la mopa.

4. Limpiar el depoésito de agua sucia
Después de que el robot aspirador haya completado la limpieza
automatica, limpie el depésito de agua sucia para evitar los malos olores.
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Cuidado y mantenimiento

Piezas

Para mantener el robot aspirador en buen estado, se recomienda consultar la siguiente tabla para el mantenimiento rutinario.

Frecuencia de

Frecuencia de

. . Frecuencia de Frecuenciade
Pieza L Pieza L
mantenimiento reemplazo mantenimiento reemplazo
Compartimento de Limpiar cuando sea / Sensor de altura
_polvo necesario Area de sefializacion de
F'lifo delt del Limpiar cada dos 36 la base multifuncion
compar "I'T'en ode semanas meses Contactos de carga del
polvo e robot aspirador
Deposito de agua limpial Limpiar cada dos Contactos de carga de
S ser.nar:jasl. ; la base multifuncién
. ._| Se recomienda limpiar
Deposito de agua sucia después de cada uso / _ P'rotector .
- T T Orificios de vaciado
Bandeja de limpieza Limpiar cada mes automatico del robot
. Limpiar cada dos aspirador Limpiar cada mes /
Cepillo zemanas 6-12 meses Entrada ttje re'?rgzdf
. Limpiar cada dos aguaautomatica de
Cepillo lateral semanas 3-6 meses S EOI?Oft a.sp|(rja¢;,|orb -
arte inferior del robo
Almohadilla de la mopa Limpiar cada mes 1-3 meses aspirador
Rueda omnidireccional Base multifuncién
Sensor de bordes OrIfICI’O.S de vaciado
automatico de la base
Sensor laser LDS multifuncién
Sensor laser de linea Limpiar cada mes / Salida de aire de la base

Sensor de
reconocimiento visual
conlA

Sensor ultrasénico

multifuncién

Bolsa desechable

/

Reemplazar cuando
sea necesario

Nota: La frecuencia de reemplazo puede variar en funcién de las condiciones
reales. Si se producen errores, la pieza correspondiente debe reemplazarse

inmediatamente.




Bolsa desechable

1. Presione el botén de liberacion del compartimiento del polvoy
despuésincline latapa del compartimiento para el polvo hacia abajo
para abrirla. Retire la bolsa desechable de su mango y deséchela.

Nota: Al tirar hacia arriba del asa, se cerrara la bolsa desechable para que no salga
todo el polvoy la suciedad acumulados.

2. Limpie el polvoy la suciedad acumulados en el filtro con un pafio seco.

\
s

N

3.Instale la bolsa desechable tal como se muestra en lailustracion e
introduzca el mango de la bolsa en laranura. Aseglrese de que la

bolsa esté bien instalada.

4, Cierre latapa del compartimento para el polvo. Queda instalada
correctamente cuando se oye un clic.
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Deposito de agua sucia Sensoresy contactos de carga

1. Retire el depédsito de agua sucia, abra su tapay vacie el agua sucia. Use un pafio suave para limpiar todos los sensoresy contactos de carga
del robot aspirador:

-Los sensores de alturay el sensor ultrasénico en la parte inferior del
robot aspirador.

-Los contactos de carga en la parte trasera del robot aspirador.

-El sensor de bordes en el lateral del robot aspirador.

-El sensor laser LDS de la parte superior del robot aspirador.

-El parachoques, el sensor de reconocimiento visual con Ay los
sensores laser de linea de la parte delantera del robot aspirador.

- Sensor de reconocimiento
visual con |A

o Sensorlaserdelinea

- Sensorlaser LDS

2. Lave el depésito con agua limpiay vuelva a instalarlo en la base

multifuncién.

o Sensor de bordes
o Protector

Contactos de carga

Sensor ultrasénico

Nota: La bola de flotacion del depdsito de agua sucia es una pieza moévil. No aplique
demasiada fuerza al limpiarlo para evitar que se dafie.




Cepillo Cepillo lateral

1. Dele lavuelta al robot aspiradory pulse las pinzas para quitar la cubierta 1. Dele lavuelta al robot aspiradory retire el cepillo lateral hacia arriba
del cepillo. para limpiarlo.
2.Saque el cepillo del robot aspiradory limpie los rodamientos. 2.Vuelva ainstalar el cepillo lateral en el robot aspirador.

3.Use la herramienta de limpieza incluida para cortar los pelos enredados
en el cepilloy quite los pelos y demas residuos del mismo.

4.Vuelva ainstalar el cepilloy su cubiertay aseglrese de que estén bien 5
instalados en su sitio.

Nota: Se recomienda reemplazar el cepillo cada 6-12 meses para obtener un
rendimiento de limpieza 6ptimo.

o Pinzas de la cubierta del cepillo

Sujetador

Tﬂ%ﬂﬁ—e Cepillo

Rodamientos del cepillo

Nota: Se recomienda reemplazar el cepillo lateral cada 3-6 meses para un
rendimiento de limpieza éptimo.

Rueda omnidireccional

1. Dele lavuelta al robot aspiradory retire la rueda omnidireccional.
2. Quite los pelos, la suciedad y otros desechos de larueday el eje.
3.Vuelvaainsertar larueday presidnela firmemente en su sitio.

1;/@ ‘(& % Notas:

- Puede utilizar un pequefio destornillador u otra herramienta para sacar

PRECAUCION: Sise acumulan muchos pelos en el cepillo, o si el pelo esta muy suavemente la rueda. .
enredado, no tire de 6l con fuerza ya que podria dafiar el cepillo. - Puede limpiar la rueda con aguay volver a ponerla cuando esté seca.

Rueda
Eje
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Filtro

1. Retire el filtro de la pinza del filtro como se ilustra.

2. Enjuague elfiltroy golpee suavemente los bordes para eliminar el
polvoylasuciedad.

Nota: No intente limpiar el filtro con un cepillo ni con los dedos.

3. Abralacubierta del compartimento de polvo, llene el compartimento de
polvo con agua limpiay cierre la cubierta. Agite el compartimento
del polvo de un lado a otroy, a continuacioén, vacie el agua sucia del
compartimento.

PRECAUCION: Solo debe utilizar agua limpia para limpiar el filtro. No utilice detergente.

4. Deje secar el compartimento para el polvoy el filtro antes de volver a
instalarlos.

Nota: Seque bien el compartimento del polvoy el filtro antes de volver a colocarlos.



Compartimento de polvo Base multifuncion

Retire el compartimento para el polvo como se muestra en lailustracion. Limpie los contactos de carga, los orificios de vaciado automatico y el
Abralatapa del compartimento de polvoy vacie su contenido. area de sefalizacion de la base multifuncion con un pafio suave y seco.

Nota: Para evitar que el filtro se obstruya, golpee suavemente el compartimento
para el polvo al vaciarlo de contenido.

Almohadilla de la mopa Bateria

Retire la almohadilla de la mopa de su soporte para reemplazarla. El robot aspirador contiene una bateria de iones de litio de alto
rendimiento. Aseglrese de que permanezca bien cargada durante el uso
diario para que mantenga un rendimiento éptimo.

Nota: Si el robot aspirador no se utiliza durante un largo periodo de tiempo, apaguelo

y guardelo. Para evitar dafios por descarga, deberia recargar el robot aspirador una
vez cada tres meses.
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Resolucién de posibles problemas

Problema

Posible causay solucién

El robot aspirador no se enciende.

El nivel de la bateria es bajo. Cargue completamente el robot aspirador e inténtelo de nuevo.
Latemperatura ambiente es inferior a 0 °C o superior a 40 °C. AsegUrese de utilizar el robot aspirador a una
temperatura entre 0 °Cy 40 °C.

El robot aspirador no carga.

La base multifuncion no esta conectada a la corriente. Aseglrese de que los dos extremos de su cable de
alimentacion estén correctamente enchufados.

El contacto entre los contactos de carga de la base multifunciény el robot aspirador es deficiente, limpie los
contactos de carga.

Compruebe si hay objetos extrafios en el conector del robot aspiradory, silos hay, retirelos.

Error de la configuracion de lared.

La contrasefia de Wi-Fi es incorrecta. Aseglrese de que la contrasefia introducida sea correcta.
AsegUrese de que el robot aspirador permanezca en una zona con una buena sefial Wi-Fi.

Es posible que el robot aspirador no esté en estado de espera de conexion. Salga de la aplicaciény vuelva a
abrirla, y siga los pasos correctos para intentar configurar la red de nuevo.

El robot aspirador no puede
encontrary volver alabase
multifuncién.

La base multifuncion se ha desconectado de la corriente o se ha movido cuando el robot aspirador no estabaen ella.
Hay demasiados obstaculos alrededor de la base multifunciéon. Coloque la base multifuncién en una zona
mas abierta.

Mover el robot aspirador podria hacer que se reposicioneyy, si el reposicionamiento falla, volvera a crear
un mapa. Si el robot aspirador esta demasiado lejos de la base multifuncion, podria no ser capaz de volver
automaticamente. En ese caso, debera colocarlo manualmente en la base multifuncion.

Limpie el area de sefializacion de la base multifuncidn para eliminar el polvo o la suciedad.

El robot aspirador no responde
al pulsar los botones de la base
multifuncion.

El robot aspirador no esta en la base multifuncién. Ponga manualmente el robot aspirador en la base
multifuncién o utilice la aplicacion para que regrese.




Problema

Posible causay solucién

El robot aspirador no se puede
apagar.

El robot aspirador debe estar apagado cuando se esté cargando. Se recomienda mover el robot aspirador
de la base multifuncién y después mantener pulsado el botén de encendido durante tres segundos para
apagarlo.

Silos pasos anteriores no funcionan, mantenga pulsado el boton de encendido durante 15 segundos para
forzar el apagado del robot aspirador. Si el problema persiste, contacte con el servicio postventa.

Lavelocidad de carga es lenta.

El robot aspirador tarda unas 6,5 horas en cargarse del nivel de bateria bajo al completo.

Para prolongar la vida Gtil de la bateria, el robot aspirador reducird automaticamente su velocidad de carga a
temperaturas ambientales altas o bajas.

Los contactos de carga podrian estar sucios. Limpielos con un pafio seco.

El robot aspirador hace un ruido
fuerte cuando esté funcionando.

El compartimento para el polvo esta lleno, vacielo.

Es posible que se haya atascado un objeto duro en el cepillo o en el compartimento para el polvo. Compruebe
si hay algin objeto duroy quitelo.

El cepillo o el cepillo lateral podrian enredarse. Compruebe si hay algtin objeto extrafio y quitelo.

Ajuste lasuccion del robot aspirador en modo estandar o silencioso seglin sea necesario.

El robot aspirador se desplaza en
una ruta caotica.

Los objetos que haya en el suelo, como cablesy zapatillas, pueden estorbar al robot aspirador. Se recomienda
recogerlos antes de utilizarlo.

El robot aspirador podria resbalar al funcionar en suelos hiimedos o resbaladizos. Se recomienda secar el
suelo antes de utilizarlo.

Limpie los sensores laser de lineay el sensor de reconocimiento visual con IA del robot aspirador con un pafio
limpioy suave para mantenerlos limpios y sin obstrucciones.

El compartimento para el polvo no
se havaciado completamente.

Compruebe sila bolsa desechable del compartimento para el polvo esta llena.

Silabolsa desechable no estallena, compruebe si hay alguna obstruccion en los orificios de vaciado
automatico del robot aspirador, la base o el compartimento para el polvo. Si hubiera alguna, limpie la parte
bloqueada.
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Problema

Posible causay solucién

El robot aspirador se queda atascado
delante de la base multifunciény no
puede volver aella.

Despeje cualquier obstaculo amenos de 0,5 m alaizquierday a la derecha o a menos de 1,5 m delante de
la base multifuncién para evitar que el robot aspirador se bloquee.

Laruta paravolver ala carga esta bloqueada, por ejemplo, la puerta esta cerrada.

El robot aspirador puede resbalar si el suelo delante de la base multifuncion esta demasiado himedo. En
ese caso, limpie el exceso de agua antes de volver a intentarlo.

Se recomienda mover la base multifuncién a un lugar diferente y volver a intentarlo.

El robot aspirador pasa por alto algunas
habitaciones.

Aseglrese de que todas las puertas estén completamente abiertas.

Compruebe si hay alguna puerta que tenga un umbral de mas de 2 cm de altura, ya que el robot aspirador
no puede cruzar los umbrales de mas de 2 cm.

Silapuerta de entrada a una habitacion esta himeda o resbaladiza, el robot aspirador podria resbalary
no funcionar correctamente. Se recomienda limpiar manualmente el exceso de agua en el suelo.

El robot aspirador no reanuda la limpieza
después de cargarse.

Asegurese de que el robot aspirador no esta en modo DND (No molestar). El modo DND impedira que el
robot aspirador reanude la limpieza.

El robot aspirador no reanudara la limpieza si hace que el robot aspirador vuelva a la base multifuncion
para (poniendo manualmente el robot aspirador en la base multifuncion, pulsando manualmente el botén
del robot aspirador o enviando manualmente el robot aspirador a cargarse a través de la aplicacion).

La bandeja de limpieza tiene un error de
nivel de agua.

Retire la bandeja de limpiezay limpie la salida de agua si esta obstruida.

Presione suavemente el depoésito de agua sucia para asegurarse de que esté instalado correctamente.
Compruebe silajunta del deposito de agua sucia esta suelta o sino esté instalada correctamente, y
reajustela manualmente en ese caso. Si el problema persiste, contacte con el servicio postventa.




Especificaciones

Robot aspirador Base multifuncién
Nombre Aspiradora robotica Modelo J72202
Model B101GL Dimensiones del articulo 423 x 340 x 568 mm

Dimensiones del articulo

350 % 350 x 97 mm

Bateria

4800 mAh (Capacidad real)

Tiempo de carga

6,5 horas aprox.

Peso neto (Robot aspirador)

3.8kg

Entrada nominal

220-240V~50/60 Hz

Peso neto (con Accesorios)

12,4kg

Compatible con

Android 4.4y i0S 10.0 o superior

Conexioninalambrica

Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n 2,4 GHz,
Bluetooth 4.2

Salida nominal 20V=2A
Potencia
(durante el vaciado de polvo) 1000w
Potencia
(durante lalimpieza) 55W
Potencia (secadoy carga) 90W
Clasificacion IP IPX1

Tensién nominal

14,4V =

Potencia nominal

70W

Frecuencia de operacion

2400-2483,5 MHz

Potencia maxima de salida

<20dBm

En condiciones normales de uso, este equipo debe mantenerse a una
distancia de, al menos, 20 cm entre la antenay el cuerpo del usuario.

Directiva RAEE de informacion de eliminacion y reciclaje

deben mezclarse con residuos domésticos sin clasificar. En su lugar, debe proteger la salud humanay el medio ambiente entregando sus
equipos de desecho a un punto de recogida para el reciclaje de residuos de equipos eléctricos y electrénicos, designado por el gobierno o las

— autoridades locales. La eliminaciény el reciclado correctos ayudaran a evitar posibles consecuencias negativas para el medio ambientey la
salud humana. Pédngase en contacto con el instalador o con las autoridades locales para obtener mas informacion sobre la ubicaciony las
condiciones de dichos puntos de recogida.

E Todos los productos que llevan este simbolo son residuos de aparatos eléctricos y electronicos (RAEE segtin la directiva 2012/19/UE) que no
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Informations sur la sécurité

Lisez attentivement ce manuel avant toute utilisation et conservez-le pour pouvoir le consulter
ultérieurement.

Restrictions d'utilisation

- Ce produit est uniguement destiné au nettoyage des sols dans un environnement domestique.
Ne l'utilisez pas a I'extérieur, sur des surfaces non planes ou dans un contexte commercial ou
industriel.

- Cet appareil peut étre utilisé par des enfants d’au moins 8 ans, des personnes aux aptitudes
physiques, sensorielles ou mentales réduites ou encore manquant d'expérience et de
connaissances, a condition qu'ils soient surveillés ou sensibilisés a l'utilisation de maniere
sécurisée de l'appareil et qu'ils comprennent les risques impliqués. Il est déconseillé de laisser
les enfants jouer avec l'appareil. Le nettoyage et I'entretien par 'utilisateur ne doivent pas étre
effectués par des enfants sans surveillance.

- L'appareil ne doit étre utilisé qu'avec le bloc d'alimentation fourni avec l'appareil.

- Ce produit contient des batteries qui peuvent étre uniguement remplacées par des techniciens
qualifiés ou par le service apres-vente.

- Les enfants ne doivent pas jouer avec ce produit. Pendant le nettoyage, assurez-vous que les
enfants et les animaux de compagnie gardent une distance de sécurité par rapport au robot
aspirateur.

- Sile cordon d'alimentation est endommagé, ce dernier doit étre remplacé par un cordon spécial
ou un assemblage disponible auprés du fabricant ou d'un agent de maintenance.



- N'utilisez pas le robot aspirateur dans une zone située au-dessus du niveau du sol sans barriére de
protection.

- Ne placez pas le robot aspirateur a I'envers. Ne déplacez pas le robot aspirateur en utilisant le
couvercle du capteur laser LDS, le couvercle ou le pare-chocs comme poignée.

- N'utilisez pas le robot aspirateur dans des environnements ou la température ambiante est
supérieure a 40 °C ou inférieure a 0 °C, ni sur un sol recouvert de liquides ou des substances
collantes.

- N'installez pas, ne chargez pas et n'utilisez pas ce robot aspirateur a I'extérieur, dans une salle de
bains ou aux abords d'une piscine.

- Un risque peut survenir si l'appareil passe sur le cordon d'alimentation.

- Retirez tous les objets fragiles ou de petite taille sur le sol afin d'éviter que le robot aspirateur les
percute ou les endommage.

- Gardez l'outil de nettoyage hors de portée des enfants.

- Ne mettez pas d'enfants, d'animaux ou d'objets sur le robot aspirateur, qu'il soit a I'arrét ou en
mouvement.

- Tenez vos cheveux, vos doigts et les autres parties de votre corps éloignés de l'orifice d'aspiration
du robot aspirateur.

- N'utilisez pas le robot aspirateur pour nettoyer des substances brilées.

- N'aspirez pas d'objets durs ou tranchants.
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- Avant de nettoyer ou d'effectuer la maintenance, débranchez I'appareil de I'alimentation.

- N'essuyez pas le robot aspirateur ou la station omni automatique a l'aide d'un chiffon humide et ne
les rincez pas a l'aide d'un liquide quelconque. Une fois les piéces lavables nettoyées, séchez-les
complétement avant de les réinstaller et de les utiliser.

- Dans la mesure du possible, assurez-vous que le robot aspirateur est éteint lorsque vous le
transportez et rangez-le dans son emballage d'origine.

- Veuillez utiliser ce produit conformément aux instructions du Mode d’emploi. Les utilisateurs sont
responsables des pertes ou dommages découlant d'une mauvaise utilisation de ce produit.

Batteries et charge
AVERTISSEMENTS: :

- N'utilisez pas de batterie, de cordon d'alimentation ou de station omni de tiers. Le robot aspirateur
ne peut étre utilisé qu'avec la station omni du modeéle JZ2202.

- Aucune action nécessaire de la part des utilisateurs pour faire passer la station omni entre 50 Hz
et 60 Hz, le produit peut s'adapter a la fois a 50 Hz et 60 Hz.

- Ne démontez pas, ne réparez pas et ne modifiez pas la batterie ou la station omni vous-méme.
- Ne placez pas la station omni prés d'une source de chaleur.

- N'utilisez pas de chiffon humide ni de mains mouillées pour essuyer ou nettoyer les contacts de
charge de la station omni.



- Sivous ne prévoyez pas d'utiliser le robot aspirateur pendant une période prolongée, chargez-
le entiérement, éteignez-le, puis entreposez-le dans un endroit frais et sec. Chargez le robot
aspirateur au moins une fois tous les 3 mois pour éviter un déchargement excessif de la batterie.

- La batterie lithium-ion contient des substances dangereuses pour I'environnement. Avant
de mettre le robot aspirateur au rebut, retirez d'abord la batterie pour la jeter ou la recycler
conformément a la législation et a la réglementation locales du pays ou de la région dans lequel ou
laquelle il est utilisé.

- Lorsque vous retirez les batteries du produit, il est préférable de les décharger complétement et
de vous assurer que votre produit est débranché de la source d'alimentation.

1). Dévissez la vis au bas, puis retirez le couvercle.

2). Débranchez le connecteur des batteries, puis retirez les batteries. N'endommagez pas le boitier
des batteries pour éviter tout risque de blessure.

3). Rapportez les batteries a un organisme de recyclage professionnel.

Informations sur la sécurité liée a I'utilisation du laser
- Le radar laser de ce produit est conforme a la norme IEC 60825-1:2014 relative a la sécurité des
produits lasers de classe 1 et il n'émet aucun rayonnement laser dangereux pour le corps humain.

Déclaration de conformité pour I'Union européenne

c Parla présente, Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. déclare que cet équipement radio de type B101GL est conforme a la Directive
européenne 2014/53/UE. L'intégralité de la déclaration de conformité pour I'UE est disponible & 'adresse suivante :
http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Pour obtenir un manuel électronique détaillé, rendez-vous sur le site www.mi.com/global/service/userguide



Présentation du produit

Robot aspirateur

Remarque: les illustrations du produit, les
accessoires et |'interface utilisateur présents dans le
manuel d'utilisation sont uniquement fournis a titre
indicatif. Le produit actuel et les fonctions effectives

52 peuvent varier en raison des améliorations apportées
au produit.

Accessoires
Accessoires préinstallés

Brosse Couvercle de Compartiment a
brosse poussiére

Autres accessoires

Nettoyeur Sacjetable Brosse latérale
(remplacement)
Serpilliére x 2 Support de la Cordon Station omni
(pré-installée) serpilliérex 2 d'alimentation (sac jetable, réservoir d’eau

propre, réservoir d'eau sale et
bac de nettoyage inclus)



Robot aspirateur

(I) Bouton d'alimentation/nettoyage

Marche/arrét : maintenir le bouton enfoncé pendant 3 secondes

Nettoyer : appuyer pour commencer le nettoyage lorsque le robot
aspirateur est mis sous tension

(G,

0 Bouton du socle

Démarrer le retour au socle : Appuyez

Activer/désactiver la fonction de verrouillage pour enfant :
Maintenir le bouton enfoncé pendant 3 secondes

Voyant

-Blanc: Nettoyage / Nettoyage terminé / Entiérement chargé

- Blanc clignotant : Retour a la charge/Repositionnement/Mise a jour du
micrologiciel/Attente de connexion/Connexion au Wi-Fi

-Blanc intermittent: Chargement

-Orange clignotant : Erreur

-Orange : Wi-Finon connecté

Remarque: Lorsque le robot aspirateur est en train de nettoyer ou de retourner
ala station omni pour étre rechargé, appuyez sur n'importe quel bouton pour le
mettre en pause.



Robot aspirateur et capteurs

Couvercle du capteur laser LDS

Capteurlaser LDS

Pare-chocs

Capteur de reconnaissance
visuelle A

Capteur laser ligne

Couvercle ©

Détecteur de vide

I

Capteura —
ultrasons

Brosse latérale -—=

Brosse

— Roue
omnidirectionnelle

Couvercle de brosse

Roue principale

Bouton de réinitialisation
Maintenez le bouton enfoncé
pendant 3 secondes pour rétablir

Clips du couvercle
de brosse

Roue principale

Trou de montage de la
serpilliére

Compartimenta o
poussiére

Contacts de charge o

Entrée
automatique du
remplissage d'eau
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o Voyant de Wi-Fi

o Ventilateur de vidage

les parametres d'usine.
Clip du compartiment
PN, . apoussiere
- Activé : Wi-Fi connecté pouss
- Désactivé : Wi-Fi non connecté
-Clignotant : En attente de
connexion / Connexion

Clip du couvercle
du compartiment a
poussiére

Capteur de bords Couvercle du
compartiment a

automatique poussiere

Compartiment a poussiére

Ventilateur de vidage
automatique

Filtre

Clip dufiltre



Station omni

—— ™™
-« Indicateur
Couvercle -Blanc: La station omni est
Réservoir d'eau sale Réservoir d'eau propre connectée a l'alimentation
-Clignotant rapidement en
Manche Manche orange : Erreur au niveau de la

G D station omni

Compartiment a poussiére

Bouton de déverrouillage du =
compartiment a poussiére

Couvercle du
compartiment a poussiéere
Ventilateur de vidage
automatique

Zone d'émission du signal
Contacts de charge
Entrée d'ajout d'eau
automatique

Bac de nettoyage o

Clips du réservoir A Clips du réservoir
d'eau
Boule flottante > Tuyaud'eau
° Filtre
° Flotteur
Réservoir d'eau sale Réservoir d'eau propre
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Procédure d'installation

Boutons de la station omni

O Bouton quitter
W Appuyez pour que le robot aspirateur quitte la station omni.

G,\ Bouton de nettoyage

Appuyez pour que le robot aspirateur nettoie toutes les zones.

SSS Bouton de séchage
Appuyez pour que la station omni démarre ou arréte le séchage des
serpillieres.

Remarques:
- Les boutons de la station omni ne fonctionnent que lorsque le robot aspirateur est
connecté a la station.
- Avant de nettoyer ou d’entretenir le bac de nettoyage et la station omni, retirez le
robot aspirateur de la station omni.

Assemblage de la serpilliere

Zone de fixation o
de la serpilliere

Serpilliére

Supportdela
serpilliére

Retrait des revétements protecteurs

Avant d'utiliser le robot aspirateur, retirez les bandes de protection des
deux cotés.

Installez la brosse latérale et I'assemblage de la
serpilliere

Installez la brosse latérale sur le clip situé au bas du robot aspirateur,
puisinstallez I'assemblage de la serpilliére dans les trous de montage.

Brosse latéralea o
clipser



Placez la station omni

Placez la station omni a proximité d'une prise électrique dans une zone
disposant d’'un bon signal Wi-Fi. Connectez ensuite la station sur le

secteur.

Allumez la
station omni

<

Remarque: Ne placez aucun objet dans un rayon de 0,5 m de chaque c6té oude 1,5 m
devant |a station omni.

Placez le robot aspirateur

Maintenez le bouton () enfoncé pendant 3 secondes pour allumer le robot
aspirateur. Placez le robot aspirateur sur la station omni avec I'assemblage
de la serpilliére orienté vers le bac de nettoyage de la station. Vous
entendrez ensuite une notification vocale lorsque le robot aspirateur se
connectera avec succes a la station et commencera a se charger.

Remarques:

- Il est recommandé de charger complétement le robot aspirateur avant sa premiere
utilisation. Lorsque le robot aspirateur ne peut pas étre allumé une fois la batterie
déchargée, connectez-le manuellement a la station omni pour le charger.

- Le robot aspirateur ne s'éteint pas lorsqu'il est connecté a la station omni.

- Lorsque vous utilisez le robot aspirateur pour la premiére fois, il est recommandé
de le suivre et de supprimer tout obstacle au sol. Au cas ou le robot aspirateur
risquerait de se coincer ou de rayer la surface des meubles dans certaines zones,
vous pouvez définir des zones restreintes dans I'application pour I'empécher d'y

pénétrer.
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Utilisation

Ajoutez de I'eau dans le réservoir d'eau propre

Remplissez le réservoir d'eau propre jusqu'au repére du niveau d'eau
maximum.

ATTENTIONS:

- N'ajoutez pas d’eau au-dela du repere du niveau d’eau maximum (MAX).
- N'ajoutez pas d’eau chaude dans le réservoir d’eau, car cela pourrait le déformer.
- N'ajoutez aucun agent de nettoyage ou désinfectant dans le réservoir d'eau.

Connexion avec l'application Mi Home/Xiaomi Home

Ce produit fonctionne avec I'application Mi Home/Xiaomi Home*. Utilisez
I'application Mi Home/Xiaomi Home pour contrdéler votre appareil et pour
interagir avec d'autres appareils intelligents dans votre maison.

Scannezle code QR pour télécharger et installer

I'application. Vous serez redirigé vers la page de

configuration sil'application est déja installée. Sinon,

recherchez « Mi Home/Xiaomi Home » dans I'’App Store

pour latélécharger et I'installer.

Ouvrez I'application Mi Home/Xiaomi Home, touchez

I'icone @ en haut a droite et suivez les invites pour

ajouter votre appareil. C4576F12

* Cette application est appelée 'application Xiaomi Home en Europe (sauf en Russie). Le nom
de I'application qui s'affiche sur votre appareil devrait étre utilisé comme nom par défaut.

Remarques:

- Cerobot aspirateur fonctionne avec I'application Mi Home/Xiaomi Home, et prend
en charge Android 4.4 et iOS 10.0 ou les versions ultérieures.

- Seuls les réseaux Wi-Fide 2,4 GHz sont pris en charge.

- Laversion de 'application a été mise a jour. Suivez les instructions basées sur la
version actuelle de I'application.

Réinitialiser le Wi-Fi

En cas de perte de connexion entre votre téléphone et le robot aspirateur
enraison de lareconfiguration du routeur, d'un mauvais mot de passe ou
autre, veuillez suivre les étapes ci-dessous:

1. Ouvrez le couvercle du robot aspirateur afin de voir le voyant du Wi-Fi.

2. Appuyez simultanément sur les boutons () et (> et maintenez-les enfoncés
jusqu'a ce que vous entendiez une voix vous indiquant que le robot
aspirateur est prét pour la configuration du réseau.

3. Sile voyant Wi-Fi clignote, cela signifie que la connexion Wi-Fi a été
réinitialisée.



Allumer/éteindre

Maintenez le bouton () enfoncé pendant trois secondes pour allumer

le robot aspirateur. L'indicateur s'allume et le robot aspirateur passe en
mode veille. Lorsque le robot aspirateur est en pause et n'est pas chargé,
maintenez le bouton () enfoncé pendant trois secondes pour I'éteindre.

Remarque: Lorsque le robot aspirateur est en charge, il s'allume automatiquement et
ne peut pas étre éteint.

Pause

Lorsque le robot aspirateur est en fonctionnement, appuyez sur n'importe
quel bouton pour le mettre en pause.

Remarque: Ne soulevez pas et ne déplacez pas le robot aspirateur lorsqu'il est en
pause. Sinon, des erreurs de navigation pourraient 'empécher de revenir a la station
omni ou entrainer la perte de la carte.

Reprendre le nettoyage

Silabatterie du robot aspirateur commence a se décharger pendant une
tache de nettoyage, il retournera automatiquement a la station omni
pour se recharger. Le robot aspirateur reprend le nettoyage la ot il s'était
arrété lorsqu'il est entiérement chargé.

Mode Veille

Le robot aspirateur passe automatiquement en veille aprés une pause de
10 minutes et son voyant s'éteint. Pour le réactiver, appuyez sur n'importe
quel bouton de I'aspirateur.

Remarque: Sile temps de veille dépasse 12 heures, le robot aspirateur s'éteindra
automatiquement.

Parametres de verrouillage pour enfants

Pour activer ou désactiver le verrouillage pour enfants, maintenez le
bouton (> sur le robot aspirateur enfoncé pendant trois secondes.
Lorsque le robot aspirateur est connecté a la station omni, maintenez les
boutons et §§ sur la station omni enfoncés simultanément pour activer
ou désactiverlafonction de verrouillage pour enfants. Cette opération
n‘est pas applicable pendant le nettoyage de la serpillére et le vidage de
la poussiére.

Remarque: Lorsque le verrouillage pour enfants est activé, les boutons sur le robot
aspirateur et surla station omni sont verrouillés.

Mise a jour du micrologiciel

Vous pouvez mettre a jour le micrologiciel du robot aspirateur grace a
I'application Mi Home/Xiaomi Home. Avant de procéder a la mise ajour,
assurez-vous que le robot aspirateur est sur la station omni et que le
niveau de sa batterie est supérieur a 15 %.

Restauration des parametres d'usine

Sile robot aspirateur ne fonctionne pas correctement apres avoir été
redémarré, vous pouvez utiliser une épingle pour appuyer sur le bouton
de réinitialisation jusqu'a ce que vous entendiez une voix indiquant que
le robot aspirateur rétablit les parametres d'usine. Les parameétres par
défaut d'usine du robot aspirateur seront alors réinitialisés.

Redémarrage du robot aspirateur

Sile robot aspirateur ne répond plus ou s'il est impossible de I'éteindre,
maintenez le bouton () enfoncé pendant 15 secondes pour forcer la
mise hors tension. Aprés cela, maintenez le bouton () enfoncé pendant
3 secondes pour rallumer le robot aspirateur.
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Aspiration & lavage

1. Début de I'aspiration et du lavage

Avant de commencer, assurez-vous que I'assemblage de la serpillére est
installé sur le robot aspirateur. Appuyez sur le bouton (4 de la station
omni ou () du robot aspirateur, ou alors utilisez I'application pour que le
robot aspirateur démarre depuis la station. Ensuite, le robot aspirateur
planifie I'itinéraire de nettoyage optimal et effectue la tache de
nettoyage surlabase de lacarte créée.

Remarques:

- Les serpilléres sont nettoyées avant que le robot aspirateur ne commence sa
tache de nettoyage ; veuillez patienter.

- Ne déplacez pas |a station omni, le réservoir d'eau propre, le réservoir d'eau sale
ou le bac de nettoyage pendant son fonctionnement.

- Retirez l'assemblage de la serpillére et le robot aspirateur utilise
automatiquementla fonction d'aspiration Vous pouvez également sélectionner
le mode aspiration par le biais de |'application si 'assemblage de la serpillére
reste sur le robot aspirateur. Alors I'assemblage de la serpillere est soulevé

60 pendant le nettoyage.

2. Retour automatique a mis-chemin pour le nettoyage des serpilléres

Pendant le nettoyage, le robot aspirateur retourne automatiquement a la
station omni pour laver les serpilléres apres avoir nettoyé certaines parties
de la surface. Ensuite, la station omni remplit automatiquement le réservoir
d'eau du robot aspirateur et le robot aspirateur reprend le nettoyage apres
le remplissage d'eau.

3. Nettoyez et séchez les serpilléres apres le vidage de la poussiére

Une fois que le robot aspirateur a terminé une tache de nettoyage et qu'il
retourne a la station omni pour la recharge, la station omni commence
automatiquement le vidage du compartiment a poussiére, puis elle
procede au nettoyage et au séchage des serpilléres.

4. Nettoyez le réservoir d'eau sale
Une fois que le robot aspirateur a terminé le nettoyage automatique,
veuillez nettoyer le réservoir d'eau sale pour éviter toute odeur.



Entretien et maintenance

Parties

Pour maintenir le robot aspirateur en bon état, il est recommandé de se référer au tableau suivant pour I'entretien de routine.

Partie

Fréquence d'entretien

Fréquence de
remplacement

Partie

Fréquence d'entretien

Fréquence de
remplacement

Nettoyez selon les

Détecteur de vide

Zone d'émission du signal
de la station omni

Contacts de charge du
robot aspirateur

Contacts de charge de la
station omni

Pare-chocs

Ventilateurs de vidage
automatique du robot
aspirateur

Admissions du
remplissage automatique
de leau du robot
aspirateur

Compartiment a poussiére besoins /
Filtre dansle Nettoyez toutes les deux .
. N o . 3-6 mois
compartiment a poussiére semaines
. N Nettoyez toutes les deux
Réservoir d'eau propre h
semaines
Réservoir d'eau sale Ne.tjtoya.\ge apres chaqug /
utilisation recommandé
Bac de nettoyage Nettoyez chaque mois
Brosse Nettoyez toutes les deux 6-12 mois
semaines
Brosse latérale Nettoyez toutes les deux 3-6 mois
semaines
Serpilliére Nettoyez chaque mois 1-3 mois
Roue omnidirectionnelle
Capteur de bords
Capteurlaser LDS
Capteur laser ligne Nettoyez chaque mois /

Capteurde
reconnaissance visuelle Al

Capteur a ultrasons

Bas du robot aspirateur

Station omni

Ventilateurs de vidage
automatique de la station
omni

Sortie d'air de la station
omni

Nettoyez chaque mois

Sac jetable

/

Remplacement
selon les besoins

Remarque: La fréquence de remplacement peut varier en fonction des conditions
réelles. En cas d'erreur, la piece concernée doit étre remplacée immédiatement.
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Sac jetable

1. Appuyez sur le bouton de déverrouillage du compartiment a poussiére, 3.Installez le sac jetable commeillustré et insérez le manche du sac dans
puisinclinez le couvercle du compartiment a poussiére vers le bas pour lafente. Assurez-vous que le sac est bien installé en place.
I'ouvrir. Retirez le sac jetable de son manche et jetez-le.

Remarque: En tirant la poignée vers le haut, vous scellerez le sac jetable, empéchant
la poussiére et les détritus de tomber accidentellement.

2. Retirez la poussiére et les détritus du filtre avec un chiffon sec. 4. Fermez le couvercle du compartiment a poussiére. Il est correctement
fixé lorsque vous entendez un clic.




Réservoir d'eau sale Capteurs et contacts de chargement

1. Retirez le réservoir d'eau sale, ouvrez son couvercle et versez |'eau sale. Utilisez un chiffon doux pour nettoyer tous les capteurs et les contacts
de chargement du robot aspirateur:

- Les capteurs cliff et le capteur a ultrasons sur la partie inférieure du
robot aspirateur

-Les contacts de charge sur la partie arriére du robot aspirateur

-Le capteur de bords sur la face latérale du robot aspirateur

-Le capteur laser LDS sur le dessus du robot aspirateur.

-Le pare-chocs, le capteur de reconnaissance visuelle |A et les capteurs
laser de ligne sur la partie avant du robot aspirateur

Capteur de reconnaissance
visuelle A

Capteur laserligne
Capteur laser LDS

2. Lavezle réservoir avec de I'eau propre et réinstallez-le sur la station omni.

=N

Capteur de bords
Pare-chocs

Contacts de charge

Capteur a ultrasons

Remarque: La boule flottante dans le réservoir d'eau sale est une piece mobile.
N'appliquez pas trop de force pendant le nettoyage pour éviter de 'endommager.
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Brosse Brosse latérale

1. Retournez le robot aspirateur et pincez les clips pour retirer le couvercle 1. Retournez le robot aspirateur et tirez sur la brosse latérale pour la
de brosse. sortir et la nettoyer.

2. Retirezla brosse du robot aspirateur en la soulevant, puis nettoyez ses 2.Réinstallez la brosse latérale sur le robot aspirateur.
roulements.

3. Utilisez I'outil de nettoyage inclus pour couper les poils emmélés sur la
brosse et les retirer. 5
4.Réinstallez la brosse et le cache et assurez-vous qu'ils sont bien en place.

Remarque: Il est recommandé de remplacer la brosse tous les 6 a 12 mois pour un
nettoyage optimal.

Couvercle de brosse
Clip

Brosse

Roulements de brosse

Remarque: |l est recommandé de remplacer la brosse latérale tous les 3 a 6 mois
pour un nettoyage optimal.

Roue omnidirectionnelle

1. Retournez le robot aspirateur et retirez la roue omnidirectionnelle.
2.Enlevez les cheveux, la saleté et tout autre débris surlaroue et I'axe.
3.Remettez laroue en place et appuyez dessus fermement pour bien la fixer.

o R Roue

X X
/ / .
N % N % Remarques:
»

» - Un petit tournevis ou un autre outil faisant office de levier peut étre utilisé pour
ATTENTION : Sitrop de cheveux sont emmélés dans la brosse, ou s'ils sont trés sortirdoucement et retirer la roue.

emmaélés, ne tirez pas dessus trop fort, car cela pourrait endommager la brosse. - Laroue peut étre nettoyée a I'eau, puis remise en place une fois seche.



Filtre

1. Retirez le filtre du clip du filtre comme illustré.

2.Rincez lefiltre et tapotez Iégerement a plusieurs reprises sur les bords
pour retirer la poussiére et les débris jusqu’a ce qu'il soit propre.

Remarque: N'essayez pas de nettoyer le filtre avec une brosse ou vos doigts.

3. Ouvrez le couvercle du compartiment a poussiére, remplissez-le d'eau
propre et fermez-le. Secouez le compartiment a poussiére d'un coté a
I'autre, puis versez I'eau sale.

==

cCocCoco
cocooC

ATTENTION : Utilisez uniquement de I'eau propre pour nettoyer le filtre. N'utilisez pas de
détergent.

4. Mettez le compartiment a poussiére et le filtre de coté pour qu'ils
seéchent avant de les réutiliser.

Remarque: Séchez soigneusement le compartiment a poussiere et le filtre avant de
les remettre en place. 65
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Compartiment a poussiéere Station omni
Retirez le cqmpartjment é_poussifere.comme illustré. Ouvrez le couvercle Nettoyez les contacts de charge, les évents de vidange automatique et la
du compartiment a poussiere, puis videz son contenu. zone de signalisation de la station omni avec un chiffon doux et sec.

Remarque : Pour éviter que le filtre ne se bouche, tapotez légérement le
compartiment a poussiére lorsque vous videz son contenu.

Serpilliere Batterie

Retirez la serpilliere de son support pour la remplacer. Le robot aspirateur contient une batterie lithium-ion haute performance.
Veuillez vous assurer qu'il reste bien chargé pendant |'utilisation
quotidienne pour garantir une performance optimale de la batterie.

Remarque: Sile robot aspirateur n'est pas utilisé pendant une période prolongée,
éteignez-le et rangez-le. Afin C\U'I| ne soit pas endommagé en raison d'une décharge
excessive, le robot aspirateur laveur doit étre rechargé au moins une fois tous les
trois mois.




Dépannage

Probléme

Cause possible et solution

Le robot aspirateur ne s'allume pas.

Le niveau de la batterie est faible. Chargez completement le robot aspirateur, puis réessayez.
Latempérature ambiante est inférieure a 0 °C ou supérieur a 40 °C. Assurez-vous que vous utilisez le robot
aspirateurentre 0 °C et 40 °C.

Le robot aspirateur ne se charge pas.

La station omni n'est pas connectée, assurez-vous que les deux extrémités de son cordon d'alimentation
sont correctement branchées.

La liaison entre les contacts de charge de la station omni et le robot aspirateur est mauvaise, veuillez
nettoyer les contacts de charge.

Vérifiez qu'il n'y a pas de corps étranger au niveau du connecteur du robot aspirateur et retirez-le s'ily ena un.

Fautes de configuration de réseau.

Le mot de passe Wi-Fi est incorrect. veillez a ce que le mot de passe coincide.

Basculez a un systéme de réseau 2,4 GHz, car les réseaux 5 GHz et les routeurs d'entreprise ne sont pas pris
en charge actuellement.

Assurez-vous que le robot aspirateur est installée dans une zone ot le signal Wi-Fi est bon.

Il se peut que le robot aspirateur ne soit pas en état d'attente de connexion. Quittez et rouvrez I'application,
puis suivez les étapes correctes pour essayer de configurer a nouveau le réseau.

Le robot aspirateur ne parvient pas
atrouver et aretourner ala station
omni.

La station omniest déconnectée de I'alimentation ou déplacée lorsque le robot aspirateur ne s’y trouve pas.

Ily atrop d'obstacles autour de la station omni. Placez la station omni dans une zone plus dégagée.

Le déplacement du robot aspirateur peut I'amener a se repositionner. Une nouvelle carte est créée en cas
d’'échec du repositionnement. Si le robot aspirateur est trop éloigné de la station omni, il se peut qu'il ne
puisse pas revenir automatiquement, auquel cas vous devrez le placer manuellement sur la station omni.
Nettoyez la zone de signalisation sur la station omni pour enlever la poussiére ou les débris.

Le robot aspirateur ne répond
pas lorsque vous appuyez sur les
boutons de la station omni.

Le robot aspirateur n'est pas sur la station omni. Placez manuellement le robot aspirateur sur la station omni
ou utilisez I'application pour I'y renvoyer.
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Probléme

Cause possible et solution

Le robot aspirateur ne peut pas
s'éteindre.

Le robot aspirateur ne peut pas étre éteint pendant la charge. Il est recommandé de déplacer le robot
aspirateur de la station omni, puis d’appuyer sur le bouton d'alimentation et de le maintenir enfoncé pendant
trois secondes pour |'éteindre.

Siles étapes ci-dessus ne fonctionnent pas, appuyez sur le bouton d'alimentation et maintenez-le enfoncé
pendant 15 secondes pour éteindre le robot aspirateur avec force. Sile probléme persiste, veuillez contacter
le service aprés-vente.

Lavitesse de charge est lente.

Il faut environ 6,5 heures pour recharger de 0 2 100 % le robot aspirateur.

Afin de prolonger la durée de vie de la batterie, le robot aspirateur réduit automatiquement sa vitesse de
charge lorsque la température ambiante est élevée ou basse.

Les contacts de charge peuvent étre sales, veuillez les nettoyer avec un chiffon sec.

Le robot aspirateur fait un bruit fort
lorsqu’il est en marche.

Le compartiment a poussiére est plein, veuillez le vider.

Un objet dur peut étre coincé dans la brosse ou le compartiment a poussiére. Vérifiez et retirez tout objet dur.
La brosse ou la brosse latérale peut étre entremélée. Vérifiez et retirez tout objet étranger.

Réglez I'aspiration du robot aspirateur sur le mode standard ou silencieux selon les besoins.

Le robot aspirateur se déplace de
maniére chaotique.

Les objets surle sol, tels que les cables et les pantoufles, peuvent géner le robot aspirateur. Il est
recommandé de les ranger avant 'utilisation.

Le robot aspirateur peut glisser lorsqu’il fonctionne sur un sol humide ou glissant. Il est recommandé de
sécher le sol avant de l'utiliser.

Essuyez les capteurs laser de ligne et le capteur de reconnaissance visuelle IA du robot aspirateur avec un
chiffon propre et doux pour les garder propres et dégagés.

Le compartiment a poussiére n'est
pas entierement vidé.

Vérifiez si le sac jetable du compartiment a poussiére est plein.

Sile sac jetable n'est pas plein, vérifiez s'il y a une obstruction au niveau des évents de vidange automatique
du robot aspirateur, de la station ou du compartiment a poussiere. S'ily en a une, nettoyez la partie obstruée a
temps.




Probléme

Cause possible et solution

Le robot aspirateur reste bloqué
devant la station omni et ne peut pasy
retourner.

Dégagez tout obstacle dans un rayon de 0,5 m sur les c6tés gauche et droit ou dans unrayonde 1,5 m
devant la station omni pour éviter que le robot aspirateur ne soit bloqué.

Le chemin pour revenir a la charge est bloqué, par exemple, la porte est fermée.

Le robot aspirateur peut glisser si le sol devant la station omni est trop humide. Dans ce cas, nettoyez
I'excés d'eau avant de réessayer.

Il est recommandé de déplacer la station omni dans un autre endroit et de réessayer.

Le robot aspirateur n‘atteint pas
certaines pieces.

Assurez-vous que toutes les portes sont complétement ouvertes.

Vérifiez si une porte a un seuil de plus de 2 cm de hauteur, car le robot aspirateur ne peut pas franchir un
seuil de plusde 2 cm.

Sila porte d'entrée d'une piéce est humide ou glissante, le robot aspirateur peut glisser et ne pas
fonctionner correctement. Il est recommandé d’essuyer manuellement I'excés d'eau sur le sol.

Le robot aspirateur ne reprend pasle
nettoyage aprés la charge.

Assurez-vous que le robot aspirateur n‘est pas réglé surle mode Ne pas déranger. Le mode Ne pas
déranger empéchera le robot aspirateur de reprendre le nettoyage.

Le robot aspirateur ne reprendra pas le nettoyage sivous le remettez manuellement sur la station
omni pour le charger (en plagant manuellement le robot aspirateur sur la station omni, en appuyant
manuellement sur son bouton, ou en I'envoyant manuellement pour le charger par I'application).

Le bac de nettoyage présente une erreur
de niveau d’eau.

Retirez le bac de nettoyage et nettoyez la sortie d'eau si elle est obstruée.

Appuyez doucement sur le réservoir d'eau sale pour vous assurer qu'il est correctement installé.
Vérifiez sile joint du réservoir d'eau sale est desserré ou mal installé, et réinitialisez-le manuellement si
c'estle cas. Sile probleme persiste, veuillez contacter le service apres-vente.
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Spécifications

Robot aspirateur Station omni
Nom Robot aspirateur Modeéle JZ2202
Modele B101GL Dimensions du produit 423 x 340 x 568 mm

Dimensions du produit

350 x 350 x 97 mm

Entrée nominale

220-240V~50/60 Hz

Batterie

4800 mAh (Capacité de fonctionnement)

Temps de charge

Environ 6,5 heures

Poids net (Robot aspirateur)

3.8kg

Poids net (avec Accessoires)

12,4 kg

Compatible avec

Android 4.4/i0S 10.0 ou version ultérieure

Connectivité sans fil

Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n, 2,4 GHz, Bluetooth 4.2

Sortie nominale 20V=2A
Alimentation
(pendant le vidage de poussiére) 1000W
Alimentation
(pendant le nettoyage) SoW
Alimentation (séchage + charge)| 90W
Indice de protection (IP) IPX1

Tension nominale

14,4V =

Puissance nominale

70W

Fréquence de fonctionnement

2400-2483,5 MHz

Puissance maximale en sortie

<20dBm

Dans des conditions normales d'utilisation, cet équipement doit étre
maintenu a une distance d'au moins 20 cm entre I'antenne et le corps de
l'utilisateur.

Informations sur la réglementation DEEE sur la mise au rebut et le recyclage

X

Tous les produits portant ce symbole deviennent des déchets d'équipements électriques et électroniques (DEEE dans la Directive
européenne 2012/19/UE) qui ne doivent pas étre mélangés aux déchets ménagers non triés. Vous devez contribuer a la protection de
I'environnement et de la santé humaine en apportant I'équipement usagé a un point de collecte dédié au recyclage des équipements
électriques et électroniques, agréé par le gouvernement ou les autorités locales. Le recyclage et la destruction appropriés permettront
d'éviter tout impact potentiellement négatif sur I'environnement et la santé humaine. Contactez l'installateur ou les autorités locales pour
obtenir plus d'informations concernant I'emplacement ainsi que les conditions d'utilisation de ce type de point de collecte.



Informazioni di sicurezza

Leggere attentamente il presente manuale prima dell'uso del dispositivo e conservarlo per ogni
riferimento futuro.
Restrizioni per I'utilizzo

- Questo prodotto deve essere usato solo per pulire i pavimenti di casa. Non va usato all'esterno, su
superfici diverse dai pavimenti o in ambito commerciale o industriale.

- Il dispositivo puo essere utilizzato da bambini di eta superiore agli 8 anni e da persone con
capacita mentali, fisiche o sensoriali ridotte oppure da persone prive di esperienza o conoscenza
del dispositivo, purché siano sorvegliate o siano state istruite sull'utilizzo in sicurezza
del dispositivo e comprendano i rischi che ne possono derivare. Le operazioni di pulizia e
manutenzione non devono essere eseguite da bambini, a meno che non siano sorvegliati.

- L'apparecchio deve essere utilizzato esclusivamente con l'alimentatore fornito con l'apparecchio.

- Questo prodotto contiene batterie che possono essere sostituite soltanto da tecnici qualificati
odal servizio di assistenza post-vendita.

- Non consentire ai bambini di giocare con questo prodotto. Assicurarsi che bambini e animali
domestici siano a distanza di sicurezza dall' aspirapolvere robot mentre & in funzione.

- Se il cavo di alimentazione e danneggiato, deve essere sostituito da un cavo speciale o da uno
speciale sistema di cavi disponibile presso il produttore o un responsabile dell'assistenza.

- Non utilizzare I'aspirapolvere robot in un ambiente sospeso sopra il livello del suolo senza una
barriera protettiva.
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- Non capovolgere |'aspirapolvere robot. Non spostare I'aspirapolvere robot utilizzando il coperchio

del sensore laser LDS, il coperchio o il paraurti come impugnatura.

- Non usare l'aspirapolvere robot a una temperatura ambiente oltre i 40 °C o al di sotto di 0 °C,

nemmeno su pavimenti dove sono presenti liquidi o sostanze appiccicose.

- Non installare, caricare o utilizzare I'aspirapolvere robot all'aperto, in stanze da bagno o vicino a

una piscina.

- Se |'apparecchio passa sopra il cavo di alimentazione potrebbe causare un pericolo.
- Spostare dal pavimento gli oggetti fragili o piccoli per evitare che I'aspirapolvere robot li urti e li

danneggi.

- Tenere lo strumento per la pulizia lontano dalla portata dei bambini.
- Non posizionare bambini, animali domestici o nessun altro oggetto in cima l'aspirapolvere robot, sia

guando é fermo, sia quando € in movimento.

- Tenere lontani capelli, dita e altre parti del corpo dalla boccola di aspirazione dell'aspirapolvere

robot.

- Non usare I'aspirapolvere robot per pulire eventuali sostanze infiammabili.
- Non usare I'aspirapolvere su oggetti duri e taglienti.
- Prima di pulire o eseguire la manutenzione, spegnere il robot aspirapolvere e la stazione omni e

scollegarli dall'alimentazione.



- Non pulire il robot aspirapolvere o la stazione omni con un panno umido, né sciacquarli con
qualsiasi liquido. Dopo aver pulito le parti lavabili, asciugarle completamente prima di reinstallarle
e utilizzarle.

- Accertarsi che 'aspirapolvere robot sia spento durante il trasporto e conservarlo nella sua
confezione originale, se possibile.

- Utilizzare il prodotto seguendo le istruzioni fornite nel manuale utente. Gli utilizzatori sono
responsabili di eventuali perdite o danni derivanti dall'uso improprio dell'apparecchio.

Batterie e ricariche
AVVERTENZE:

- Non utilizzare batterie, cavi di alimentazione o stazioni omni non originali. Il robot aspirapolvere
puo essere utilizzato solo con la stazione omni modello JZ2202.

- Nessuna azione e necessaria da parte degli utenti per commutare la stazione omni tra 50 Hz e 60
Hz, il prodotto si adatta in automatico sia ai 50 Hz che ai 60 Hz.

- Non smontare, riparare o modificare autonomamente la batteria o la stazione omni.
- Non posizionare la stazione omni vicino a fonti di calore.

- Non utilizzare panni umidi né mani bagnate per strofinare o pulire i contatti di ricarica della
stazione omni.



- Se l'aspirapolvere robot non viene utilizzato per diverso tempo, ricaricarlo completamente, quindi
spegnerlo e conservarlo in un posto fresco e asciutto. Ricaricare I'aspirapolvere robot almeno una
volta ogni 3 mesi per evitare uno scaricamento eccessivo della batteria.

- La batteria agli ioni di litio contiene sostanze pericolose per I'ambiente. Prima di gettare via
I'aspirapolvere robot, rimuovere la batteria, quindi smaltirla o riciclarla in conformita alle leggi e
alle normative locali del Paese o dell'area in cui viene utilizzata.

- Prima di rimuovere le batterie, verificare che siano esaurite e che il prodotto sia scollegato
dall'alimentazione.

1). Svitare la vite nella parte inferiore e rimuovere il coperchio.

2). Scollegare il connettore delle batterie e rimuovere queste ultime. Non danneggiare il
portabatterie per evitare il rischio di lesioni.

3). Conferire le batterie presso le aziende autorizzate al riciclo.

Informazioni di sicurezza sul laser
- Il radar laser del prodotto soddisfa lo standard IEC 60825-1:2014 per la sicurezza dei prodotti laser
di classe | e non genera radiazioni laser pericolose per il corpo umano.

Dichiarazione di conformita europea

c Con la presente, Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. dichiara che I'apparecchiatura radio di tipo B101GL & conforme alla Direttiva
2014/53/UE. Il testo completo della dichiarazione di conformita UE é disponibile al seguente indirizzo Internet:
http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Il manuale elettronico dettagliato € disponibile all'indirizzo www.mi.com/global/service/userguide



Panoramica prodotto

Accessori
Accessori preinstallati

=

Spazzola Coperchio della Scomparto raccogli
spazzola polvere

Altri accessori

g7 i

Strumento di pulizia Sacchetto monouso Spazzola laterale
(ricambio)

Aspirapolvere

robot
Ngtfli‘ll,leti||tllcstr%2i0rt1i d?| proldotto, dleglitacizessori Panno lavapavimentix2  Supporto per panno Cavo di Stazione omni
e dell'interfaccia utente nel manuale utente sono reinstallati i i i i comprendente sacchetto monouso
esclusivamente a scopo di riferimento. Il prodotto (e ) lavapavimenti x 2 alimentazione éerbaFt)oio dell'acqua pulita serbatoiz;
effettivo e le relative funzioni possono variare a dell'acqua sporca gvasioio r;er la pulizia)

causa dei miglioramenti apportati al prodotto stesso.
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Aspirapolvere robot

d) Pulsante di accensione/pulizia

Accensione/spegnimento: tenere premuto per 3 secondi

Pulizia: premere questo tasto periniziare a pulire dopo I'accensione
dell'aspirapolvere robot

(G,

0 Pulsante della stazione

Avvio aggancio: premere

Abilita/Disabilita la funzione di blocco bambini: tenere premuto per
3 secondi

Spia

- Luce bianca: pulizia/pulizia completata/carica completa

- Luce bianca lampeggiante: Ritorno alla stazione perricarica/
Riposizionamento/Aggiornamento firmware/
In attesa di connessione/Connessione al Wi-Fi

-Bianco a "effetto respiro": ricarica

-Luce arancione lampeggiante: errore

- Arancione: Wi-Fi non connesso

Nota: quando il robot aspirapolvere esegue la pulizia o ritorna alla stazione omni
per ricaricarsi, premere un pulsante qualsiasi per metterlo in pausa.



Aspirapolvere robot e sensori

Sensori di dislivello

I

Sensore o—
ultrasonico
Coperchio del sensore laser LDS Spazzola laterale ==

——o

Rotella
omnidirezionale

Coperchio della spazzola

Spazzola

Sensore laser LDS

Paraurti Rotella principale ©

Sensore diriconoscimento
visivo Al
Sensore alinealaser

— Pulsante direset

Tenere premuto per 3 secondi
per ripristinare le impostazioni di
fabbrica

Coperchio o

Fermo scomparto

> Spia Wi-Fi raccogli polvere

- Accesa: Wi-Ficonnesso

- Spento: Wi-Fi non connesso

-Lampeggiante:in attesa di
connessione/connessione

Scomparto raccogli o

polvere Fermo coperchio

scomparto raccogli

Contatti diricarica o

polvere

Sensore di bordi Coperchio

Ingresso © > Bocchetta di svuotamento scomparto

automatico automatico raccogli polvere
peril rabbocco
dell'acqua

Fermi coperchio
spazzola

Rotella principale

Foro di montaggio del
supporto per panno
lavapavimenti

Bocchetta di
svuotamento
automatico
Filtro

Fermo filtro

Scomparto raccogli polvere
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Stazione omni

Serbatoio dell'acqua
sporca

Impugnatura

Vassoio per la pulizia -

Coperchio

Serbatoio dell'acqua pulita

Impugnatura

Contenitore della polvere
Pulsante di sgancio del
contenitore della polvere
Coperchio del contenitore
della polvere

Bocchetta di svuotamento
automatico

Fermo del serbatoio & Fermo del serbatoio
dell'acqua dell'acqua
Sfera galleggiante > Tubo dell'acqua
J.". ° Filtro
° Galleggiante
Serbatoio dell'acqua sporca Serbatoio dell'acqua pulita
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- Spia

-Bianca: la stazione omni e
collegata all'alimentazione

-Arancione lampeggiante
rapidamente: errore della
stazione omni

Area di segnalazione

Contatti diricarica

Ingresso automatico peril
rabbocco dell'acqua



Installazione

Pulsanti della stazione omni Rimuovere i rivestimenti protettivi

Prima di utilizzare |'aspirapolvere robot, rimuovere le strisce protettive
da entrambiilati.

O Pulsante Partenza
W Premere perfarsicheil robot aspirapolvere lascila stazione omni. ‘“I

( :, Pulsante Pulizia
il Premere per far si che il robot aspirapolvere pulisca tutte le aree.

S SS Pulsante Asciugatura

——= Premere per fare in modo che la stazione omni inizi o smetta di asciugare
i panni lavapavimenti.

Note: Installare la spazzola laterale e il gruppo
- | pulsanti della stazione omni funzionano solo quando il robot aspirapolvere &
collegato alla stazione. 1 H
- Prima di effettuare la pulizia o la manutenzione del vassoio per la pulizia e della IavapaVI mentl
stazione omni, rimuovere il robot aspirapolvere dalla stazione omni. Installare la spazzola laterale sul fermo posto sul fondo del robot

aspirapolvere e quindiinstallare il gruppo lavapavimenti nei fori di fissaggio.

Gruppo lavapavimenti

Areadifissaggio o
del panno per
lavare

Clip della -
spazzola laterale

Supporto per panno Panno per lavare
lavapavimenti
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Posizionare la stazione omni

Posizionare la stazione omni vicino a una presa elettricain un'area con
un adeguato segnale Wi-Fi. Poi collegare la stazione all'alimentazione.

Accendere la
stazione omni

<

Nota: non collocare alcun oggetto nel raggio di 0,5 m da entrambi i lati o entro 1,5 m
davanti alla stazione omni.

Posizionare l'aspirapolvere robot

Premere e tenere premuto il pulsante () per 3 secondi per accendere il
robot aspirapolvere. Posizionare il robot aspirapolvere sulla stazione
omni con il gruppo lavapavimentirivolto verso il vassoio per la pulizia
sulla stazione. Si sentira quindi una notifica vocale quando il robot
aspirapolvere si connette con successo alla stazione e inizia laricarica.

Note:

- Siraccomanda di caricare completamente il robot aspirapolvere prima dell'uso.
Quando non e possibile accendere il robot aspirapolvere una volta che la batteria
€ esaurita, collegare manualmente il robot aspirapolvere alla stazione omni per
caricarlo.

-l robot aspirapolvere non si spegne quando e collegato alla stazione omni.

- Quando si utilizza I'aspirapolvere robot per la prima volta, si consiglia di seguire
I'aspirapolvere robot e rimuovere eventuali ostacoli a terra. Se I'aspirapolvere robot
si blocca o graffia la superficie dei mobiliin alcune aree, e possibile impostare aree
riservate nell'app per impedire all'aspirapolvere robot di entrare in quelle aree.



Modalita d'utilizzo

Rabboccare acqua al serbatoio dell'acqua pulita

Riempire d'acqua pulita il serbatoio dell'acqua pulita e aggiungere acqua
fino al segno del livello massimo dell'acqua.

ATTENZIONE:

- Non aggiungere acqua oltre il livello massimo (MAX) dell'acqua.

- Non aggiungere acqua calda al serbatoio dell'acqua per evitare di deformare il
serbatoio.

- Non aggiungere detergenti o disinfettanti al serbatoio dell'acqua.

Connessione con |I'app Mi Home/Xiaomi Home

Questo prodotto funziona con I'app Mi Home/Xiaomi Home*. Utilizzare
I'app Mi Home/Xiaomi Home per controllare il dispositivo e per interagire
con altri dispositivi smart home.

Eseguire la scansione del codice QR per scaricare e
installare I'app. Se I'app & gia installata, si verra indirizzati
alla pagina di configurazione della connessione. In
alternativa, cercare I'app "Mi Home/Xiaomi Home"
nell’App Store per scaricarla e installarla.

Aprire I'app Mi Home/Xiaomi Home, toccare il simbolo @
nell'angolo in alto a destra e seguire le istruzioni fornite C4576F12
per aggiungere il dispositivo.

*In Europa, eccetto che in Russia, I'app si chiama Xiaomi Home. Si consiglia di tenere per
impostazione predefinita il nome dell’app visualizzato sul dispositivo.

Note:

- L'aspirapolvere robot funziona con I'app Mi Home/Xiaomi Home e supporta
Android 4.4 e i0OS 10.0 o versioni successive.

- Sono supportate esclusivamente reti Wi-Fi a 2,4 GHz.

- Poiché la versione dell'app potrebbe essere stata aggiornata, seguire le istruzioni
della versione dell'app corrente.

Ripristino della connessione Wi-Fi

Se viene persa la connessione trail cellulare e I'aspirapolvere robot a causa
dellariconfigurazione del router, di una password sbagliata e cosi via,
procedere come indicato di seguito:

1. Aprire il coperchio dell'aspirapolvere robot in modo da poter vedere la spia
del Wi Fi.

2. Premere e tenere premuti contemporaneamente i pulsanti () e () finché
non si sente un messaggio vocale che indica che I'aspirapolvere robot € in
attesa della configurazione direte.

3.Se la spia del Wi-Fi lampeggia, la connessione Wi-Fi e stata ripristinata.
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Accensione/Spegnimento

Premere e tenere premuto il pulsante () per 3 secondi per accendere il
robot aspirapolvere. La spia € accesa, quindi il robot aspirapolvere entra
in modalita standby. Quando il robot aspirapolvere & in pausa e non

in carica, premere e tenere premuto il pulsante () per tre secondi per
spegnerlo.

Nota: durante laricarica del robot aspirapolvere, si accende automaticamente e non
puo essere spento.

In pausa

Quandoil robot aspirapolvere & in funzione, premere un pulsante qualsiasi
per metterlo in pausa.

Nota: non sollevare o spostare il robot aspirapolvere mentre € in pausa.
Diversamente, potrebbe incorrere in errori di navigazione suscettibili di impedire al
robot aspirapolvere ditornare alla stazione omni o di determinare la perdita della
mappa.

Ripresa della pulizia

Il robot aspirapolvere torna automaticamente alla stazione omni per
ricaricarsi nel caso in cui inizi a scaricarsi durante un'attivita di pulizia.
Al completamento dellaricarica, il robot aspirapolvere riprende la pulizia
dal puntoin cuil'aveva lasciata.

Modalita Risparmio energia

L'aspirapolvere robot entrera automaticamente in modalita di sospensione
dopo una pausa di 10 minuti e la spia si spegnera. Per riattivarlo, premere
qualsiasi pulsante su di esso.

Nota: se resta inattivo per pit di 12 ore, I'aspirapolvere robot si spegne
automaticamente.

Impostazioni blocco bambini

Per attivare o disattivare il blocco bambini, premere e tenere premuto il
pulsante () sul robot aspirapolvere per tre secondi.

Quando il robot aspirapolvere ¢ collegato alla stazione omni, premere
e tenere premuti contemporaneamente i pulsanti(Q e § sulla stazione
omni per tre secondi per attivare o disattivare la funzione di blocco
bambini. Questa operazione non & applicabile durante la pulizia del
panno lavapavimenti e lo svuotamento della polvere.

Nota: quando il blocco bambini ¢ abilitato, i pulsanti del robot aspirapolvere e della
stazione omni sono bloccati.

Aggiornamento del firmware

E possibile aggiornare il firmware del robot aspirapolvere tramite I'app
Mi Home/Xiaomi Home. Prima dell’aggiornamento, verificare che il robot
aspirapolvere sia sulla stazione omni e il livello di carica della batteria sia
dialmeno il 15%.

Ripristino impostazioni di fabbrica

Se l'aspirapolvere robot non funziona correttamente dopo il riavvio,
utilizzare uno spinotto per tenere premuto il pulsante diripristino fino a
quando non si sentira un messaggio vocale che indica che I'apparecchio
staripristinando le impostazioni di fabbrica. In questo modo
I'aspirapolvere robot verraripristinato alle impostazioni di fabbrica
originali.

Riavviare l'aspirapolvere robot

Se 'aspirapolvere robot smette di rispondere o non puo essere spento,
tenere premuto il tasto () per 15 secondi per forzarne lo spegnimento.
Quinditenere premuto il tasto () per 3 secondi per accendere
I'aspirapolvere robot.



Aspirazione e lavaggio

1. Avvio aspirazione e lavaggio 2. Ritorno automatico alla pulizia dei pannilavapavimenti a meta strada
Prima di iniziare, assicurarsi che il gruppo lavapavimenti sia installato sul Durante la pulizia, il robot aspirapolvere torna automaticamente alla
robot aspirapolvere. Premere il pulsante (3 sulla stazione omni o () sul stazione omni per lavare i pannilavapavimenti dopo aver pulito certi
robot aspirapolvere, o usare I'app per far partire il robot aspirapolvere riquadri dell'area. Quindi la stazione omni riempie automaticamente
dalla stazione. Quindi il robot aspirapolvere pianifica il percorso di pulizia il serbatoio dell'acqua del robot aspirapolvere e il robot aspirapolvere
ottimale ed esegue I'attivita di pulizia sulla base della mappa creata. riprende la pulizia dopo il rabbocco dell’acqua.

3. Pulizia e asciugatura dei panni lavapavimenti dopo lo svuotamento della polvere
Una volta che il robot aspirapolvere termina un'attivita di pulizia e torna

Note: N K P A . P N
- I pannilavapavimentivengono puliti prima che il robot aspirapolvere inizi l'attivita di alla StaZIO.ne omniperricaricarsi, la stgzmne omniinizia aUt.Omatlcamente
pulizia: attendere con pazienza. avuotare il vano polvere e quindi a pulire e asciugare i panni
-Non spostare la stazione omni, il serbatoio dell'acqua pulita, il serbatoio dell'acqua lavapavimenti.
sporca o il vassoio per la pulizia durante il funzionamento.
-Unavolta rimosso il gruppo lavapavimenti, il robot aspirapolvere utilizzera 4. Pulizia del serbatoio dell'acqua sporca
automaticamente la funzione di aspirazione. E anche possibile selezionare la Una volta che il robot aspirapolvere ha completato la pulizia automatica
modalita di aspirazione tramite I'app se il gruppo lavapavimenti si mantiene sul robot oo . . . . . PP
aspirapolvere; quindi il gruppo lavapavimentiviene sollevato durante la pulizia. pulire il serbatoio dell'acqua sporca per evitare la formazione di cattivi odori.
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Cura e manutenzione

Componenti

Per mantenere il robot aspirapolvere in buone condizioni, siraccomanda di fare riferimento alla seguente tabella per la manutenzione ordinaria.

Sensore a linea laser

Sensore di riconoscimento
visivo Al

Sensore Ultrasonico

automatico della stazione
omni

Uscita dell'aria della stazione
omni

Componenti Frequenzadi Frequenza di Componenti Frequenza di Frequenza di
p manutenzione sostituzione p manutenzione sostituzione
Scomparto raccogli polvere |Pulire secondo necessita / Sensori didislivello
. K K K R Area di segnalazione della
Filtro nel vano polvere Pulire ogni due settimane 3-6 mesi stazgione omni
Serbatoio dell'acqua pulita [Pulire ogni due settimane Contatti di.ricarilca del robot
- — aspirapolvere
Serbatoio dell'acqua sporca Si racacomande}dl pulire / Contatti diricarica della
Opo ogni uso stazione omni
Vassoio per la pulizia Pulire ogni mese Paraurti
Spazzola Pulire ogni due settimane 6-12 mesi Bocchette di svuotamento
automatico del robot
Spazzola laterale Pulire ogni due settimane 3-6 mesi aspirapolvere : Pulire ogni mese /
Panno per lavare Pulire ogni mese 1-3 mesi Presa ralbbocco automatico
dell'acqua del robot
Rotella omnidirezionale aspirapolvere
S di bordi Fondo del robot aspirapolvere
ensore di bordi
Stazione omni
Sensorelaser LDS Pulire ogni mese / Bocchette di svuotamento

Sacchetto monouso

/

Sostituire secondo
necessita

Nota: la frequenza di sostituzione puo variare in base alle condizioni reali. Se si verifica

un‘anomalia, il componente interessato deve essere sostituito immediatamente.




Sacchetto monouso

1. Premere il pulsante dirilascio del contenitore della polvere, quindi 3. Installare il sacchetto monouso come illustrato e inserire
inclinare il coperchio del contenitore della polvere verso il basso per I'impugnatura del sacchetto nella fessura. Assicurarsi che il sacchetto
aprirlo. Rimuovere il sacchetto monouso dalla relativaimpugnaturae siainstallato saldamente in sede.

gettare il sacchetto.

Nota: tirando l'impugnatura verso l'alto, il sacchetto monouso viene sigillato per
evitare che la polvere e i detriti cadano accidentalmente.

2. Rimuovere la polvere e i detriti dal filtro con un panno asciutto. 4. Chiudere il coperchio del contenitore della polvere. E assicurato
correttamente quando si sente un clic.

\
s
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Serbatoio dell'acqua sporca Sensori e linguette diricarica

1. Rimuovere il serbatoio dell'acqua sporca, aprire il coperchio e versare Usare un panno morbido per pulire tuttii sensori e le linguette di ricarica
l'acqua sporca. dell'aspirapolvere robot:

-Sensori di dislivello e sensore ultrasonico nella parte inferiore del robot
aspirapolvere

- Contatti diricarica sul retro del robot aspirapolvere

-Sensore di bordi nella parte laterale del robot aspirapolvere

-Sensore laser LDS nella parte superiore dell' aspirapolvere robot

- Paraurti, sensore di riconoscimento visivo Al e sensorilaser a linee sul
fronte del robot aspirapolvere

Sensore di riconoscimento
visivo Al

Sensore a linea laser
Sensore laser LDS

2. Lavare il serbatoio con acqua pulita, poi reinstallarlo sulla stazione omni.

=N

Sensore di bordi
Paraurti

Contattidiricarica

Sensore ultrasonico

Nota: la sfera galleggiante nel serbatoio dell'acqua sporca & un componente mobile.
Non esercitare troppa forza durante la pulizia per evitare di danneggiarlo.




Spazzola

1. Rovesciare |'aspirapolvere robot e premere sui fermi per rimuovere il
coperchio della spazzola.

2.Sollevare ed estrarre la spazzola dall'aspirapolvere robot, quindi pulirne i
cuscinetti.

3. Utilizzare lo strumento di pulizia incluso per tagliare e imuovere capellie
altri detriti aggrovigliati nella spazzola.

4.Reinstallare la spazzola e il relativo coperchio assicurandosi che siano
saldamente in posizione.

Nota: si consiglia di sostituire la spazzola ogni 6-12 mesi per prestazioni di pulizia ottimali.

Coperchio della spazzola

Fermo

Tﬂ%ﬁ—c Spazzola

Cuscinetti della spazzola

»

ATTENZIONE: per evitare danni alla spazzola, non tirare con forza eventuali capelli
rimasti impigliati se la quantita di capelli & eccessiva o il groviglio € molto stretto.

A A

Spazzola laterale

1. Capovolgere I'aspirapolvere robot e rimuovere la spazzola laterale
verso l'alto per pulirla.
2. Reinstallare la spazzola laterale sull'aspirapolvere robot.

Nota: si consiglia di sostituire la spazzola laterale ogni 3-6 mesi per un'efficacia
ottimale di pulizia.

Rotella omnidirezionale

1. Rovesciare I'aspirapolvere robot ed estrarre la rotella omnidirezionale.

2.Rimuovere capelli, sporcizia e qualsiasi altro residuo si trovi sulla
rotella e sull'asse.

3.Inserire nuovamente la rotella e premere su di essa con forza finché
non scatta in posizione.

Ruota

Asse

Note:
- Per estrarre delicatamente la rotella utilizzare un piccolo cacciavite o un altro
attrezzo con cui fare leva.
- E possibile pulire la rotella con acqua e reinstallarla una volta asciutta.
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Filtro 3. Aprireil coperchio dello scomparto raccogli polvere, riempire quest'ultimo
con acqua pulita e chiudere il coperchio. Scuotere lo scomparto raccogli
1. Rimuovere il filtro dal fermo del filtro comeillustrato. polvere da un lato all‘altro e versare fuori l'acqua sporca.

==

cCocCoco
cocooC

ATTENZIONE: utilizzare soltanto acqua pulita per pulire il filtro. Non usare detergenti.

2. Sciacquare il filtro e battere delicatamente sui bordi per rimuovere 4. Lasciare asciugare il vano polvere e il filtro prima di reinserirli.
polvere e detriti finché non risulta pulito.

Nota: non tentare di pulire il filtro con una spazzola o con le dita. Nota: asciugare con cura lo scomparto raccogli polvere e il filtro prima di inserirli
nuovamente.
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Scomparto raccogli polvere Stazione omni

Rimuovere il vano polvere comeillustrato. Aprire il coperchio dello Pulire i contatti diricarica, le bocchette di svuotamento automatico e I'area
scomparto raccogli polvere e svuotare lo scomparto. di segnalazione della stazione omni con un panno morbido e asciutto.

Nota: per evitare che il filtro siintasi, battere delicatamente sul contenitore della
polvere quando lo si svuota.

Panno per lavare Batteria
Rimuovere il panno lavapavimenti dal supporto del panno lavapavimenti L'aspirapolvere robot contiene una batteria agli ioni di litio ad alte
per sostituirlo. prestazioni. Assicurarsi che |'apparecchio resti carico durante I'utilizzo

quotidiano per mantenere le prestazioni ottimali della batteria.

Nota: se |'aspirapolvere robot non viene utilizzato per diverso tempo, spegnerlo
e metterlo via. Per evitare danni da scaricamento eccessivo, ricaricare il robot
aspirapolvere almeno una volta ogni tre mesi.
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Risoluzione dei problemi

Problema

Possibile causa e soluzione

L'aspirapolvere robot non siaccende.

La batteria & scarica. Ricaricare completamente I'aspirapolvere robot e riprovare.
Latemperatura ambiente & inferiore a 0 °C o superiore a 40 °C. Assicurarsi di utilizzare I'aspirapolvere robot
all'interno di un intervallo di temperatura compreso tra0 °C e 40 °C.

L'aspirapolvere robot non siricarica.

La stazione omninon & collegata all'alimentazione; assicurarsi che entrambe le estremita del cavo di
alimentazione siano correttamente collegate.

Il contatto traicontattidiricarica della stazione omni e il robot aspirapolvere & scadente; pulire i contatti di
ricarica.

Controllare se & presente qualche oggetto estraneo nel connettore del robot aspirapolvere e rimuovere
I'eventuale oggetto estraneo.

Configurazione dellarete non
riuscita.

La password Wi-Fi non & corretta. Assicurarsi che la password inserita sia corretta.

Passare aunarete a 2,4 GHz, poiché le retia 5 GHz e i router aziendali non sono attualmente supportati.
Assicurarsi che I'aspirapolvere robot rimanga in un'area con un buon segnale Wi-Fi.

L'aspirapolvere robot potrebbe non essere nello stato In attesa di connessione. Uscire e riaprire
I'applicazione e seguire i passaggi corretti per provare a eseguire nuovamente la configurazione della rete.

Il robot aspirapolvere non riesce
atrovare e atornare alla stazione
omni.

La stazione omni e scollegata dall'alimentazione o & spostata quando il robot aspirapolvere non € collocato sulla stessa.
Sono presenti troppe ostruzioni attorno alla stazione omni. Posizionare la stazione omni in un'area piu
aperta.

Lo spostamento del robot aspirapolvere pud causare il riposizionamento di quest'ultimo. Se il
riposizionamento non riesce, viene creata una nuova mappa. Se il robot aspirapolvere e troppo lontano
dalla stazione omni, potrebbe non riuscire a tornare automaticamente da solo. In tal caso, &€ necessario
posizionarlo manualmente su di essa.

Pulire I'area di segnalazione sulla stazione omni rimuovendo polvere o detriti.

Il robot aspirapolvere non risponde
mentre si premono i pulsanti della
stazione omni.

Il robot aspirapolvere non é sulla stazione omni. Posizionare manualmente il robot aspirapolvere sulla
stazione omni o utilizzare I'app per riportarlo.




Problema

Possibile causa e soluzione

Impossibile spegnere il robot
aspirapolvere.

Non é possibile spegnere il robot aspirapolvere quando si trova sulla stazione diricarica. Siraccomanda

di spostare il robot aspirapolvere dalla stazione omni, quindi di premere e tenere premuto il pulsante di
accensione per tre secondi per spegnerlo.

Seipassaggiprecedentinon danno il risultato sperato, premere e tenere premuto il pulsante di accensione per
15 secondi per forzare lo spegnimento del robot aspirapolvere. Se il problema persiste, contattare il personale
dell’assistenza post vendita.

Lavelocita diricarica é lenta.

Sono necessarie circa 6,5 ore per caricare il robot aspirapolvere dal livello di batteria basso al pieno livello.
Per prolungare la durata di vita della batteria, il robot aspirapolvere riduce automaticamente la velocita di
ricarica a temperature ambientali alte o basse.

| contatti diricarica potrebbero essere sporchi, pulirlicon un panno asciutto.

Il robot aspirapolvere genera un

rumore intenso quando & in funzione.

Ilvano polvere & pieno. Svuotarlo.

Un oggetto duro puo rimanere impigliato nella spazzola o nel vano polvere. Controllare e rimuovere eventuali
oggetti duri.

La spazzola o la spazzola laterale possono impigliarsi. Controllare e rimuovere eventuali oggetti estranei.
Impostare I'aspirazione del robot aspirapolvere sulla modalita standard o silenziosa, a seconda delle necessita.

Il robot aspirapolvere si muove
seguendo un percorso caotico.

Gli oggetti sul pavimento, come cavi e pantofole, possono intralciare il robot aspirapolvere. Si raccomanda di
riporli prima dell'uso.

Il robot aspirapolvere puo scivolare quando opera su un pavimento bagnato o scivoloso. Si raccomanda di
asciugare il pavimento prima dell'uso.

Pulire i sensorilaser alinee e il sensore di riconoscimento visivo Al sul robot aspirapolvere con un panno pulito
e morbido per mantenerli puliti e privi di ostruzioni.

Ilvano polvere non & completamente
svuotato.

Controllare se il sacchetto monouso nel contenitore della polvere é pieno.

Seil sacchetto monouso non é pieno, controllare se c'é qualche ostruzione sulle bocchette di svuotamento
automatico del robot aspirapolvere, alla stazione o nel vano polvere. In presenza di ostruzioni, pulire il
componente bloccato in tempo.
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Problema

Possibile causa e soluzione

Il robot aspirapolvere si blocca davanti
alla stazione omnie nonriesce a
raggiungerla.

Rimuovere eventuali ostruzioni entro 0,5 m sui lati destro e sinistro o entro 1,5 m davanti alla stazione
omni per evitare che il robot aspirapolvere venga bloccato.

Il percorso diritorno allaricarica e bloccato, per esempio la porta é chiusa.

Il robot aspirapolvere puo scivolare se il pavimento davanti alla stazione omni & troppo bagnato. In
questo caso, rimuovere l'acqua in eccesso prima di riprovare.

Siraccomanda di spostare la stazione omniin un luogo diverso e riprovare.

Il robot aspirapolvere non pulisce alcune
stanze.

Assicurarsi che tutte le porte siano completamente aperte.

Controllare se c'é una porta con una soglia superiore a 2 cm di altezza, poiché il robot aspirapolvere non e
in grado di attraversare una soglia superiore a2 cm.

Seilvano diuna porta che dain una stanza é bagnato o scivoloso, il robot aspirapolvere puo scivolare

e non pud funzionare correttamente. Si raccomanda di rimuovere manualmente I'acqua in eccesso sul
pavimento.

L' aspirapolvere robot non riprende a
pulire dopo laricarica.

Assicurarsi che il robot aspirapolvere non siaimpostato in modalita “Non disturbare” (DND). La modalita
DND impedisce al robot aspirapolvere diriprendere a pulire.

Il robot aspirapolvere non riprende a pulire se lo si riporta manualmente alla stazione omni per ricaricarlo
(posizionando manualmente il robot aspirapolvere sulla stazione omni, premendo manualmente il
pulsante sul robot aspirapolvere o inviando manualmente il robot aspirapolvere allaricarica tramite
I'app).

Il vassoio per la pulizia presenta
un‘anomalia nel livello dell'acqua.

Rimuovere il vassoio per la pulizia e pulire I'uscita dell'acqua se & bloccata.

Premere delicatamente sul serbatoio dell'acqua sporca per assicurarsi che sia installato correttamente.
Controllare se la guarnizione del serbatoio dell'acqua sporca e allentata, o non correttamente installata,
eintal casoripristinarla manualmente. Se il problema persiste, contattare il personale dell’assistenza
post vendita.




Specifiche tecniche

Aspirapolvere robot

Stazione omni

Nome Aspirapolvere robot Modello JZ72202
Modello B101GL Dimensioni articolo 423 x 340 x 568 mm
Dimensioni articolo 350 = 350 x 97 mm Ingresso nominale 220-240V~50/60 Hz
Batteria 4800 mAh (Capacita effettiva) Uscita nominale 20V=2A
S . Assorbimento
Tempo diricarica Circa 6,5 ore (durante lo svuotamento della polvere) 1000 W
Peso netto ;
(Aspirapolvere robot) 3.8kg Assorblment'o. 55W
(durante la pulizia)
Peso netto 124k -
(con Accessori) g Assorbimento 90W
s bil Android 4.4 € {05 10.0 T K (asciugatura + ricarica)
ompatibile con ndroid4.4ei .0 o versioni successive Grado IP IPX]
Connettivita wireless Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n 2,4 GHz, Bluetooth 4.2 In condizioni d'uso normali, questa apparecchiatura deve essere tenuta
aunadistanza minima di 20 cm tra lI'antenna e il corpo dell'utente.
Tensione nominale 14,4V =
| I e I
Potenza nominale 70W
[Pom | wom | vavas | ovos | coer [veames] e |
Frequenza d'esercizio 2400-2483,5 MHz -
Potenzainuscita | 50 4y
massima

Separa le componenti e conferiscile in modo corretto.

Informazioni sullo smaltimento e sul riciclaggio dei RAEE

Tuttii prodotti contrassegnati da questo simbolo sono rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (RAEE in base alla direttiva 2012/19/
UE) che non devono essere smaltiti assieme a rifiuti domestici non differenziati. Al contrario, & necessario proteggere 'ambiente e la salute
umana consegnando i rifiuti a un punto di raccolta autorizzato al riciclaggio dirifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche, predisposto
f— dalla pubblica amministrazione o dalle autorita locali. Lo smaltimento e il riciclaggio corretti aiutano a prevenire conseguenze potenzialmente
negative per I'ambiente e la salute umana. Contattare l'installatore o le autorita locali per ulteriori informazioni sulla sede e periterminiele
condizioni di tali punti diraccolta. 93



NHdopmaums no TexHnke 6€30nacHOCTM

I1epen, ncnoJjib3osaHNemM BHUMaTeJibHO NPOYTUTE 3TO PYKOBOACTBO. Coxpal-wn'e €ro—OHO MOXXeT
NoHaao6mMTbCA BaM B AaJibHeliwem.

OrpaHnyeHns Ha aKcnyaTaunio

- OTO yCTPONCTBO NpeAHa3HavYeHo Ana ybopKkn NCKUYNTENbHO AoMa. He ncnonb3ynTe ero Ha ynuue,
B KOMMEPYECKNX NIV MPOMBbILLIEHHBIX MOMELLEHUSAX, a TAKXE He Ha Nony.

- 9TUM yCTPOCTBOM MOFYT NOMIb30BaTbCA AETW B BO3PACTE OT 8 JIET, a TAKXe LA C OrpaHNYeHHbIMY
br3MYecKMMmM, CEHCOPHBIMU UM YMCTBEHHBIMW CMIOCOBHOCTAMM UM HEAOCTATOYHbIM OMbITOM
1 3HAHUSIMM, €CNIN OHW HAXOASATCA MOA NPVMCMOTPOM U NPOLWN UHCTPYKTAX No 6e3onacHomy
MCMNONb30BaHMNI0 YCTPONCTBOM M MOHMMAIOT CBA3AHHbIE C HUM ONAcHOCTU. [leTh He JOMIKHbI UrpaThb
c ycTpoicTBOM. He paspelainTe 4eTAM YNCTUTL YCTPOWCTBO U BbINOAHATL APYrne MeponpuaTus no
yxoay 3a H1UM 6e3 nprcmMoTpa B3pOCblX.

- YCTPOMCTBO JOMKHO NCMNOIb30BAaTbCA TONBLKO C 6I0KOM NUTAHMA, NOCTaBASEMbIM C YCTPOMCTBOM.

- 3TO YyCTPONCTBO OCHALLEHO aKKYMYNATOPHbIM 61OKOM, KOTOPbIV AONIXKHbI 3aMEHATb TOJIBKO
KBanMduLUMpoBaHHbIE TEXHMYECKME CNELMANNCTBI UIW CNeLnanncTbl OTaeNna NoCNenpPoaaXxKHOro
06CNyXNBaHWA.

- [leTam He cnepyet nrpatb C 3TUM yCTpOI7ICTBOM. Yb6enntecsh, 4TO A€TU M XXNBOTHbIE HAXOAATCA Ha
6e3onacHom paccToAHUN OT po60Ta-nb|necoca BO BpewmMA pa60TbI.

- Ecnn WHYpP NNTaHNA NOBPEXAeH, 3aMeHNTEe ero cneunasibHbiM LUHYPOM NI KOMNJIEKTOM,
I'Ipl/|06peTeHHbIM y npoun3soanTenAa nnn B COOTBETCTBYOWEM CEPBUCHOM LEHTpPE.



- He ncnonb3yinte poboT-nbinecoc B 06nactax, pacnofioXXeHHbIX Hag noaoMm, 6e3 3almnTHOro
b6apbepa.

- He nepeBopaunBaiite poboT-nbinecoc BBepx AHOM. Bo Bpems nepemelneHna poboTa-neinecoca
He MCMNONb3YITe KPbILWKY C 1a3epHbIM AaTYNKOM PACCTOSAHWNSA, BEPXHIO KPbILWKY Ui 6amnep B
KauyecTBe py4Ku.

- He ncnonb3yiite pob6oT-nbinecoc B cpefax c Temneparypor okpyxatwluein cpenbl Boiwe 40°C nan
Hke 0°C, a TakXKe Ha N0y C XXNAKOCTAMU AN ANNKMMW BeLLeCcTBamu.

- He ycTaHaBnnBaiTe, He 3apaxanTe N He NCMONb3yinTe PO6OT-NbINECOC Ha YL, B BAHHbIX
KOMHartax 1 pagom ¢ 6acceiHom.

- Ecnn npnbop HaefeT Ha LWHYp SNEKTPONUTAHUS, MOXET BO3HMKHYTb yrpo3a 6€30nacHoCTy.

- Y6epuTe c nona xpynkue v Mesikne npegMeTbl, 4To6bl pOHOT-NbINECOC HE BPEe3aCA B HUX N He
nospeau.

: XpaHVITe MHCTPYMEHT AJ1IA HNCTKN B HEJOCTYNHOM ANA Jeten mecTe.

- He pa3M6U.I.aI7ITe Ha ABMXyLWemMcA nin oCtaHOB1EHHOM p060Te-nbmecoce LeTel, XXKMBOTHbIX U
Kakne-nmbo npegmMmeThl.

- He ponyckaiite nonagaHus Bojoc, NanbLUeBs 1 Apyrux yacTei Tefia B OTBEpPCTUE poboTa-nblaecoca,
npeaHasHayeHHOe A1 BCcacbiBaHUA.

- He ncnonbsyinte poboT-nbinecoc ana ybopkm NerkoBocniaMeHsAoWMXCA XXNAKOCTEN.
- He ncnonbayiite poboT-nbinecoc ana ybopku TBEPAbIX U OCTPbIX NPeAMETOB.
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. I'Iepe,u, OYNCTKOW NNV BbIMONIHEHNEM O6C}'Iy)KI/IBaHVIFI BbIKJIlOHUNTE pO6OT-I'IbIJ'IeCOC n
MHOroamana3oHHy CTaHUNIO, a TAKXXe OTCoOeAMHNTE UX OT NCTOYHUKA NNTaHUA.

- He BbITl/Ipal\/JITe pO6OT—I'IbIJ'I€COC nnn MHorognana3oHHyK CTaHUMIO BJIQXXHOW TKaHbIO, a TaKe
n3berarte nonagaHna Ha HUX XUAKOCTW. [Tocnie ounCTKY aetanen, KOTOpPbI€ MOXHO MbITb,
MNOJIHOCTbIO BbICYLWINTE NX, MpeXae 4eM yCTtaHaB/IMBaTb HaA MECTO N UCMOJ1Ib30OBaTb.

- Nepep TpaHCcnoOpTMPOBKOWM yoeanTech, YTO pOOOT-NbIIECOC BbIKIOYEH, Y MO BO3MOXHOCTU XpaHuTe
€ro B OpUrnMHasibHOM ynakoBKe.

- [pMeHATe 3TO yCTPONCTBO COrNacHO PyKOBOACTBY Nofib3oBatesns. [osb3oBaTen HecyT
OTBETCTBEHHOCTb 3a YObITKN U1 yLep6, KOTOPble BO3HUKIN 13-32 HECOBOAEHUS NHCTPYKLNIA.

AKKyMynaTop 1 3apagka

NPEAYMNPEXIOEHNA.

- He ncnonb3syinTte CTOPOHHUI aKKyMYNATOP, WHYP NUTAaHMUA UAN MHOTOANANAa30HHY0 CTaHLMIO.
PoboT-nbinecoc MoXHO UCMONb30BaTb TOJIbLKO C MHOroamManasoHHon ctaHumen moaenn JZ2202.

- OT nonb3oBarenen He TpebyeTcAa HUKAKNUX AECTBUN ANA NEPEKIIOYEHNA YaCTOThI
MHorogvanasoHHowm ctaHumm ¢ 50 Iy Ha 60 My, Mpurbop moxeT aganTupoBatbea Kak ansa 50 My, Tak v
ana 60 .

- He pasbupaiite, He peMOHTMpPYTE 1 HE MOANDULNPYITE aKKYMYNATOP NN MHOrOoANana3oHHYy
CTaHLMI0 CAMOCTOATESbHO.

- He yCTaHaBﬂMBaMTe MHOroamana3oHHyK CTaHUMO pAAOM C NICTOYHUKOM Tenna.
- He BbITMpaVITe M He ouuLlanTe 3apAaHble KOHTaKTbl MHOroananasoHHOW CTaHLMW BNaXXHOWM TKaHblo



NI B1aXXHbIMW pyKaMn.

- Ecnv poboT-nbinecoc He 6yAeT MCMNONb30BaTbCA B TEHEHWUE AJINTENIbHOTO NEPUOAaA, MOJIHOCTbIO
3apAgunTe ero, OTK/YMTE U XpaHUTE B CYXOM NpoxaafHoM MecTe. Bo nsbexkaHvie upeamepHol
pa3paAKN akkymynaTopa 3apsarite poboT-nbljiecoc He pexke OAHOro pasa B 3 MecAua.

- JINTNIA-NOHHBIV aKKYMYNSATOP COAEPXKMT BELLECTBA, NPeACTaBsoWe ONacHOCTb AN OKpyXKatoLlein
cpenbl. Mepepn ytunmsaumeii poboTta-nbinecoca ¢ GyHKUMeEN BNaXHo y6OpKN cHavana n3BneknuTe
aKKyMynaTop v yTUAN3NpynTe nan caalite ero Ha nepepaboTky B COOTBETCTBMM C MECTHBIMM
3aKOHaMV 1 NpaBUIamMmn CTPaHbl UM permoHa aKcnayaTaunm.

- MNepep n3BneyeHnem 6atapen peKoMeHAyeM pa3paanTb Nx 1 ybeanTbecs, YTO YCTPONCTBO
OTKNIOYEHO OT UCTOYHMKA NMUTAHNA.

1) BbIKpyTUTE BUHT BHN3Y, 3aTE€M CHUMMWTE KPbILLKY.

2) OTcoeanHnTe pasbem, 3aTeM n3BeknTe batapewn. byabre akkypaTHbl, 4TOObI HE NOBPEAUTb
Kopnyc 6aTtapen 1 He NoNyYnTb TPaBMY.

3) CnanTte 6aTapen B opraHn3auuio no ytmnmsaumun.

TexHunKa 6e3onacHoCTA npun ncnonb3oBaHM nasepa

- JlazepHbIi aTYMK 3TOro YCTPONCTBA COOTBETCTBYET TPeBOBaHMAM K la3epHbIM n3aenmam knacca 1,
npeaycMmoTpeHHbiM ctaHgapTom |[EC 60825-1:2014, n He co3paeT onacHOro nasepHoro U3nyyeHus.

Jdexknapaums o cooTBeTCTBUM HOPpMaTMBHbIM Tpe6oBaHnAam EC

C € Hactoawunm komnaums Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. 3asBnser, 4to Tun pagnoo6opynosaHusa B101GL cooTBeTcTBYET
TpeboBaHuam Aupektusbl 2014/53/EU. MonHbIV TEKCT feknapauumn o COOTBETCTBMM HOpMaTVBHbLIM TpeboBaHuaM EC gocTyneH no cnegyowemy
appecy: http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Moapo6HOe aneKTpoHHOEe pyKOBOACTBO CM. N0 aapecy www.mi.com/global/service/userguide 97
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O630p ycTponcTBa

Po6oT-nbinecoc ¢ pyHkuUMei
BNAXHOW y6opku

Mpumedanue. NnnwcTpaunn usgenns,
KOMTMNEKTYIOWMX V1 MOb30BATENCKOTO HTEpdeica
B PYKOBOACTBE M0Nb30BaTeNs NPeAcTaBNeHbl
MCK/IOYUTENIbHO B 03HAKOMUTESNBHBIX LiENAX.
PakTUYECKEe XapaKkTePUCTUKN Npubopa v ero
DYHKLWM MOTYT OTIMYATLCA B CBA3M C YNyULWEHNAMM
npoaykra.

Akceccyapbl

MpeaBapnTeNbHO yCTAaHOBNEHHbIE aKceccyapbl

LeTka

[ipyrue akceccyapbl

Kpblwka weTkn KoHTelHep ana neinv

= A

MHCprMeHT YNCTKN

OpHOpPa3oBbIfi MELOK
(CMeHHbIN)

[y6ka ana BnaxkHow
y6opku x 2

(NpepycTaHoOBAEHbI)

Hepxatenb rybkum x 2

~d

BokoBas weTka

—

WHyp MHoroamanasoHHas ctaHuma
3NeKTponuTaHnsa (B KOMNNEKTE OAHOPA30BbI MELOK,
pe3epByap A1 YNCTOW BOAbI, pe3epByap ANs
rpA3HOV BOAbI U MOAAOH ANA O4UCTKM)




Po6oT-nbinecoc ¢ GyHKuLMen BNaxXHOM yoopKu

d) KHonka nutanus/y6opku

BktoueHne nnu BoIkNloYeHE MUTAHNSA:

HaXXMUTe N yaepXnBanTe B TedeHne 3 CEKYHA

Y6opka: nocne BKIOYEHNA po6OTA-NbIIECOCA HAXMUTE, 4TOBbI HauaTb y6OpKY

(G,

0 KHonka gok-ctaHuunm

MoaknoyeHve K AOK-CTaHLNW: HOXKXMUTE

BkntoueHne/BbikntoueHne GyHKLMN GNOKMPOBKY OT AeTel: HaXMUTE
v ynepxuBainTe B TedeHne 3 cekyHA

WNHpvkaTop
- Bbenbiii: npeT y6opka nnn ybopka 3aBeplueHa
(aKKyMynaTop NOAHOCTbIO3apsXKeEH)

- Mwuraet 6enbiM: BO3BpalleHne Ha AOK-CTaHLMIO ANA 3apAaakm /
cMeHa nosunumn / obHoBneHne BctpoeHHoro MO /
oXxupaaHuve nogknoyeHna / nogkntoyenne Kk Wi-Fi

-YacTo muraet 6enbiM: 3apsaaka

-Muraet opaHxeBbIM: ownbKa

- OpaHxeBblii: ceTb Wi-Fi He nogknioueHa

Mpumedanue. Korga po6oT-neinecoc y6upaeT nav Bo3spaliaercs Ha
MHOTOAMANa3oHHY0 CTaHLMIO A5 3aPAAKY, HAXXMUTE N00YI0 KHOMKY, 4TOBbI
NpVOCTaHOBNTL €10 paboTy.
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Pob6oT-nbinecoc 1 gatumku ﬂ.aTHMKI%aneHMH

YnbTpasByKOBOW faTYMK o—

K — BceHanpaBneHHoe
pbllKa N1a3epHOro Aatynka BokoBas leTka o—= :] Koneco
paccToaHuA
Kpblwka weTtku

LleTka

3aXMMbl KpbILIKN
WeTKn

OcHoBHOE Kofleco

JlazepHblii faTUNK paccToaHNA

OcHOBHOE KO/leco ©
bamnep

Bun3yanbHblii HABUTaUNOHHBIN
[laTymK Ha ocHoge M

JNlazepHbiit fatumk

OTtBepcTue ans
KpenneHus
nepxartens rybkum

r— KHonka cbpoca

HaxmwnTe n ynepxuBaiite B TeueHne
3 CeKyH/ ANA BOCCTAHOBNEHNSA
3aBOJICKMX HACTpoeK

Kpblwka

- 3axunM KoHTelHepa
WupnkaTtop Wi-Fi p

- LA NblIn
- Bkn.: nopknoueH k Wi-Fi
. - Bbikn.: cetb Wi-Fi He Bbixon ana
KoHTenHep ana
nbLAN noaknw4yeHa 3axum KPbILWKN CaMOOYUNCTKN
- Muranue: oxuaaHve KOHTelHepa ans
3apsaHble KOHTaKTbl noakyYeHns/noakyYeHne Mycopa Punbtp
Pasbem
aTunK yrnoe
il y Kpbiuka 3axum punbtpa
Bnyck ansa BbiX0A ANIA CAMOOYMNCTKM KOHTe/Hepa AnA
aBTOMaTMYeCcKoro nbinn
NOJSIHEHMNSA .
sanonte KoHTeliHep ans nbinn

BOAON
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MHoroananasoHHas ctaHUMA

Pesepsyap ann
rpPA3HON BOAbI

Pyuka

[MoaoH ANS QUNCTKUN o

Kpblwka

PesepByap ansa uncroi

BOJibl
Pyuka

3axuM 4/if BOGHOrO
pesepsyapa

MonnaBKoBbI
wapuk

PesepByap ana rpasHo Boabl

Mbinec6opHmK

KHonka n3sneyeHuns
nbinec6opHrKa

Kpbllwka nbinec6opHmka

Bbixon ans camoouncTkm

3aXVM 4N BOLHOIO
pesepsyapa

BoasHol naTpy6ok

PesepByap ana uncroi Bogbl

-1 WNHaukaTop

- Benbii: MHOrognanasoHHas
CcTaHUMA NoAK/YeHa K
NCTOYHUKY NUTaHWA

- BbICcTpO MUraeT opaHxeBbIM:
ownbKa MHOroananasoHHon
cTaHumm

O6nacTb curHana
3apaaHble KOHTaKTbl

Bnyck asis aBTOMaTM4eckoro
nob6asneHus BOAbI

101



NHCcTpyKumm no yctaHOBKe

KHOMKW MHOroanana3oHHOWM CTaHL MK

O KHonka noknHyTb
W HaxmuTe, 4T06bI pOfJOT-I'IbIJ'ISCOC NOKUHYN MHOrOoAManasoHHYIo CTaHUWMIo.

G,\ KHonka y6opku

HaxmuTe, 4Tobbl pO6OT-NbINECOC BbINONHAN YOOPKY BCEX YHACTKOB.

SSS KHonka cywku

—— Haxmute, 4T06b MHOTOAMANA30HHAA CTAHLUMA Hayana U octTaHoBMAa
CYWKY ry6Ku AnA BAaxHoN ybopku.

MpumeyaHus.
- KHonku MHoroavanasoHHol cTaHuuy 6yayT paboTaTtb, TONbKO KOrga poboT-nbinecoc
NoAKMOYEH K CTaHLMN.
- Mepes 04NCTKON 1N 06Cayx)MBaHMEM NOAAOHA ANIA OYUCTKM U MHOTOAVANa3oHHOM
CTaHUMM CHUMUTE POBOT-NbINECOC C MHOTOAVANa30HHOM CTaHLMN.

Bnok Hacazkun ans BnaxHom ybopku

MecTo kpenneHus rybku o
LNA BNaXHOW y6opKu

[Hepxarens rybkun [ybka ana BnaxHomn

y6opku
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CHATMe 3aLNTHBIX KpblWeK

Mepepn ncnonb3oBaHnem po6oTa-nbiiecoca CHIMUTE 3alNTHbIE NONOCKN
c 06enx CTOpOoH.

YcTaHoBUTe 6OKOBYIO WETKY 1 6NOK HacaaKku Ans
BNAXHOW y60opKM

YcTaHoBrTE GOKOBYIO WETKY Ha 3aXMM B HVXKHEN yacTy po6oTa-nbinecoca, a
3aTeM BCTaBbTe HACAAKY ANS BNAXKHOV yBOPKM B MOHTaXHble OTBEPCTUA.

awenka o
60KOBOW LWETKN



PasmelneHne mHorogmanasoHHoOM cTaHUMmM

MocTaBbTe MHOroAMana3oHHY CTaHLMI0 PAAOM C PO3EeTKOM B MecTe
¢ xopowwnm curHanom Wi-Fi. 3aTem nofgk04mnTe CTaHUMIO K CETN
ANEKTPONUTaHUA.

Bkniounte
MHOroAvanasoHHyo
cTaHuuio

<

MpumeyaHue. He pasmeluaiite NOCTOpoHHVE NpeaMeTsl B paanyce 0,5 M no 6okam
nnu B npegenax 1,5 M nepes MHOroavanasoHHo CTaHunen.

>15m

PasmeleHne poboTa-nbinecoca

[ns BKNYeHNs HaXMUTe 1 yaepxusaiite kHonky () Ha kopnyce
po6oTa-nbinecoca B TeueHvie 3 cekyHA. [lomecTnTe poboT-nbinecoc Ha
MHOroAnanasoHHyo CTaHL Mo TaKMM 06pa3om, 4Tobbl 610K Hacaakn

NS BNAXXHON y6OopKU Bbl NOBEPHYT IMLLEBOI CTOPOHO K MOALOHY ANA
OYMCTKM Ha CTaHLUW. 3aTeM, Korfa po6oT-nblIecoc yCnewHo NoAKIYUTCS
K CTaHLMM 1 HauHeT NoA3apsAKY, MPO3BYYUT roJI0COBOE YBeJOMEHNE.

MpumeyaHna.

- MNepes nepBbIM MCNONb30BaHVIEM PEKOMEHYETCA NOSHOCTbIO 3apAANTL POBOT-
nbinecoc. Ecan po6oT-nbinecoc He BkaYaeTCA NOCae NONHOV paspAaKy
aKKyMynAaTopa, BPY4HYI0 NOAKI0YNTE POBOT-MbINECOC K MHOr0AManasoHHoM
cTaHuMK, 4Tobbl 3apAANTD ero.

- PoboT-nbinecoc He BbIKMOYUTCA NPV NOAKIOYEHNN K MHOTOAMANa3oHHOM CTaHL K.

- Mpu nepBom ncnonb3oBaHNM poboTa-nbinecoca pekoMeHayeTca cnefosath 3a
po6OTOM-MbINIECOCOM U YCTPAHATL BCE NPENnATCTBMA Ha nosly. Ecav poboTt moxeT
3aCTpATb AV Nouapanatb NOBEPXHOCTb Mebenn, Bbl MOXeTe 3aAaTh 3anpeTHble 30Hb!
B MPUNOXEHWUN, 4TOOLI POBOT-NBINECOC HE BXOAMN B laHHbIE 30HbI.
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NHcTpykuna

[lobaBneHvie BoAbl B pe3epByap AJ1s YACTOWN BOAbI

HanonHute cooTBeTCTBYIOWMI pe3epByap YNCTON BOAON L0 OTMETKM
MaKCVManbHOro YPOBHA BOAbI.

BHVMAHWE

- He nob6asnAaiite BoAy Bbille OTMETKM MakCMManbHOro yposHa oAbl (MAX).

- He 3anvBalite B pesepsyap ropsauyio BoAy, Tak kak 3T0 MOXeT NPMBECTU K ero
nedopmauun.

- He po6aBnaiite B pesepByap AnA BOAbI KaKMe-1Mb0 YNCTAWMeE Nnn
nesnHpuuMpyiolvie cpeacTsa.

MNoaknioueHme K npunoxerHnto Mi Home / Xiaomi Home

MpoaykT paboTaet c nomolbio npunoxeHua Mi Home nnn Xiaomi Home*.
Wcnonb3yiite npunoxexnne Mi Home / Xiaomi Home, uto6bl ynpaBnatb
YCTPOWCTBOM U B3aUMOAENCTBOBATb C APYTMIMU yCTPOVICTBAMM YMHOTO loMa.

OtckaHunpyiite QR-KoA, 4TOObI CKayaTb M yCTAHOBUTb
npunoxeHuve. Bol 6ynete nepeHanpaBneHbl Ha CTpaHULY
HaACTPOWKN NOAKNIOYEHWSA, €CNIN MPUTIOXEHNE YKe
ycTaHoBneHo. /inu BbinoaHnTe nounck no 3anpocy «Mi
Home/Xiaomi Home» B App Store, 4uto6bl ckayaTb 1
YCTaHOBUTb NPUNOXEHNE.

OTkpolite npunoxeHve Mi Home / Xiaomi Home,
HaxxmuTe @ B NpaBOM BEPXHEM Yy 1 cleayinTe C4576F‘|2
MHCTPYKUMAM No obaBneHno ycTpoincTaa.

* B EBpone npunoxexve HasbiBaeTcA «Xiaomi Home» (kpome Poccun). HazgaHue npunoxeHus,
KOTOpoe 0ToGparxaeTcs Ha BalleM YCTPONCTBE, A0KHO ObiTb MIPUHATO MO yMONYaHUIO.
MpumeyaHus.

- 97107 poboT-nbinecoc pabotaeT ¢ npunoxeHrem Mi Home / Xiaomi Home v
noaaepxusaet Android 4.4 1 i0S 10.0 unv 6onee nossaHel Bepeuu.

- MNoapepxusaiotca Tonbko cett Wi-Fi c yactotoin 2,4 'y,

- Bepcua npunoxerua morna 06HoBuUTbCA. Cnepyiite MHCTPYKUMAM Ans TekyLen
BEPCUN NPUNOXKEHNSA.

Cé6poc Wi-Fi

Mpwv noTepe coeanHeHna Mexay Bawmm tenedoHoM 1 po6OTOM-MbIIECOCOM
13-3a CMEHbl HACTPOEK POYyTEPA, HEBEPHOTO NAPOS U T. 4. BbIMONHUTE
NeNCTBUA HUXE.

1. OTKpoiiTe KpbILWKY poboTa-nbinecoca, 4tobbl yenaetb uHankatop Wi-Fi.

2.0aHOBPEMEHHO HaxMuTe 1 yaepxueaiite kHonku O v (Y, noka He
YCNbILWNTE COOBLEHNE O TOM, YTO POBOT-NbINECOC 0XKUAAET HACTPONKN
ceTw.

3. Korpa nHpgunkatop Wi-Fi 3amuraer, nopkniouerme k cetn Wi-Fi ycnewHo
cbpoleHo.



BknitoueHue 1 Bbik/IlOYEHWE

Haxmute n yaepxuesaiite kHonky () B TeueHne 3 ceKyHA, 4TobbI
BKJIOYNTb PO6OT-Mblecoc. 3aroputcsa NHAKNKATOP, NOC/ie Yero poboT-
nbinecoc nepenpet B pexum oxnaaHuna. Ecnvm pabota pobota-neinecoca
NprOCTaHOBEHA U OH He 3apsXXaAeTCH, HAXXMUTE N yiepXXMBaiiTe KHOMKY
() BTeueHve 3 cekyHz, 4TOBbI BbIKIOUYNTL €ro.

I'IpmmeHaHme. Korpa pOﬁOT—I’IbIﬂeCOC 3apAXkaeTcsA, OH aBTOMaTn4yeCckKy BK4aeTCA. B
3TO BPEeMA ero Henb3A BbIK/I0YNTb.

CocTosHue nay3bl

Korpa neinecoc pa60TaeT, HaXmute J1I06yIO KHOMKY, 4TO6bI NPUOCTAaHOBUTDL €r0.

MpumeyaHue. He nogHnmaiiTe 1 He nepemewyalite poboT-nbiNecoc Bo BpeMs naysbl.
B npoTuBHOM cry4ae MOryT BO3HUKaTb HABUTaLMOHHbIE OWNBKY, KOTOPbIE MOTYT
nometatb po6oTy-NblNeCOCy BEPHYTLCA HA MHOTOANANA30HHYI0 CTAHLMIO UK
npuBeayT K NoTepe KapTbl MOMELLEHUA.

BosobHoBneHne y6opku

Korpa 3apap po6oTa-neinecoca 6yfeT Ha CXoAe, OH aBTOMaTUYeCcKun
BEPHETCS Ha MHOTOZManasoHHyIo CTaHLUMIo A8 noa3apsaaky. [onHocTbio
3apAAMBLIKICH, POGOT-NblecOC BO306HOBUT y6OPKY C TOrO MECTa, rae oHa
6blna npepBaHa.

Crawmin pexmnm

Po6oT-nbinecoc aBTomatnuyecku nepekaioyaeTca B pexunm cHa nocne
npuocTaHoBKM paboTbl 6onee yem Ha 10 MUHYT. [pn 3TOM NHAMKATOP
BbIK/loyaeTcA. [11s BbiBoAa po60Ta-nbinecoca U3 pexvima cHa Heo6XxoAnMo
HaxaTtb N06yto KHOMKY Ha HEM.

Mpumeyanue. Ecnv Bpems B pexume cHa npesbiwaet 12 4acos, poboT-nbinecoc
aBTOMAaTUYECKY BbIKIOYAETCA.

HacTtpoiika 6n10KnpoBKM OT feTen

Y1006bl BKIOUNTB MW OTKOUNTD 6JIOKMPOBKY OT fleTel, HaxmunTe
nynepxuaiTe kHonk () Ha Kopnyce poboTa-nbifecoca B Te4eHne
3 CeKyHA.

Korna po6oT-nbinecoc noakiio4YeH K MHOroAnanasoHHol cTaHumm,
0HOBPEMEHHO HaXMUTE 1 yaepxusaiiTe kHonku () v 8 Ha
MHOTOAMaNa3oHHON CTaHUMM B Te4eHne 3 CeKyHA, YTOBbI BKJTIOUUTD
VAW OTKNOUYNTb GYHKLUMIO BNOKMPOBKM OT AeTel. 3Ta onepaumsa
HenpryMeHUMa NPV O4NCTKE TYOKW 1 yAaNneHNM MbUIN.

Mpumeuanme. Ecnn 6noknpoBsKka oT aeTelt BKloueHa, KHOMKM poboTa-neinecoca v
MHOrOAManasoHHOM cTaHLMK 6yayT 3a6N0KMpOBaHbI.

O6HoBneHne BcTpoeHHoro M0

Bbl MoxxeTe 06HOBUTL BcTpoeHHoe MO poboTa-nbinecoca yepes
npunoxeHve Mi Home / Xiaomi Home. MNepep o6HoBneHviem y6eautecs,
4TO PO6OT-MbIIECOC HAXOAUTCA HA MHOTOANANa30HHOM CTaHLUWK, a 3apAaj,
akKymynsaTopa coctaBnfeT He Hxe 15%.

BoccTaHoBNEHME 3aBOACKMX HACTpPOeEK

Ecnu po6oT-nbinecoc He paboTaeT Hagnexalunuv obpasom nocne
nepesanycka, c NoMoLLbto bynaBKy HaxXMKTe KHoMKy cbpoca n
yAaepXuBarTe ee, NOKa He yC/blluMTe FONI0COBOe coobLieHNe o cbpoce
HacTpoek. Takum o6pa3om 6yAyT BOCCTAHOBJIEHbI 3aBOJICKVIE HACTPOVKM
po6oTa-nbinecoca.

Mepe3anyck poboTa-nbinecoca

Ecnv po6oT-nbinecoc nepecraet 0TBeYaTh ¥ He BbIK/K0YAETCs, BbIK/IOUUTE ero
NPUHYANTENbHO, yaepxneas kHonky () B TeueHre 15 cekyHp. 3aTem HaXMUTe 1
yaepxugaiite kHonky () B TeueHne 3 cekyHA, HTO6bI BKIOUNTb ero.
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YncTka nbiiecocom 1 BnaxkHasA ybopka

1. 3anycK YNCTKM NbIIECOCOM W BNaXHOI yOOpKHM

Mepepn 3anyckom y6eanTecs, YTo 610K Hacaaku As BNaXHOW y6opKu
ycTaHoB/EH Ha poboT-nbinecoc. Haxmute kHonky (3 Ha MHOroAManasoHHoii
ctanumu unn (D Ha poboTe-nbiiecoce Nau BOCMO/b3YNTeCh NPUIOXKEHNEM,
4TO6bI 3aNyCTUTb POBOT-NbINECOC CO CTaHUMKN. 3aTeM poboT-nbinecoc
crnnaHupyeT oNTUMasbHbIi MapLpyTy60pKW 1 BLINONHWT 3aiaHe No
y6opKe Ha OCHOBE CO3[1aHHOW KapTbl NOMELLEHMA.

MpumeyaHus.

- Ty6Kw ans BRaxHon y6opku ByayT 04nleHbl O TOTO, KaK POBOT-MbIIECOC HAYHET CBOK
ybopky. HemHoro nogoxaunTe.

- He nepemeuaiite MHOroAManasoHHyto CTaHLuI0, pe3epByap AN YACTON BOAbI,
pesepsyap AN rPA3HON BOAbI VAV MOAAOH ANS OUNCTKM BO BPEMA PabOThI.

- OTcoenHUTe 60K Hacaky AnA BNaXHON y60pKu, 1 po6oT-Mbiecoc aBToMaTuyecku
HauHeT BBINOMHATL QYHKLMI0 yOOPKU. Bbl Takke MoXeTe BbI6paTh pexnm ybopku
yepes npuoxeHue, ecnu 610K HaCcaAKy ANA BAAXHOV yBOPKy ocTaHeTcs Ha poboTe-
neinecoce. 3atem Bo Bpems y6opky 610K Hacaaku 6yaeT NOAHAT.

2. ABTOMaTUYECKNMIA BO3BPAT K PEXXMMY OUMNCTKM FYOOK Ha MONNyTU

Bo Bpems y6opku po6oT-nbinecoc aBToMaTMyecky Bo3BpallaeTcs Ha
MHOTOAMaNa3oHHY0 CTaHL Wi, YTOObI BbIMbITb FYOKY ANA BAAXHON y6OpKy
nocne Toro, Kak OH OYNCTUT ONpefieNIeHHbIe pa3Mepbl y4acTka. 3atem
MHOroAManasoHHas CTaHuysa aBTOMaTMYECKN NOMNOJHAET pe3epByap Ans
BOJbl pO6OTa-MbINECOCA, M MOC/IE 3TOr0 OH BO306GHOBAAET yGOPKY.

3. YuncTka v cyluka rybok il BnaXKHo ybopKm nocne yaaneHus nbiav

Mocne Toro, kak po6oT-NbINECOC 3aKOHYMT y6OPKY U BEPHETCA Ha
MHOrOAMana3oHHyo CTaHLMIo A5 NOA3APAAKM, MHOrOAMana3oHHasn
CTaHUMA aBTOMATUYECKM HAaYHEeT yAaNAaTb Mblib N3 KOHTEHEPa, a 3aTem
OUYMCTUT U BICYLINT FyGKU 418 BNAXHON y6OpKM.

4. OuncTka pesepByapa As rpA3Hol BOAb

lMocne Toro Kak po6oT-MblNECOC 3aBepLLNT aBTOMATUYECKYI0 OUYNCTKY,
ounCTUTE pe3epByap ANA rPA3HON BOAbI, 4TOObI N36exaTb HeNpUATHOro
3anaxa.



Yxop v TexHn4eckoe obcnyxmBaHmne

Hetann
Y106bl NOAAEPXKMBATL POOOT-MbINECOC B XOPOLIEM COCTOSIHWM, PEKOMEHYETCA COONIOAATb EXXeJHEBHbIE MHCTPYKLMV MO YXOLY U SKCMlyaTauuu, ykasaHHble B Tabavue.
YacToTa
Yactb YacToTta o6cnyxmBaHma| Yactora sameHbl Yactb YacToTa 3aMeHbl
o6CcnyXnBaHus
. OuuncTka no mepe
KoHTeiiHep ans nbinu P / Aaruvik nanenua
HeobXxoAnMOoCTu
" CurHanbHas 3oHa
dunbTp B KOHTEWHepe ana | OumcTka Kaxable ABe 3-6 mecsLa MHOFOAMaNa3oHHOM CTaHLNN
nbian Hepenn
5 3apaaHble KOHTaKTbl poboTa-
o yncTKa Kaxable ABe
PesepByap ANs YNCTON BOAbI one Aele neiiecoca
heaenn 3apsAaHble KOHTaKThI
Pesepeyap AnA rpA3HOIL Pexomenpyercs / MHOrofvana3oHHoW cTaHumm
YNCTWTb MOCNE KaXAOro
BOJAbI Bamnep
MNCnonb3oBaHmA
MonnoH Ansa ouncTkn ExxemecsuHas ouncTka BuixoAb! AnA CAMOOUMCTM
AROH A poboTa-nbinecoca EskemecauHasn
OuncTka Kaxable aBe /
Lletka Hepenu 6-12 mecAua Bnyck ans aBTomaTnyeckoro oumcTka
OUVICTKA KIKIEE ABe 3anonHeHus Boaoi poboTa-
BokoBas wertka Henenﬂ A 3-6 mecaua nelnecoca
G Ve E 3 HunxHAs yacTb poboTa-
y6Ka Ana BNaxHol ybopku | ExxemecauyHasn ouncrka -3 mecsaua neecoca
BcenanpaBneHHoe koneco MHorogmanasoHHas ctaHuuA
JlaTunk yrnos BbixoAbl AN caMOOUYNCTKMN
= MHOrofAvana3oHHoOW CTaHUMn
JlazepHblil gaTunk
paccTosaHus BospayxoBbinyckHoe
JlasepHbIli gaTunk ExxemecsyHas ounctka / oTBepcTue
— MHOroAVana3oHHON CTaHLMn
Busyanshii 3ameHa no mepe
HaBUraLUMOHHBbIN faTuMK Ha OpnHOpa3oBbIi MeLoK / P

ocHose N

YnbTpasByKOBOW faTunkK

HeobxoAMMocTu

anIMeLIaHVIe. YacTtoTa 3aMeHbl MOXET 0T/IMYaTbCA B 3aBUCUMOCTY OT peanbHbIX yCJ'IOBVII;I.

HDVI BO3HUKHOBEHMUWN OWNOKN HencnpasHyto aetanb cneflyet HeMeAJieHHO 3aMeHUTb.
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o

O,D,HOpa3OBbII/I MeLWlOoK

1. HaxxmmnTe kHOMKy dpukcaTopa nbiiecb6opHrKa, a 3aTeM HakloHWTe
KPbILWKY Nblnec6opHMKa BHW3, 4TOObI OTKPLITL ee. CHUMmnTe
0[HOPAa30BbI MELLOK C PYYKW 1 BbIBpOCHTE ero.

Mpumeyanue. Ecv noTaHyTh 3a py4Ky BBEPX, OAHOPA30BbIN MELIOK 3aneyaThiBaeTcs,
4TO NpefoTBpallaeT cyyanHoe pasbpachiBaHue Nblav v 4pyroro Mycopa.

2. C nomoLbio CyXoii TKaHN 04nMCTUTE GUNLTP OT NbIIN 1 Mycopa.

3.YcTaHoBuUTE O,D,HopaSOBbIVI MeL oK, KaKk Moka3aHo Ha PUCYHKe, 1
BCTaBbTe PY4YKYy MeLlKa B Npopesb. Y6enmnTech, 4TO MELOK HAeXHO
YyCTaHOB/IEH HA MeCTO.

4. 3akpoiiTe KpbIWKy NbinecbopHuka. Lenyok 6yaet o3Hauats, 4To
KpbllKa NPUCOeANHeHa NpaBuibHO.

LLlenyok




PesepByap ana rpasHoii BoAbl [laTumKkm 1 KOHTaKTbl 3apAAKN

1. CHUMuTe pe3epByap ANs rpA3HON BOAbl, OTKPOITE €ro KpbilKY 1 Wcnonb3yiite MArKyto TKaHb A1 O4NCTKM BCEX AATYNKOB U KOHTAKTOB
BbINIETE rPA3HYIO0 BOAY. 3apafku poboTa-neinecoca:

- [laTunKu NafieHns 1 ynbTpa3ByKOBOW JaTUVK Ha HUXXHEN YyacTy po6oTa-
neinecoca

-3apaAHble KOHTaKTbl Ha 3aiHell cCTopoHe poboTa-neinecoca

- [laTumk yrnos Ha 60KOBOW CTOpOHe po6oTa-nbinecoca

- JlazepHbIl aTUVK pacCTOAHNA Ha BepXHeii cCTopoHe poboTa-nbinecoca.

- AMOpTM3aTop, BU3yaNbHbli HABMUTaLMOHHbBIN AaT4nk Ha ocHoBe LI,
aTakxe NVHelHble Na3epHble AaTYMKN Ha MepeAHEl CTOpoHe poboTa-
neinecoca

Bn3yanbHblii HAaBUraLMOHHbIN
naTyuk Ha ocHoBe NI
JNlazepHbift fatunk

JlazepHblil faTunk paccTosHWA

2.MpomoliTe pe3sepByap Y4CTOl BOAOWA, a 3aTEM CHOBA YCTAHOBUTE €ro Ha
MHOrOAVana3oHHy0 CTaHLUuIo.

=N

Jatunkyrnos
Bamnep

3apﬂngle KOHTaKThbI

YnbTpasByKOBOW faTumK

MpumeyaHue. NonnaBkoBbIN WapuK B pesepByape ANA rPA3HON BOAbI ABAAETCA
NoABWXHOW AeTanblo. He npunaraiTe CANWKOM MHOMO YCUANIA NPV O4NCTKE, 4TOBbI He
noBpeanTs ero.
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LLleTka

1. MepeBepHUTE po6OT-MbINECOC U CAABUTE 3aXKMMbI, YTOObI CHATH KPbILLKY WETKU.
2. BolTawmre weTky 13 po6oTa-nbiiecoca, a 3aTeM 04MCTUTE NOALUMMHUKM WeETKH.

3. Vicnonb3yiTe BXOAAWMNIA B KOMMIEKTALMIO UHCTPYMEHT ANA YNCTKU, YTOObI
obpesartb 3anyTaHHblE WETUHKN Ha LWeTKe, U yaannTe Co WeTKM BOAOChI 1
Lpyroii mycop.

4.YcTaHOBMUTE WETKY M KPbILKY WeTKN Ha MecTo, y6eAnTeCh, YTO OHM
YCTaHOBNEHbI HAZLEXHO.

MpumeyaHue. PekomeHayeTcs MEHATH LWeTKY Kaxable 6-12 MecsLeB ANA NoAAepXaHUs

onTManbHOro Kayecrtea y6opKv1.

Kpbilwka weTtkmn

3axum

LeTtka
MNMoAWNNHNKN WeTKn

A Ao

BHUMAHWE! Ecav B WweTke 3aCTPANO CAVNWKOM MHOTO BOAOC UAV OHU CUIbHO
CnyTanncb, He TAHNTE UX C yCUIneMm, Tak Kak 3T0 MOXeT NOBPeaunTb WeTKY.

10

BokoBas weTtka

1. MepeBepHuUTE pobOT-NbINIECOC N yAanuTe 6OKOBYIO WETKY, 4TOObI ee
OYNCTUTB.
2.YcTaHOBMTE GOKOBYIO LLETKY Ha MECTO.

MpumeyaHue. PekomeHayeTcs MeHATb GOKOBYIO WETKY Kaxable 3—6 mecaues Ans
noajepxaHna onTUManbHoro kayectea ybopku.

BCEHaI'IpaBJ'IeHHOG KoJieco

1. MepeBepHMTE PO6OT-NbINECOC 1 BbITAWMUTE BCEHANPABIEHHOE KONECO.
2.0umncTTe BONOCHI, FPA3b 1 APYroit Mycop, HAMOTaBLUMNIACA Ha KONeco v oCb.
3. BepHuUTe KONeco Ha MeCTO U HAXXMUTE, 4TOObl 3aKpenunThb ero.

Koneco

Ocb

Mpumevanunsa.
- C nomolbio He6ONbLION OTBEPTKM MW APYrOro pblyara MoXHO akkypaTHO
noALEenuTb 1 CHATb KOJNEeco.
- Koneco M0XHO MoMbITb BOAON 11 BEPHYTb HA MECTO, KOTja OHO BbICOXHET.



dunbtp

3. OTKpoITe KOHTeHep ANA Mycopa, HarnoJIHNTE ero YNCTOW BOAON U
3aKkpoiiTe. BCTpAXHUTE KOHTEHEp A1 Mycopa 13 CTOPOHbI B CTOPOHY,
1. PazomMkHUTE 3aXUM GUAbTPa 1 BbIHBTE GUALTP KaK NOKa3aHo Ha prcyHKe a 3aTeMm cneiiTe rpasHyio BOAY.

==

cCocCoco
cocooC

2. MpomoriTe GUALTP N NEFKO MOCTYYMTE MO ero Kpasm, YToObl BBITPAXHY Tb
13 Hero nbifib ¥ APYroi Mycop.

BHUMAHWE! Ina ounctkun unbTpa cneayeT MCNonb3oBaTh TONbKO YACTYI0 BoAy. He
NpUMeHsANTE Mololne cpeaCcTBa.

4.TMepep ycTaHOBKOW AOXANTECH, KOTAA OTCEK AJIA MbIN U GUABLTP BbICOXHYT.

WV,
A 4

MpumMeyaHue. He nbiTaiTech YNCTUTb GUALTP WETKOM MM NanbLamMm.

Mpumeyarue. TiaTebHO BbICYLWINTE KOHTENHEP ANA Mycopa 1 GUNLTP Nepes Tem, kak
ycTaHaBnMBaTh X 06paTHo.

m



KoHTenHep ona nbiin MHoroananasoHHana cTaHUUA

OTcoeamnHNTE KOHTeHep ANA NbIAK, KaK NOKa3aHo Ha pucyHke. OTkpoiiTe OumncTunTe 3apsAfHbIE KOHTAKTbI, BbIXOAbI AJ1A CAMOOYMNCTKM, a TakXKe 06nacTb
KPBIWKY KOHTeHepa AN1f MbIAW 1 BbI6POCbTe COEPXMMOe. CUrHana MHOroananasoHHOWM CTaHLUN MATKOW CyXOW TKaHbHO.

MprmMeyaHne. Bo nsbexaHvie 3acopeHns GpunsTpa Nerko nocTykmBanTe no oTceky ans
MblIN NPV ero OnopoXHeHnN.

[y6ka ona BnaxHom ybopkm AKKymynAaTop
MN3BneknTe rybky AnA BNaXxXHON yOOpKu N3 aepxatens ryoku, 4tobbl Po6oT-nbinecoc BkntoyaeT B ce6s BbICOKOIDDEKTUBHbIA NUTHIA-
3ameHunTb ee. VNOHHbIV aKKYMYNATOPHbIN 610K. OH J0MIKeH 6bITb XOPOLLO 3apsXeH BO

BpemMA exXeAHEeBHOro NCnosib30BaHNA oA noaaepxaHna onTUManbHOWM
Npon3BOANTENIbHOCTU aKKymMyndaTopa.
I'Ipmmeanme. Ecnn po6o‘r—r|b\necoc He 1NCNoJib3yeTCA B Te4eHne 40Nroro nepnoaa

BpPEMEHW, OTKoUNTe 1 ybepuTe ero. Ytobbl n3bexatb NOBPEXAEHNA OT Ype3MepHOW
paspaAnky, poboT-nbinecoc HeO6XOAMMO 3apsKaTh He pexe OAHOro pasa B Tpu MecALa.




yCTpaHeHVIe HenoJslagok

Npobnema

BoamorkHas npunynHa n peweHmne

Po6oT-nbifiecoc He BKlOYaeTCA.

Hun3akuit ypoBeHb 3apsaa akkymynatopa. [ofHOCTbio 3apAANTEe PO6OT-NbIIECOC U MOBTOPUTE NOMbITKY.
Temnepatypa B nometieHunn Hxe 0°C unu Beiwe 40°C. Y6eamTech, 4To po6OT-MblNECOC NCMOb3YeTCA Npu
Temnepatype o1 0°C po 40°C.

Po6oT-nbinecoc He 3apskaeTcs.

MHoroavanasoHHas CTaHUUA He MOAKJII0YEHA K UCTOYHIKY NUTaHus. Y6e[uTech, 4To 06a KoHLa WHypa NMTaHus
NOAK/IOYEHbBI MPaBUIIbHO.

M710X0M KOHTaKT MeXAY 3apsAAHBIMUI KOHTAKTaMy Ha MHOTFOAMANa30HHOM CTaHLUM 1 po6oTe-Mblecoce.
QuucTnTe 3apALHbIE KOHTAKTBI.

MpoBepbTe, HET IV MOCTOPOHHErO NpeAMeTa Ha pa3beme poboTa-nbiiecoca. Ecnv ects —yaanute ero.

C6oii koHUrypaumm cetu.

Maponb k cetn Wi-Fi ykasaH HeBepHo. BBeauTe NnpaBuibHbI Naposib.

MepekntounTtech Ha ceTb 2,4 [T, Tak Kak ceT 5 [Tl 1 KopnopaTVBHblE POYTePbl HA AaHHbII MOMEHT He
noAAepXnBalTCA.

Y6eputech, 4To pob6OT-NbINECOC YCTAHOBIIEH B 30HE C CUJIbHBIM curHanom Wi-Fi.

Pob6oT-nbinecoc Mor He nepeiTy B OXXugaHve nogknoyeHnsa. Boliante ns npunoxeHuns n nepesanycture ero,
a 3aTeM NpaBWbHO BbINOHUTE Warvi ANA NOBTOPHOM HACTPOIAKM CeTu.

Po6oT-nbinecoc He MOXeT HakTn
MHOrOAVanasoHHy CTaHLMIo
BEPHYTbCA K Heil.

MHoroanana3oHHas CTaHLmA OTKAoYeHa OT MUTaHUA UK Gbina nepemellieHa 6e3 ycTaHOBNEHHOO Ha Hell poboTa-
nbifiecoca.

Bokpyr MHOroanana3oHHOM CTaHLUMM CAVILKOM MHOTO NpensATcTBUiA. [ToMecTuTe MHOroAnana3oHHyo
cTaHuuio B 6onee cBob6oaHOE MecTo.

MepemeleHne poboTa-nbinecoca MOXeT CTaTb MPUUYNHON UBMEHEHWSA €r0 MOJIOXEHWSA NIV CMEHbl KapTbl ero
OKpYy>Katlolwero npocTpaHcTBa. Ecnm poboT-nbinecoc HaXoANTCA CANWKOM Aaneko 0T MHOroAVana3oHHON
CTaHLUW, OH HE CMOXET BEPHYTHCA Ha HEE CAMOCTOATENIbHO. B TaKOM ciyyae Hy>KHO Bpy4YHYI NOMeCTUTb
pO6OT-NbINIECOC HA MHOTOAMANA30HHYI0 CTaHLMIO.

MpoTpute o6nacTb cvrHana Ha MHOroAMana3oHHOM CTaHLMK, YTOBbI YAAINTb C HEE Mbllb UAN MYCOP.

Po6oT-nbinecoc He pearupyet
Ha Ha)kaTne KHOMoK Ha
MHOTOANanasoHHON CTaHLMU.

Po6oT-nbinecoc He HaxoaMTCA HA MHOTOANANa3oHHOM cTaHUUK. BpyyHyto nomectuTe poboT-nbliecoc Ha
MHOTOAMANA30HHYI0 CTAHLMIO NIV NCNONb3YTe NPUIOXKEHWNE, YTOBbI BEPHYTb €ro.
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Npobnema

Bo3amoxHaa npuunHa n peeHne

Po60T-nbinecoc HEBO3MOXHO
BbIK/TOUYNTD.

Po6oT-nbinecoc HEBO3MOXHO BbIK/IOUYNTb, €C/IN OH HAXOAMTCA Ha NoA3apsaake. PekomeHayeTcs nepemecTTb
poboT-nblNecoc ¢ MHOroAnana3soHHoOM CTaHLUMK, @ 3aTeM HaXaTb N yAePXMNBaTb KHOMKY NUTaHUA B Te4eHne

3 CeKYHA, 4TOObI BBIKNIOUYNTb €rO0.

Ecnv onucaHHble Bblle AECTBA HE MOMOTIN, HAXXMUTE 1 yAepXUBanTe KHOMNKY NUTaHUsA B TeueHue 15 cekyHa,
4TO6bI BBIKIOUNTL POGOT-MbIECOC NPUHYANTENbHO. ECnv npobnema He ncyeaHeT, 06paTnTech B Ciy X6y
nocnenpoaa)KHoro o6cny>XxnBaHmA.

Hunskan CKOpPOCTb 3apAAKN.

JinAa nonHoii 3apafku poboTa-nbinecoca npy HA3KOM YpoBHe 3apsafa Tpebyetca okono 6,5 yacos.

Y106bl NPOAANTL CPOK CNYXObI aKKYMynATOpa, PO6OT-MblIeCOC aBTOMATUYECKUN CHMXAET CKOPOCTb 3apAAKN Npun
BbICOKOW UM HN3KOW TEMMEPATYPE OKPY>KatoLWeN Cpefbl.

3apsAaHble KOHTAKTbl MOTYT 6bITb 3arpsi3HEeHbl, NPOTPUTE NX CYXOI TKaHbIO.

Po6oT-nbinecoc nspaet rpomMkuin wym
BO BpeMs paboTbl.

KoHTelHep ana mycopa 3anonHeH. OuncTute ero.

TBepAbIi npesMeT MOXET NoNacTb B WETKY AN KOHTelHep AnA nbiaun. [poBepbTe 1 yaanuTe TBEPAbI NpeaMerT.
LLleTka nnn 6okoBas weTtka MoryT 3anyTatbcs. [[poBepbTe 1 yAannTe NOCTOPOHHUI NpeAMeT.

Mpn Heo6xoaANMOCTN yCTaHOBUTE CTaHAAPTHbIV MK BeCluyMHBbI peXnM BcacbiBaHa poboTa-nbiiecoca.

Po6oT-nbinecoc ABMKETCA XaOTUYHO.

MpeameTbl Ha NoNy, TaKMe Kak NpoBOAa UM TaNOYKW, MOTYT nonajatbCs Ha NyTn po6oTa-nbinecoca.
PekomeHayeTCA CNOXUTb MX B NOPAAOK NEPE, UCMONb30BAHVEM.

Po60T-nbinecoc MoXeT CKoNb3WTb NPV ABMXEHMUV NO MOKPOMY UK CKoNb3KoMy nony. Mepen ncnonb3oBaHnem
peKoMeHAyeTCA BbICYWUTb NOJ.

MpoTpWTE YNCTOW MATKOW TKAHbIO IMHEVHbIE Na3ePHbIE AATYNKM U AATHMK BU3YaNbHOMO Pacno3HaBaHUA Ha
ocHoBe VW Ha kopnyce po6oTa-nbinecoca, YTo6bl OHN 0CTaBANINCh YNCTHIMUI 1 MPO3PaYHbIMU.

KoHTelHep He NOIHOCTbIO OYNMLLEH OT
nbinn.

MpoBepbTe, 3aN0AHEH NI OHOPA30BbI MELIOK B Mblec6opHUKe.
Ecnv o4HOpa3oBbIfi MELWOK He 3aM0JIHEH, TPOBePbTe, He 3aKYNOPeHb! I BbIXOAbI A1 CAMOOYUCTKM poboTa-
nblnecoca, CTaHLUN Un KoOHTelHepa Ans neinv. Ecnv aa, To BOBpeMsA oumnLiainTe 3aCopeHHbIe Xobl.




MNpobnema

Bo3moxkHaa npuynHa n peweHne

Po6oT-nbinecoc 3actpeBaet nepen
MHOroAnana3oHHOl CTaHUMen n He
MOXET BEPHYTbCA K HEW.

YcTtpaHuTe nobbie npenatcTena B npegenax 0,5 M cneea v cnpaea nav B npegenax 1,5 m nepes,
MHOrOAMana3oHHOW cTaHuMel, YTobbl NpesoTBpaTUTL 6NOKNPOBKY poboTa-nbiiecoca.

MyTb BO3BpaTa k 3apafke 3abJ0KMPOBaH, HaNpPUMep 3aKpbiTa ABEPb.

Po60T-nblfiecoc MOXeT CKONb3WTb, €C/IV MO Nepes MHOroAMana3oHHON CTaHLMen CANWIKOM BAaXHbIN. B
3TOM chly4yae HeobX0ANMO BbITEPETb OCTATKM BOAbI NEepes, NOBTOPHOI NOMbITKOM.

PekomeHpyeTcs nepeMecTUTb MHOrOAMaNa3oHHY CTaHLMIO B pyroe MecTo U MOBTOPUTb MOMbITKY.

Po6oT-nbinecoc nponyckaeTt HeKOTOpble
nomeLweHus.

Y6enunTech, 4TO BCe ABEPY NOJIHOCTbIO OTKPbITHI.

MNpoBepbTe, HET K ABepeli C TOPOrom BbiCOTOW 6onee 2 M, Tak Kak po60T-Nbliecoc He MOXET NPeoaoneTh
nopor Bbile 2 CM.

Ecnu nBepHOi Npoem B NOMeLLeHN MOKPbIA MV CKOMTb3KUIA, POGOT-NbINECOC MOXET CKONIb3UTb 1 He ByaeT
paboTaTb Haanexawmm obpasom. OctaTkn BOAbl Ha MOJly PeKOMEHAYeTCA BbITUPaTb BPYUHYIO.

PoGoT-nbinecoc He npofomxaeT ybopky
nocne 3apaaku.

Y6enunTech, 4To Ha poboTe-Nbinecoce oTkoYeH pexunm "He 6ecnokounts”. Pexxnm "He 6ecnokounts” He
no3BONMT poboTy-Nbinecocy BO306HOBNTb yOOPKY.

Po6oT-nbinecoc He BO306HOBUT y6OPKY, ECAN Bbl BPYYHYI0 BEPHETE M0 HA MHOTOAMANAa30HHY0 CTaHLMIo
AnA noasapaaky (nometeHre poboTa-nbliecoca Ha MHOroMana3oHHyI0 CTaHLMI0 BPYUYHY0, HaXxaTue
KHOMKW Ha Koprnyce po6oTa-nblfecoca Bpy4Hyio v oTnpaska po6oTta-nbinecoca Ans NoA3apaakm
BPYUYHYIO YEPE3 NPUNIOXKEHUE).

MoAnfoOH ANA OYNCTKN NMeeT oWnbKy
YPOBHS BOAbI.

CHUMWTE NOAAOH ANA OUYNCTKMN 1 OYUNCTUTE BbINYCKHOE OTBEPCTNE ANIA BOAbI, ECAVI OHO 3aCOPUIOCH.
AKKYpaTHO HaXXMUTE Ha pe3epByap ANA rPA3HON BOAbI, 4TO6bI y6eANTLCS, YTO OH YCTAaHOBJIEH MPaBUJBHO.
MpoBepbTe, He ocnabneHa v Npoknaaka Ha pesepByape AN rPA3HO BoAbl. BO3MOXHO, OHa ycTaHOBNEHa
HenpaBunbHo. Ecin 370 Tak, ycTaHOBUTE e 3aHOBO BPYUHYyto. Ecnn npo6nema He ycTpaHeHa, obpaTtutech
B C/IY>K6Y NOCNENPOAAXHOIr0 06CNYXNBAHWA.
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TexHnyeckune XapPaKTepnCTnKn

Po6oT-nbinecoc ¢ GyHKuLMen BNaxXHOM yoopKu

MHoroananasoHHasa ctaHUMA

HasBaHune

Po6oT-nbinecoc

Mopenb

JZ2202

Mopenb

B101GL

Pasmepsbl nspenna

350 x 350 x 97 mm

Pa3smepbl n3genva

423 x 340 x 568 Mmm

HoMunHanbHbI BXOA,

220-240B~50/60 Ty

AKKyMynsaTop 4800 MA u (PeanbHas eMKOCTb)
Bpewms sapankn Oxkono 6,5 4 HOMWHanNbHbIN BbIXOA, 20,0B=2A
Bec HeTTo (Po6oT-nbiNecoc ¢ 38kr
byHKUMel BraxHOR y6opkw) ' MouwHocTb (BO Bpems yaaneHuns nbiiv) 1000 Bt
Bec HeTTO (c akceccyapamu) 12,4 kr
. . MouwHocTb (Bo Bpema y6opkm) 55BT
COBMECTUMOCTS Android 4.4 ni0S 10.0 unn 6onee
nosaHen Bepcun MouwHocTb (cyluka + 3apsaaka) 90 Bt
becnpoBogHoe noakioueHve Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n, 2,4 [Tu, Knacc 3awmTsl IPX1

Bluetooth 4.2
14,4B=

HomuHanbHoe HanpsxeHue |-|pVI O6bl'4HbIXyCHOBI/IﬂX NCMOoNb30BaHNA MexXay aHTEHHOW 3Toro

060pyA0BaHUSA 1 TENOM N0JIb30BaTeNA AOKHO COXPaHATLCA PACCTOSHNE
He MeHee 20 cm.

HomMnHanbHaa MOWHOCTb 70 BT

2400-2483,5 MTu

Pa6ouwii ananasoH yacTtot

MakcumanbHan BbixofHas
MOLWHOCTb

MHd)OpMaLI,VIFI 06 ytmnnsaumn mn nepepa60TKe OTXOA0B 3/IEKTPNYECKOIO N S3NIEKTPOHHOTO O60pyﬂ,OBaHVIFI
E Bce n3penns, o603HayeHHble CUMBOJIOM pasfieflbHOro c6opa oTpaboTaHHOro 3IeKTPMYECKOro 1 aneKTpoHHoro obopynosaHuns (WEEE,

<20 pbm

nvpekTtnea 2012/19/EU), cnepyeT yTan3mpoBatb OTAEbHO OT HECOPTMPYeMbIX 6bITOBbIX 0TX0A0B. C Lenblo 0XpaHbl 3,0POBbA U 3aLNTDI
oKpyXXatollel cpeabl Takoe 060pyf0BaHVie HEOHXOAMMO cAaBaTb Ha NepepaboTKy B CNeLnanbHble MYyHKTbl NPUEMa 3NEKTPUYECKOrO U
3N1eKTPOHHOro 060pyA0BaHNA, ONpeAesieHHble NPaBUTENIbCTBOM UM MECTHbIMY OpraHamu BiacTu. [lpaBuibHan ytunuaaunsa v nepepaboTka
NoMOryT NPefoTBPaTNTL BO3SMOXHbIE HEraTVBHbIE MOCNEACTBUA ANA OKPY KaloLei Cpefibl v 3[,0pOBbA YenoBeka. YTo6bl y3HaTb, FAe HaxoaaTcA
Takue MyHKTbl c60pa v Kak OHU paboTatT, 06paTUTECH B KOMMAHNIO, 3aHVIMAl0LLY0CA YCTaHOBKON 060pYA0BAHNSA, UV B MECTHbIE OPraHbl
BNacTu.



Informacje dotyczace bezpieczehnstwa

Przed rozpoczeciem korzystania z produktu nalezy doktadnie zapoznaé si¢ z niniejsza instrukcja i

zachowac ja na przysztosé.

Ograniczenia w uzytkowaniu

- Ten produkt jest przeznaczony wytgcznie do czyszczenia podtog w srodowisku domowym. Nie
nalezy uzywac go na zewnatrz, na powierzchniach innych niz podtogi oraz w pomieszczeniach
komercyjnych lub przemystowych.

- Ten produkt moze by¢ uzywany przez dzieci w wieku powyzej 8 lat oraz osoby o ograniczonych
zdolnosciach ruchowych, postrzegania lub umystowych, a takze przez osoby bez doswiadczenia
ze sprzetem badz z brakiem wiedzy na jego temat, jesli odbywa sie to pod nadzorem lub zgodnie
z instrukcjg uzytkowania sprzetu w bezpieczny sposéb i ze zrozumieniem wystepujgcych
zagrozen. Dzieci nie powinny bawi¢ sie urzadzeniem. Czyszczenie i konserwacja nie moga byé
przeprowadzane przez dzieci bez nadzoru.

- Urzadzenie nalezy stosowa¢ wytacznie z zasilaczem zawartym w zestawie.

- To urzadzenie zawiera akumulator, ktéry moze by¢ wymieniany jedynie przez wykwalifikowane
osoby.

- Dzieci nie moga bawi¢ sie tym produktem. Nalezy upewni¢ sig, ze dzieci i zwierzeta domowe
przebywaja w bezpiecznej odlegtosci od odkurzacza podczas jego pracy.
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- W razie uszkodzenia kabla nalezy go wymieni¢ na oryginalny lub na caty zestaw dostepny u
producenta lub w punkcie serwisowym.

- Odkurzacza nie nalezy uzywac¢ na obszarze zawieszonym nad ziemig bez uprzedniego
zastosowania bariery ochronnej.

- Nie nalezy kta$¢ odkurzacza do géry nogami. Nie nalezy przenosi¢ odkurzacza, trzymajac za
pokrywe czujnika laserowego LDS, pokrywe czy zderzak.

- Nie nalezy uzywa¢ odkurzacza w temperaturze powyzej 40°C lub ponizej 0°C, a takze na
podtogach z ptynami lub lepkimi substancjami.

- Nie nalezy montowaé, tadowac ani uzywac¢ odkurzacza na zewnatrz, w tazienkach lub w poblizu
basenu.

- Przejechanie urzagdzeniem przewodu zasilajgcego moze grozi¢ niebezpieczenstwem.

- Usungé z podtogi wszelkie delikatne lub mate przedmioty, aby zapobiec ich uszkodzeniu w
przypadku zderzenia.

- Trzymaé przyrzad do czyszczenia poza zasiggiem dzieci.

- Nie wolno umieszczaé dzieci, zwierzgt domowych ani zadnych przedmiotéw na odkurzaczu,
niezaleznie od tego, czy jest on nieruchomy, czy sie porusza.

18 - Trzymac wtosy, palce i inne czeéci ciata z dala od otworu ssgcego odkurzacza .



- Nie uzywac odkurzacza do czyszczenia jakichkolwiek palnych substancji.

- Nie wcigga¢ do odkurzacza zadnych twardych ani ostrych przedmiotow.

- Przed sprzataniem lub konserwacjg wytacz odkurzacz i stacje wielofunkcyjng, a takze odtacz je od
pradu.

- Nie wycieraj odkurzacza ani stacji wielofunkcyjnej wilgotna szmatka ani nie sptukuj ich zadnymi
ptynami. Po oczyszczeniu cze$ci zmywalnych nalezy catkowicie wysuszy¢ cze$ci przed ponowng
instalacjg i ich uzyciem.

- Na czas transportu nalezy upewnic¢ sieg, ze odkurzacz jest wytgczony oraz, w miare mozliwosci,
znajduje sie w oryginalnym opakowaniu.

- Produktu nalezy uzywac zgodnie z instrukcjami zawartymi w instrukcji obstugi. Uzytkownicy
ponoszg odpowiedzialno$¢ za wszelkie straty lub szkody wynikajgce z niewtasciwego uzytkowania
tego produktu.

Akumulator i tadowanie

OSTRZEZENIA:

- Nie uzywaj zamiennikdw akumulatora, kabla zasilania ani stacji wielofunkcyjnej. Odkurzacza
mozna uzywac tylko z modelem JZ2202 stacji wielofunkcyjnej.
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- Uzytkownik nie musi wykonywa¢ zadnych czynnosci, aby zmienié¢ czestotliwos¢ napiecia z 50 Hz

na 60 Hz lub odwrotnie. Produkt dostosowuje sie do obu czestotliwosci.

- Nie wolno demontowaé, naprawia¢ ani modyfikowa¢ akumulatora ani stacji wielofunkcyjnej na

wtasng reke.

- Nie nalezy stawia¢ stacji wielofunkcyjnej obok zrédta ciepta.
- Nie wolno wyciera¢ stykéw tadowania stacji wielofunkcyjnej wilgotng $ciereczkg ani mokrymi

dtornmi.

- Jezeli odkurzacz nie dezie uzywany przez d’ruiszy czas, nalezy natadowac¢ go do petna, a

nastepnie wy’rqczyc i przechowywac w chtodnym i suchym miejscu. tadowa¢ odkurzacz co
najmniej raz na 3 miesigce, aby unikng¢ nadmiernego roztadowania akumulatora.

- Akumulator litowo-jonowy zawiera substancje niebezpieczne dla srodowiska. Przed utylizacja

odkurzacza nalezy najpierw wyja¢ akumulator, a nastepnie zutylizowa¢ go lub poddac¢
recyklingowi zgodnie z lokalnymi przepisami i regulacjami prawnymi kraju lub regionu, w ktérym
jest uzywany.

- Podczas wyjmowania baterii produkt powinien by¢ odtaczony od zasilania.

1) Odkrecic¢ $rube u dotu i zdjg¢ pokrywe.

2) Odtaczy¢ ztacze baterii i wyjaé baterie. Aby unikng¢ obrazen, nalezy uwazag, aby nie uszkodzié¢
komory baterii.

3) Baterie nalezy oddawac¢ do utylizacji firmie zajmujacej sie recyklingiem odpadéw.



Wazne informacje dotyczace bezpieczenstwa

- Czujnik laserowy tego produktu jest zgodny z norma IEC 60825-1:2014 dotyczaca bezpieczenstwa
produktéw laserowych klasy | i nie wytwarza promieniowania laserowego szkodliwego dla
organizmu ludzkiego.

Deklaracja zgodnosci UE

c € Niniejszym firma Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. oéwiadcza, ze urzadzenie radiowe typu B101GL jest zgodne z dyrektywa 2014/53/
UE. Petny tekst deklaracji zgodnoéci UE jest dostepny na nastepujacej stronie internetowej:
http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Szczego6towa elektroniczng instrukcje obstugi mozna znalezé¢ na stronie www.mi.com/global/service/userguide
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Przeglad produktu

Odkurzacz

Uwaga: Ilustracje produktu, akcesoriow i
interfejsu uzytkownika przedstawione w niniejszej
instrukcji obstugi stuza jedynie jako odniesienie.
Rzeczywisty produkt i?unkcje moga rozni¢ sie od

przedstawionych w zwigzku z ulepszeniami produktu.
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Akcesoria

Wstepnie zainstalowane akcesoria

Szczotka gtéwna

Inne akcesoria

Pokrywa szczotki

Pojemnik na kurz

= A

Przyrzad do
czyszczenia

Wktad myjacy x 2
(zainstalowany fabrycznie)

Jednorazowy worek
(wymienny)

Uchwyt wktadu
myjacego x 2

~d

Szczotka boczna

Kabel zasilania

Stacja wielofunkcyjna
(w zestawie jednorazowy worek,
zbiornik czystej wody, zbiornik brudnej
wody i podstawka czyszczaca)



Odkurzacz

(I) Przycisk zasilania/czyszczenia

Wtaczanie/wytaczanie: Nacisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy

Czyszczenie: Naci$nij po wtgczeniu odkurzacza, aby rozpocza¢
czyszczenie

0 Przycisk dokowania

Rozpocznij dokowanie: Naciénij

Wtagczanie/wytaczanie funkcji blokady rodzicielskiej: Naci$nij i
przytrzymaj przez 3 sekund

(G,

Wskaznik
-Swiatto biate: Czyszczenie/czyszczenie zakoriczone/tadowanie
zakonczone
-Migajace $wiatto biate: Powrot do stacji w celu natadowania,
zmiana potozenia, aktualizowanie
oprogramowania uktadowego,
oczekiwanie na potaczenie lub taczenie z Wi-Fi
-Migajace wolno $wiatto biate: tadowanie
-Migajace $wiatto pomaranczowe: Btad
-Pomaranczowe: Brak potagczenia z siecig Wi-Fi

Uwaga: sprzatanie lub powrét do stacji wielofunkcyjnej w celu natadowania mozna
wstrzymac, naciskajgc dowolny przycisk.
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Odkurzacz Mi Robot — czujniki

Pokrywa czujnika
laserowego LDS

Pokrywa -

Pojemnik na kurz
Styki tadowania

Ztacze

Wlewdo -

automatycznego
napetniania woda

Szczotka gtéwna

o Czujnik laserowy LDS
Gtéwny naped °

Czujnik rozpoznawania

wizualnego oparty na Sl
Liniowy czujnik laserowy

° Przycisk resetowania

Nacisna¢ i przytrzymac przez
3 sekundy, aby przywréci¢
ustawienia fabryczne

o Wskaznik Wi-Fi

-Wtaczony: Potgczono z Wi-Fi

-Wytgczone: Brak potaczenia
z siecig Wi-Fi

- Miga: Oczekiwanie na
potaczenie/taczenie

Czujnik krawedzi

o Otwor

wentylacyjny
automatycznego
oprézniania

Czujnik o—
ultradzwiekowy
Szczotka boczna o—=

Czujnik upadku

I

——o

Zacisk pojemnika
nakurz

Zatrzask pokrywy

pojemnika na kurz

Pokrywa pojemnika
nakurz

Pojemnik na kurz

Koto
wielokierunkowe

Pokrywa szczotki

Zatrzaski
pokrywy szczotki

Gtéwny naped

Otwér montazowy
uchwytu wktadu

myjacego

Otwor wentylacyjny
automatycznego
oprdzniania

Filtr

Zatrzask filtra



Stacja wielofunkcyjna

-1 Wskaznik
- Swiatto biate: Stacja

Pokrywa wielofunkcyjna jest
podtaczona do pradu.
Zbiornik na brudna Zbiornik czystej wody -Szybko migajace $wiatto
wode pomaranczowe: Wystgpit
Uchwyt o— t——o Uchwyt btad stacji wielofunkcyjnej

Zbiornik kurzu

Przycisk zwalniania -]
zbiornika kurzu
Pokrywa zbiornika kurzu 1 Strefa sygnatowa

Stykitadowania
Wlew do
automatycznego
napetniania woda

Otwér wentylacyjny
automatycznego
oprdzniania

Podstawka o
czyszczaca

Zacisk zbiornika ©
wody

o Zacisk zbiornika wody
Ptywak o4&

Filtr
o Zawor ptywakowy

Zbiornik nabrudng  Zbiornik czystej
wode wody 125



Montaz

Przyciski stacji wielofunkcyjnej Zdejmowanie oston ochronnych
Przed uzyciem odkurzacza usuna¢ paski ochronne z obu stron.

O Przycisk opuszczenia stacji
o

Nacisnij, aby odkurzacz opuscit stacje wielofunkcyjna.

G,\ Przycisk czyszczenia

Nacisnij, aby odkurzacz wyczyscit wszystkie obszary.

S SS Przycisk suszenia

—— Naciénij, aby stacja wielofunkcyjna rozpoczeta lub zakonczyta suszenie
naktadek do mopowania.

Uwagi:
- Przyciski na stacji wielofunkcyjnej beda dziata¢ tylko wtedy, gdy odkurzacz jest > 1 Hi
LNy Montaz szczotki bocznej i zespotu mopa
- Przed czyszczeniem lub konserwacja podstawki czyszczacej i stacji Zat6z szczotke boczna na zatrzask na spodzie odkurzacza, a nastepnie
wielofunkcyjnej usun odkurzacz ze stacji. A ) .
zamontuj zespét mopa w otworach mocujacych.

Zespo6t mopa

Obszar °
mocowania
wktadu myjacego

Zacisk szczotki o
bocznej

Uchwyt wktadu myjacego  Wktad myjacy
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Umieszczanie stacji wielofunkcyjnej

Umies$¢ stacje wielofunkcyjna w poblizu gniazdka elektrycznego, w
obszarze z dobrym zasiggiem sygnatu Wi-Fi. Nastepnie podtacz stacje do
zasilania.

Wtgcz stacje
wielofunkcyjng

<

Uwaga: Nie umieszczaj zadnych przedmiotéw w zasiegu 0,5 m z kazdego bokui1,5m
przed stacjg wielofunkcyjna.

Umieszczanie odkurzacza

Na odkurzaczu naciénij i przytrzymaj przez 3 sekundy przycisk (),

aby wtgczy¢ urzadzenie. Umie$¢ odkurzacz na stacji wielofunkcyjnej
zespotem mopa skierowanym ku podstawce czyszczacej stacji. Gdy
odkurzacz nawigze potaczenie ze stacjg i zacznie sig¢ tadowagé, ustyszysz
powiadomienie gtosowe.

Uwagi:

- Przed pierwszym uzyciem odkurzacza zaleca sie catkowite natadowanie
akumulatora. Jeéli odkurzacza nie mozna wtaczy¢ po roztadowaniu akumulatora,
nalezy recznie potaczy¢ odkurzacz ze stacjg wielofunkcyjna, aby go natadowac.

- Odkurzacz nie wytaczy sie, gdy bedzie potgczony ze stacjg wielofunkcyjna.

- Przy pierwszym uzyciu robota sprzatajgcego warto na biezaco $ledzi¢ jego ruch i
usuwacé mu z drogi przeszkody. Jesli sg miejsca, w ktérych robot moze utkna¢ lub
zadrapac powierzchnie mebla, mozna zdefiniowac¢ w aplikacji obszary zabronione,
aby robot tych miejsc unikat.
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Uzytkowanie

Nalewanie wody do zbiornika czystej wody

Napetnij zbiornik czystag wodg do oznaczenia maksymalnego poziomu.

UWAGI:

- Nie przekraczaj oznaczenia maks&/malnego poziomu wody (MAX).

- Nie nalezy wlewa¢ goracej wody do zbiornika na wode, poniewaz moze to
spowodowac jego odksztatcenie.

- Nie nalezy dodawac¢ do zbiornika wody zadnych $rodkéw czyszczacych ani
dezynfekujacych.

taczenie z aplikacjg Mi Home/Xiaomi Home

Ten produkt obstuguje aplikacje Mi Home/Xiaomi Home*. Uzywaj
aplikacji Mi Home/Xiaomi Home do sterowania urzadzeniem i obstugi
innych inteligentnych urzadzen domowych.

Zeskanuj kod QR, aby pobra¢ i zainstalowa¢
aplikacje. Jesli aplikacja jest juz zainstalowana,
nastgpi przekierowanie do strony konfiguracji
potaczenia. Aby pobrac i zainstalowa¢ aplikacje,
mozesz tez wyszukaé nazwe ,Mi Home/Xiaomi
Home" w sklepie z aplikacjami.

Otworz aplikacje Mi Home/Xiaomi Home, naci$nij
przycisk @ w gérnym prawym rogu ekranu i
wykonaj polecenia, aby dodaé urzadzenie.

* Nazwa aplikacji Xiaomi Home obowigzuje w Europie (za wyjatkiem Rosji). Nazwa
aplikacji wyswietlana w urzadzeniu uzytkownika jest obowigzujgca.

Uwagi:

- Ten odkurzacz dziata z aplikacjg Mi Home / Xiaomi Home i obstuguje systemy

operacyjne Android 4.4 oraz iOS 10.0 i ich nowsze wersje.
- Obstugiwane sg wytacznie sieci Wi-Fi 2,4 GHz.

- Wersja aplikacji mogta zosta¢ uaktualniona. Wykonuj instrukcje biezacej wersji
aplikacji.

C4576F12

Resetowanie potaczenia Wi-Fi

W razie zerwania potaczenia migdzy telefonem a odkurzaczem wskutek

zmiany konfiguracji routera, wprowadzenia btednego hasta itp. nalezy

wykona¢ nastepujgce czynnosci:

1. Nalezy otworzy¢ pokrywe odkurzacza, aby zobaczy¢ wskaznik Wi-Fi.

2. Nacisnij jednoczesnie i przytrzymaj przyciski () oraz (), az ustyszysz
komunikat gtosowy o oczekiwaniu na konfiguracje sieciowa.

3. Migajacy wskaznik Wi-Fi oznacza, ze resetowanie potgczenia Wi-Fi
zakonczyto sie pomyslnie.



Wtaczanie/wytaczanie

Naciénij przycisk () i przytrzymaj przez trzy sekundy, aby wtaczy¢
odkurzacz. Wskaznik zaswieci, a odkurzacz przejdzie do trybu czuwania.
Gdy odkurzacz jest wstrzymany i nie jest tadowany, naciénij przycisk () i
przytrzymaj przez trzy sekundy, aby wytgczy¢ urzadzenie.

Uwaga: Gdy odkurzacz bedzie sie tadowat, automatycznie sig wtgczy i nie bedzie go
mozna wytaczyé.

Wstrzymywanie

Gdy odkurzacz dziata, naci$nij dowolny przycisk, aby go wstrzymac.

Uwaga: Po wstrzymaniu odkurzacza nie uno$ ani nie przeno$ go. W przeciwnym razie
moga wystapi¢ btedy nawigacji, przez co moze nie wrdcic¢ do stacji wielofunkcyjnej
lub moze nastgpi¢ utrata mapy.

Wznéw czyszczenie

Jezeli odkurzacz zacznie sie roztadowywacé podczas czyszczenia,
automatycznie powrdci do stacji wielofunkcyjnej w celu natadowania. Po
petnym natadowaniu odkurzacz wznowi czyszczenie tam, gdzie zostato
przerwane.

Tryb us$pienia

Odkurzacz automatycznie przejdzie w tryb u$pienia po wstrzymaniu na
10 minut, a jego wskaznik sie wytaczy. Aby go wybudzi¢, naci$nij dowolny
przycisk na odkurzaczu.

Uwaga: Jezeli czas uépienia przekroczy 12 godzin, odkurzacz zostanie automatycznie
wytgczony.

Ustawienia blokady dzieciecej

Aby wtaczy¢ lub wytaczyé blokade dziecieca, nacisnij przycisk (O na
odkurzaczu i przytrzymaj przez trzy sekundy.

Gdy odkurzacz jest podtgczony do stacji wielofunkcyjnej, naciénij na

niej jednoczesnie przyciski (214 i przytrzymaj przez trzy sekundy, aby
wtgczy¢ lub wytaczyé funkcje blokady dziecigcej. Ta operacja nie ma
zastosowania podczas czyszczenia naktadki do mopowania i oprézniania
pojemnika na kurz.

Uwaga: Gdy blokada dziecieca jest wtgczona, przyciski na odkurzaczu i stacji
wielofunkcyjnej sg zablokowane.

Aktualizacja oprogramowania uktadowego

Oprogramowanie uktadowe odkurzacza mozna zaktualizowaé przy
uzyciu aplikacji Mi Home/Xiaomi Home. Przed aktualizacja nalezy
umiesci¢ odkurzacz na stacji wielofunkcyjnej. Poziom natadowania
akumulatora musi wynosi¢ wiecej niz 15%.

Przywracanie ustawien fabrycznych

Jezeli po ponownym uruchomieniu odkurzacz nie dziata prawidtowo,
nalezy nacisna¢ szpilkg przycisk resetowania i przytrzymac go do
ustyszenia komunikatu gtosowego o przywracaniu ustawien fabrycznych
odkurzacza. Spowoduje to przywrécenie ustawien fabrycznych robota.

Ponowne uruchamianie odkurzacza

Jesli odkurzacz przestanie reagowac lub nie bedzie mozna go wytgczy¢,
nalezy przytrzymaé przycisk () przez 15 sekund, aby wytaczyé
urzadzenie. Nastepnie nalezy nacisngé i przytrzymac przycisk () przez 3
sekundy, aby wtaczy¢ odkurzacz.
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Odkurzanie i mopowanie

1. Rozpoczecie odkurzania i mopowania

Przed rozpoczgciem upewnij sig, ze zesp6t mopa jest zamontowany w
odkurzaczu. Naciénij przycisk ( na stacji wielofunkcyjnej lub przycisk
(Hna odkurzaczu. Mozesz tez uzyé aplikacji, aby uruchomié robota
znajdujacego sie na stacji. Odkurzacz zaplanuje optymalna trase
czyszczenia i wykona zadania na podstawie utworzonej mapy.

Uwagi:

- Zanim odkurzacz rozpocznie zadanie czyszczenia, zostang oczyszczone
naktadki do mopowania. Nalezy zaczeka¢ na zakonczenie tej operacji.

- Podczas pracy odkurzacza nie nalezy przestawia¢ stacji wielofunkcyjnej,
zbiornikow czystej i brudnej wody ani podstawki czyszczacej.

- Po usunigciu zespotu mopa odkurzacz automatycznie zacznie uzywac funkcji
odkurzania. Oprécz tego, jesli zespdt mopa nie zostat zdemontowany, mozna
wybrac¢ tryb odkurzania w aplikacji, co spowoduje uniesienie zespotu mopa
podczas sprzatania.

2. Automatyczny potowiczny powrét w celu oczyszczenia naktadek do
mopowania

Podczas sprzatania odkurzacz bedzie automatycznie wracat do stacji

wielofunkcyjnej po oczyszczeniu okreslonej liczby metrow

kwadratowych. Stacja wielofunkcyjna automatycznie napetni zbiornik

wody odkurzacza, ktéry nastepnie wznowi czyszczenie.

3. Oczyszczanie i suszenie naktadek do mopowania po opréznieniu
pojemnika na kurz

Po zakonczeniu zadania czyszczenia i powrocie odkurzacza do stacji

wielofunkcyjnej w celu natadowania go stacja automatycznie

rozpocznie oprdéznianie pojemnika na kurz, a nastepnie czyszczenie

naktadek do mopowania.

4. Czyszczenie zbiornika brudnej wody

Gdy odkurzacz zakoriczy automatyczne czyszczenie, wyczy$¢ zbiornik

brudnej wody, aby zapobiec powstawaniu nieprzyjemnych zapachoéw.



Dbanie o urzadzenie i konserwacja

Czesci

Aby utrzymac¢ odkurzacz w dobrym stanie, zaleca sie rutynowa konserwacje zgodnie z ponizszg tabela.

Czestotliwosé

Czestotliwosé

Czesé

Czestotliwos$é
konserwacji

Czestotliwosé
wymiany

Czujnik upadku

Obszar sygnalizacji

Stykitadowania odkurzacza

Styki tadowania stacji
wielofunkcyjnej

Zderzak

Otwory w odkurzaczu do
automatycznego oproézniania
pojemnika na kurz

Wlew do automatycznego
nalewania wody do odkurzacza

Liniowy czujnik laserowy

Czujnik rozpoznawania
wizualnego oparty na Sl

Czujnik ultradzwiekowy

Czesce K o -
onserwacji wymiany
Pojemnik na kurz Oczyscic w razie /
potrzeby
. . . Czyséci¢ codwa i
Filtr w pojemniku na kurz tygodnie 3-6 miesiecy
- . Czysci¢ codwa
Zbiornik czystej wody tygodnie
Zalecasig
Zbiornik na brudng wode oczyszczenie po /
kazdym uzyciu
Podstawka czyszczaca Czysci¢ do miesigc
. Czysci¢ co dwa .
Szczotka gtéwna tygodnie 6-12 miesigcy
Czysci¢ codwa .
Szczotka boczna tygodnie 3-6 miesiecy
Wktad myjacy Czysci¢ do miesigc 1-3 miesiecy
Koto wielokierunkowe
Czujnik krawedzi
Czujnik laserowy LDS
Czysci¢ do miesigc /

Spod odkurzacza

Stacja wielofunkcyjna

Otwory w stacji dokujacej do
automatycznego oprdzniania
pojemnika na kurz

Wylot powietrza w stacji
wielofunkcyjnej

Czy$ci¢ do miesiac

Jednorazowy worek

/

Wymieni¢ w razie
potrzeby

Uwaga: W zaleznoéci od rzeczywistych warunkéw czestotliwo$¢ wymiany moze by¢
inna. Jesli wystapi btad, czes$¢, ktérej on dotyczy, nalezy wymieni¢ natychmiast.
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Jednorazowy worek

1. Naci$nij przycisk zwalniajacy zbiornik kurzu, a nastepnie odchyl jego
pokrywe do dotu, aby jg otworzy¢. Usun jednorazowy worek z uchwytu
iwyrzué.

Uwaga: Pociggniecie do géry za uchwyt spowoduje zamkniecie jednorazowego
worka, aby zapobiec przypadkowemu wypadnieciu kurzu i zanieczyszczen.

2. Usun kurzizanieczyszczenia z filtra za pomocg suchej szmatki.

3. Wtéz jednorazowy worek tak, jak pokazano nailustracji, a nastepnie
wt6z uchwyt worka do otworu. Upewnij sig, ze worek jest prawidtowo
zatozony.

4. Zamknij pokrywe zbiornika kurzu. Dzwiek klikniecia oznacza
prawidtowe zamocowanie.

Kliknigcie




Zbiornik na brudng wode Czujniki i styki tadowania

1. Usun zbiornik brudnej wody, otwérz jego pokrywe i wylej zawarto$¢. Uzywaé miekkiej tkaniny do czyszczenia czujnikow i stykow tadowania w

odkurzaczu:

-Stykitadowania z tytu odkurzacza
- Czujnik krawedzi z boku odkurzacza
- Laserowy czujnik LDS odkurzacza

czujniki laserowe z przodu odkurzacza

2. Przemyj zbiornik czystg woda i wtéz do stacji wielofunkcyjnej.

=N

Uwaga: Ptywak w zbiorniku brudnej wody mozna zdemontowac. Nie uzywaj zbyt
duzej sity podczas czyszczenia, aby go nie zniszczy¢.

- Czujniki upadku i czujnik ultradzwiekowy na spodzie odkurzacza

- Zderzak, czujnik rozpoznawania wizualnego oparty na Sl i liniowe

o Czujnik rozpoznawania

wizualnego oparty na S|
Liniowy czujnik laserowy

o Czujnik laserowy LDS
o Czujnik krawedzi

Zderzak
Styki tadowania

Czujnik ultradzwiekowy
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Szczotka gtéwna

1. Odwré¢ odkurzacz i $ciénij zatrzaski, aby umozliwi¢ zdjgcie pokrywy
szczotki.

2. Wyjmij szczotke z odkurzacza, a nastepnie wyczy$¢ jej tozyska.

3. Uzy¢ dotaczonego narzedzia do czyszczenia, aby wycigé splatane wtosy
na szczotce i usunaé wtosy i inne zanieczyszczenia ze szczotki.

4.Zainstalowaé ponownie szczotke i pokrywe szczotki i upewnic sig, ze sg
one bezpiecznie zamontowane.

Uwaga: Zaleca sie wymiane szczotki co 6-12 miesiecy, aby zapewni¢ optymalne
sprzatanie.

o Pokrywa szczotki

Zacisk

Tﬂ%@ﬁ—o Szczotka gtéwna

tozyska szczotki

)ﬁg T N
—=p

(©) @
A
xl x:’

UWAGA: Jeséli na szczotce jest zbyt duzo wtoséw lub jesli sg one ciasno splatane, nie
134nalezy ciagna¢ ich na site, poniewaz moze to spowodowac uszkodzenie szczotki.

Szczotka boczna

1.0dwréé odkurzacz i zdjgé szczotke boczng do gory, aby ja wyczyscié.

2. Ponownie zainstalowaé szczotke boczng do odkurzacza.

Uwaga: Zaleca si¢ wymiang szczotki bocznej co 3—-6 miesigcy, aby zapewni¢
optymalne sprzatanie.

Koto wielokierunkowe

1. Odwréé odkurzacz i wyciagnaé koto wielokierunkowe.
2. Usun wtosy, kurziinne zabrudzenia z kota i osi.

3. Ponownie wtozy¢ koto i mocno wcisngé je na miejsce.

Koto
0s

Uwagi:

- Do delikatnego wysuniecia i zdjecia kota mozna uzy¢ matego $rubokreta lub innego

narzedzia, ktére nadaje sie do podwazania.
- Koto mozna wyczyécic¢ wodg i zamontowaé ponownie po wyschnieciu.



Filtr

1. Wyjmij filtr z zatrzasku filtra, jak pokazano to nailustracji.

2. Optuczfiltrilekko postukaj w jego krawedzie filtra, aby usung¢ kurz
i wszystkie inne zanieczyszczenia.

Uwaga: Nie nalezy czyscic filtra szczotkg ani palcem.

3. Otworz pokrywe pojemnika na kurz, nalej czystej wody do zbiornika i
zamknij pokrywe. Potrza$nij pojemnikiem na kurz na boki, a nastepnie
wylej z niego brudna wode.

ooooj:ﬂ
cooo

UWAGA: Do czyszczenia filtra nalezy uzywac wytacznie czystej wody. Nie stosowac
detergentow.

4. Przed ponownym zamontowaniem odtozy¢ pojemnik na kurz i
pozostawi¢ go do wyschniecia.

Uwaga: Doktadnie wysusz pojemnik na kurz oraz filtr przed wtozeniem ich z powrotem.
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Pojemnik na kurz Stacja wielofunkcyjna

Wyjmij pojemnik na kurz, jak pokazano nailustracji. Otworz pokrywe Oczyécié styki tadowania, otwory do automatycznego oprézniania i
pojemnika na kurz i opréznij go. obszar sygnalizacji stacji wielofunkcyjnej miekka, suchg szmatka.

Uwaga: Aby zapobiec zapychaniu sie filtra, nalezy lekko postuka¢ w pojemnik na kurz
podczas oprdzniania jego zawartosci.

Wktad myjacy Akumulator

Zdejmij naktadke do mopowania z uchwytu, aby ja wymienié. Odkurzacz wyposazono w wysokiej jakosci akumulator litowo-jonowy.
Nalezy upewni¢ sie, ze pozostaje on natadowany w duzym stopniu
podczas codziennego uzytkowania, aby utrzymac jego optymalng
wydajnosé.

Uwaga: Jesli odkurzacz nie jest uzywany przez dtuzszy czas, nalezy go wytaczyc¢ i

odtozyé. Aby zapobiec uszkodzeniom spowodowanym nadmiernym roztadowaniem,
odkurzacz nalezy tadowac¢ co najmniej raz na trzy miesigce.
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Rozwigzywanie probleméw

Problem

Mozliwa przyczyna i rozwigzanie

Odkurzacz nie wtacza sig.

Poziom natadowania akumulatora jest niski. Nataduj catkowicie odkurzacz, a nastepnie sprobuj ponownie.
Temperatura otoczenia jest nizsza niz 0°C lub wyzsza niz 40°C. Odkurzacza nalezy uzywac tylko
w temperaturze od 0°C do 40°C.

Odkurzacz nie taduje sie.

Stacja wielofunkcyjna nie jest podtgczona do zasilania. Upewnij sig, ze oba konce kabla zasilania sg
prawidtowo podtaczone.

Kontakt stykéw tadowania w stacji wielofunkcyjneji odkurzaczu jest niewystarczajgcy. Oczys$¢ styki
tadowania.

Sprawdz, czy stykow odkurzacza nie blokuje zaden przedmiot. Jesli tak, usun go.

Konfiguracja sieci nie powiodta sie.

Hasto do sieci Wi-Fi jest nieprawidtowe. Wprowadz prawidtowe hasto do sieci Wi-Fi.

Przetacz na sie¢ dziatajgcg w pasmie 2,4 GHz, poniewaz sieci dziatajagce w pasmie 5 GHz i routery dla firm nie
sg obecnie obstugiwane.

Odkurzacz musi znajdowac sie w obszarze z dobrym zasiegiem sygnatu sieci Wi-Fi.

Odkurzacz moze nie by¢ w stanie oczekiwania na potaczenie. Zamknij aplikacje i otwérz ja ponownie,
anastepnie wykonaj odpowiednie czynnosci w celu ponownej konfiguracji sieci.

Odkurzacz nie moze znalez¢ stacji
wielofunkcyjnej i do niej wracic.

Stacja wielofunkcyjna jest odtagczona od zasilania lub zostata przestawiona, gdy nie byto na niej odkurzacza.
W poblizu stacji wielofunkcyjnej jest zbyt wiele przeszkdd. Umie$c¢ stacje wielofunkcyjna na bardziej otwartej
przestrzeni.

Przesunigcie odkurzacza moze spowodowac, ze ponownie ustali on swoje potozenie, a jesli sie to nie
powiedzie, ponownie utworzy mape. Jesli odkurzacz znajduje sie zbyt daleko od stacji wielofunkcyjnej, moze
nie by¢ w stanie samodzielnie do niej powréci¢. W takim przypadku konieczne bedzie reczne umieszczenie
odkurzacza na stacji wielofunkcyjnej.

Wyczy$é obszar sygnalizacji na stacji wielofunkcyjnej, aby usunaé¢ kurz lub inne zanieczyszczenia.

Odkurzacz nie reaguje podczas
naciskania przyciskéw na stacji
wielofunkcyjnej.

Odkurzacz nie znajduje sie na stacji wielofunkcyjnej. Recznie umie$¢ odkurzacz na stacji wielofunkcyjnej
albo uzyj do tego aplikacji.
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Problem

Mozliwa przyczyna i rozwigzanie

Odkurzacz sig nie wytgcza.

Odkurzacza nie mozna wytgczy¢, gdy sie taduje. Zaleca sig odsuniecie odkurzacza od stacji
wielofunkcyjnej, a nastepnie naci$niecie i przytrzymanie przycisku zasilania przez trzy sekundy w celu
wytaczenia odkurzacza.

Jesli wykonanie tych czynnosci nie przyniesie oczekiwanego efektu, nacisnij przycisk zasilania

i przytrzymaj przez 15 sekund, aby wymusi¢ wytgczenie odkurzacza. Jesli problem bedzie nadal
wystepowat, nalezy skontaktowac sie z zespotem obstugi posprzedazne;j.

Predko$¢ tadowania jest niska.

Natadowanie niemal roztadowanego odkurzacza do petna zajmuje okoto 6,5 godziny.

Aby wydtuzy¢ czas eksploatacji akumulatora, odkurzacz bedzie automatycznie zmniejszat szybkos¢
tadowania przy wysokich i niskich temperaturach otoczenia.

Stykitadowania moga by¢ brudne. Wytrzyj je czysta $ciereczka.

Odkurzacz wydaje gto$ne dzwigki,
gdy skreca.

Pojemnik na kurz jest petny. Oproéznij go.

Szczotke lub pojemnik na kurz moégt przyblokowaé twardy przedmiot. Sprawdz i usun go.

Cos$ mogto sie zaplata¢ w szczotke lub szczotke boczna. Sprawdz i usur wszelkie obce przedmioty.
Ustaw ssanie odkurzacza na tryb standardowy lub cichy wedtug potrzeb.

Odkurzacz porusza sie chaotycznag
trasa.

Na drodze odkrzacza moga sta¢ przedmioty, takie jak kable czy kapcie. Zaleca sig usunigcie ich przed
uzyciem urzadzenia.

Odkurzacz moze sie $lizga¢ na mokrych lub bardzo éliskich podtogach. Zaleca osuszenie podtogi przed
uzyciem urzadzenia.

Wytrzyj czujniki lasera liniowego i czujnik rozpoznawania wizualnego oparty na Sl czystg, migkka
$ciereczka, aby utrzymac je w czystosci i aby nic ich nie blokowato.

Pojemnik na kurz na nie zostat
oprézniony do korica.

Sprawdz, czy jednorazowy worek w zbiorniku kurzu nie jest zapetniony.
Jeslijednorazowy worek nie jest petny, sprawdz, czy nic nie zablokowato otworéw do automatycznego
oprozniania w odkurzaczu, stacji lub pojemniku na kurz. Jeéli tak, usun blokade.




Problem

Mozliwa przyczyna i rozwigzanie

Odkurzacz zablokowat sig przed stacja

wielofunkcyjng i nie moze do niej wrécié.

Usun wszelkie przeszkody w odlegtos$ci 0,5 m z kazdej strony stacji wielofunkcyjneji1,5 m przed nig, aby
zapobiega¢ problemom z dotarciem do stacji.

Trasa powrotu w celu natadowania jest zablokowana, np. drzwi sg zamkniete.

Odkurzacz moze sie $lizgaé, jesli podtoga przed stacja wielofunkcyjng jest zbyt mokra. W takim
przypadku, zanim sprébujesz ponownie, wytrzyj nadmiar wody.

Zaleca sie przeniesienie stacji wielofunkcyjnej w inne miejsce i ponowna probe.

Odkurzacz pomija niektore
pomieszczenia.

Upewnij sig, ze wszystkie drzwi sg szeroko otwarte.

Sprawdz, czy nie ma progéw o wysokosci przekraczajacej 2 cm, poniewaz odkurzacz nie moze ich
przekroczy¢.

Jesliwejscie do pomieszczenia jest mokre lub $liskie, odkurzacz moze sig $lizga¢ i nie bedzie dziata¢
prawidtowo. Zaleca sig¢ reczne wytarcie nadmiaru wody z podtogi.

Odkurzacz nie wznawia sprzatania po
natadowaniu.

Upewnij sig, ze odkurzacz nie jest w trybie Nie przeszkadzaé. W tym trybie odkurzacz nie moze wznowié
czyszczenia.

Odkurzacz nie wznowi czyszczenia, je$li recznie przeniesiesz go do stacji wielofunkcyjnej (wtasnoreczne
przeniesienie odkurzacza do stacji wielofunkcyjnej, reczne nacisniecie przycisku na odkurzaczy lub
reczne odestanie odkurzacza za po$rednictwem aplikacji w celu natadowania).

Wyswietla sig btad poziomu wody w
podstawce czyszczace;j.

Wyjmij podstawke czyszczaca i wyczy$¢ spust wody, jesli jest zablokowany.

Delikatnie naci$nij zbiornik brudnej wody, aby upewni¢ sig, ze jest prawidtowo zamontowany.

Sprawdz, czy uszczelka zbiornika brudnej wody sie nie obluzowata i czy jest zatozona prawidtowo. W
razie problemoéw, zat6z ja ponownie. Jesli problem bedzie nadal wystgpowat, nalezy skontaktowac sig z
zespotem obstugi posprzedaznej.
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Dane techniczne

Odkurzacz Stacja wielofunkcyjna
Nazwa Automatyczny odkurzacz Model JZ2202
Model B101GL

Wymiary produktu

350 x 350 x 97 mm

Wymiary produktu

423 x 340 x 568 mm

Wejécie znamionowe

220-240V~50/60 Hz

Napiecie znamionowe

14,4V =

Moc znamionowa

70W

Czestotliwo$¢ robocza

2400-2483,5 MHz

Maksymalna moc wyj$ciowa

<20dBm

Informacje dotyczace utylizacji i recyklingu WEEE

Akumulator 4800 mAh (Pojemno$¢ nominalna)
Czastadowania Ok. 6,5 godziny Wyjécie znamionowe 20V=2A
Masa netto (Odkurzacz) 3,8kg L. Z.as[lanig . 1000 W
(podczas oprézniania pojemnika na kurz)
Masa netto (z akcesoriami) 12,4kg o X
Zasilanie (podczas czyszczenia) 55W
Zgodno$¢ z systemem Android 4.4ii0S 10.0 lub nowszy
. Zasilanie (suszenie + tadowanie) 90w
. Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n 2,4 GHz,
tacznosé bezprzewodowa
Bluetooth 4.2 L
Stopien ochrony IP IPX1

W normalnych warunkach uzytkowania to urzadzenie powinno
znajdowac sie w odlegtoséci 20 cm od anteny i ciata uzytkownika.

Dyrektywa 2012/19/UE) i nie moga by¢ wyrzucane po zakoriczeniu okresu uzytkowania wraz zinnymi odpadami. W celu ochrony zdrowia ludzi

E Wszystkie produkty oznaczone tym symbolem sg uznane za odpady sprzetu elektrycznego i elektronicznego (WEEE zgodnie z

oraz $rodowiska naturalnego nalezy przekazac zuzyty sprzet do wyznaczonego punktu utylizacji wyznaczonego przez instytucje rzagdowe lub
mmmm okalne. Prawidtowe usuniecie zuzytego produktu pomaga w zapobieganiu potencjalnym negatywnym skutkom oddziatywania na srodowisko
naturalne i zdrowie ludzi. Wigcej informacji mozna uzyskaé¢ w urzedzie lokalnym lub od instalatora.




Sicherheitsinformationen

Lesen Sie dieses Handbuch vor der Verwendung sorgfaltig und bewahren Sie es auf, um zukiinftig

die Informationen nachlesen zu konnen.

Nutzungseinschrankungen

- Dieses Produkt ist nur fiir die Bodenreinigung in einer hdauslichen Umgebung bestimmt. Benutzen
Sie es nicht im Freien, auf anderen Oberflachen als dem Boden oder in einer kommerziellen oder
industriellen Umgebung.

- Dieses Gerat ist fiir Kinder ab einem Alter von 8 Jahren und Personen geeignet, die kérperlich,
sensorisch oder geistig behindert sind oder nicht liber ausreichend Erfahrung oder Kenntnisse
verfuigen, wenn sie eine Beaufsichtigung oder Anweisung zur sicheren Nutzung des Gerats
erhalten haben und wissen, welche Gefahren auftreten konnen. Kinder diirfen nicht mit dem Gerat
spielen. Die Reinigung und Benutzerwartung diirfen nicht von Kindern ohne Aufsicht durchgefiihrt
werden.

- Das Gerat darf nur mit dem zum Geréat mitgelieferten Netzteil verwendet werden.
- Dieses Produkt enthalt Akkus, die nur von qualifizierten Personen ausgewechselt werden diirfen.

- Kinder diirfen nicht mit diesem Produkt spielen. Sorgen Sie dafiir, dass Kinder und Haustiere
wahrend des Betriebs des Roboterstaubsaugers in einem sicheren Abstand zum Gerét gehalten
werden.
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- Wenn das Stromkabel beschéadigt ist, schalten Sie das Gerat sofort aus und wenden Sie sich an
den Kundendienst.

- Verwenden Sie den Roboterstaubsauger nicht in einem Bereich, der sich tiber dem Bodenniveau
befindet und der nicht durch eine Schutzbarriere begrenzt wird.

- Der Roboterstaubsauger darf nicht auf den Kopf gestellt werden. Sie diirfen die Abdeckung des
LDS-Lasersensors, die obere Abdeckung oder den Sto3fanger niemals als Griff benutzen, um den
Roboterstaubsauger zu bewegen.

- Benutzen Sie den Roboterstaubsauger nicht in Umgebungen, in denen die Temperaturen
tber 40 °C oder unter 0 °C liegen, und auch nicht auf Boden mit Fliissigkeiten oder klebrigen
Substanzen.

- Der Roboterstaubsauger darf nicht im Freien, in Badezimmern oder in der Nadhe eines
Schwimmbeckens benutzt, installiert oder geladen werden.

- Es konnen Gefahren entstehen, wenn das Gerat tiber das Netzkabel fahrt.

- Entfernen Sie zerbrechliche oder kleine Gegenstéande vom Boden, um zu verhindern, dass der
Roboterstaubsauger sie anst63t und beschadigt.

- Bitte halten Sie das Reinigungswerkzeug von Kindern fern.

.4, - Kinder, Haustiere oder andere Gegensténde diirfen weder auf dem stillstehenden noch dem sich



bewegenden Roboterstaubsauger positioniert werden.

- Halten Sie Haare, Finger und andere Korperteile von der Saugdffnung des Roboterstaubsaugers
fern.

- Benutzen Sie den Roboterstaubsauger nicht zum Entfernen brennender Substanzen.

- Benutzen Sie den Roboterstaubsauger nicht zum Aufwischen oder Aufsaugen brennender
Substanzen.

- Schalten Sie vor der Reinigung oder Wartung den Roboterstaubsauger und die
Multifunktionsstation aus und trennen Sie sie von der Stromversorgung.

- Wischen Sie den Roboterstaubsauger oder die Multifunktionsstation nicht mit einem feuchten
Tuch ab und spiilen Sie sie nicht mit Flussigkeiten ab. Trocknen Sie abwaschbare Teile nach der
Reinigung vollstandig, bevor Sie diese erneut installieren und verwenden.

- Stellen Sie sicher, dass der Roboterstaubsauger beim Transport ausgeschaltet ist und moglichst in
der Originalverpackung befordert wird.

- Bitte verwenden Sie das Produkt gemal3 den Anweisungen im Benutzerhandbuch. Der Benutzer
ist fir jeglichen Verlust oder Schaden verantwortlich, der aufgrund inkorrekter Verwendung dieses
Produkts entsteht.
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Akkus und Ladung
WARNUNGEN:

144

- Verwenden Sie keine Akkus, Stromkabel oder Multifunktionsstationen von Drittanbietern. Der

Roboterstaubsauger kann nur mit der Multifunktionsstation Modell JZ2202 verwendet werden.

- Der Anwender braucht die Multifunktionsstation nicht zwischen 50 Hz und 60 Hz umzuschalten,

das Produkt passt sich sowohl an 50 Hz als auch an 60 Hz an.

- Zerlegen, reparieren oder modifizieren Sie den Akku oder die Multifunktionsstation nicht selbst.
- Stellen Sie die Multifunktionsstation nicht in der Nahe von Warmequellen auf.

- Verwenden Sie kein nasses Tuch und benutzen Sie auch keine nassen Hande, um die

Ladekontakte der Multifunktionsstation abzuwischen oder zu reinigen.

- Wenn der Roboterstaubsauger fiir eine langere Zeit nicht benutzt werden soll, laden Sie ihn

voll auf, schalten ihn aus und lagern ihn an einem kiihlen und trockenen Ort. Laden Sie den
Roboterstaubsauger mindestens alle 3 Monate auf, um eine Tiefentladung des Akkus zu
vermeiden.

- Der Lithium-lonen-Akku enthalt umweltgefahrdende Stoffe. Bevor der Roboterstaubsauger

entsorgt wird, muss zunachst der Akku entfernt werden, anschlie@end muss in Ubereinstimmung



mit den lokalen Gesetzen und Vorschriften des Landes oder der Region, in dem er benutzt wurde,
eine Entsorgung oder Wiederverwertung stattfinden.

- Esist besser, den Akku erst aus dem Produkt zu entnehmen, wenn er aufgebraucht ist. Dabei
muss sichergestellt werden, dass |hr Produkt von der Spannungsversorgung getrennt ist.

1). Entfernen Sie die Schraube an der Unterseite und nehmen Sie die Abdeckung ab.

2). Ziehen Sie den Akkuanschluss ab und nehmen Sie anschlie3end den Akku heraus.
Beschadigen Sie den Akku nicht, um Verletzungen vorzubeugen.

3). Geben Sie den Akku an eine Recyclingstelle zurtick.

Lasersicherheitsinformationen

- Der Laserradar dieses Produkts erfiillt die Anforderungen der Sicherheitsnorm IEC 60825-1:2014

fiir ein Laserprodukt der Klasse 1 und erzeugt keine die menschliche Gesundheit gefahrdende
Laserstrahlung.

EU-Konformitatserklarung

c Hiermit bestatigt Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd., dass das Funkgerat des Typs B101GL mit der Verordnung 2014/53/EU in Einklang
steht. Der vollstdndige Wortlaut der EU-Konformitatserklarungist unter der folgenden Internetadresse abrufbar:
http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Ein detailliertes elektronisches Handbuch finden Sie unter www.mi.com/global/service/userguide
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Produktiibersicht

Zubehor

Vorinstallierte Zubehdorteile

Biirste Biirstenabdeckung

Sonstiges Zubehor

Staubbehilter

= [F L

Reinigungswerkzeug Einwegbeutel Seitenbiirste
(Ersatz)

Roboterstaubsauger

0

Hinweis: Abbildungen des Produkts, des Zubehérs und

der Benutzeroberfldche im Benutzerhandbuch dienen nur P - i - -
als Referenz. Die tatsachlichen Produkte und Funktionen Wischer P?d *2 Wischer-Pad-Halter x 2 Stromkabel
kénnen aufgrund von Produktverbesserungen variieren. (vormontiert)

146

Multifunktionsstation
(inklusive Einwegbeutel,
Reinwassertank,
Schmutzwassertank und
Reinigungsschale)



Roboterstaubsauger

Q Ein-/Aus- und Reinigungstaste

Ein-/Ausschalten: Driicken und 3 Sekunden lang gedriickt halten
Reinigen: Driicken, um die Reinigung nach dem Einschalten des
Roboterstaubsaugers zu starten

(G,

OAnIegetaste

Andockvorgang starten: Driicken
Kindersicherungsfunktion aktivieren/deaktivieren:
3 Sekunden lang gedriickt halten

Anzeige

-Weil3: Reinigung/Reinigung abgeschlossen/Voll geladen

-WeiB blinkend: Riickkehr zur Station zum Aufladen /
zur Neupositionierung / zur Firmware-Aktualisierung /
zum Warten auf Verbindung / zur Verbindung mit WLAN

-Pulsierendes Weil3: Ladevorgang lauft

-Orangefarbenes Blinken: Fehler

-Orange: WLAN-Verbindung nicht hergestellt

Hinweis: Wenn der Roboterstaubsauger reinigt oder zum Aufladen an die
Multifunktionsstation zuriickkehrt, konnen Sie eine beliebige Taste driicken, um
ihnanzuhalten.
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Roboterstaubsauger und Sensoren Klippensensor

I
Ultraschallsensor o—
Abdeck des DS —o Steuerrad
eckungdes LD Seitenbiirste o—— )
Lasersensors
. Biirstenabdeckung
Biirste

o LDS (Laserdistanzsensor) g— Biirstenabdeckungsclips
- StoBdampfer Hauptsteuer °

Hauptsteuer

Optischer Kl-
Erkennungssensor
Linienlasersensor

Befestigungsloch fiir
Wischer-Pad-Halter

— Reset-Taste
3 Sekunden lang gedriickt
halten, um das Gerét auf die
Werkseinstellungen zurilickzusetzen
o WLAN-Anzeige
-An: WLAN verbunden
- Aus: WLAN-Verbindung nicht

Staubbehalter-Clip o Offnung fiir die

automatische

" Clipder © Entleerun
Staubbehalter o hergestellt 5 &
- Blinkt: Wartet auf Staubbehidlterabdeckung
Ladekontakte Verbindung/Verbindung wird Filter
Anschl hergestellt
nschiuss o Randsensor Staubbehilter- Filter-Clip
Automatischer © - Offnung fiir die Abdeckung
Wassernachfiillzulauf automatische Staubbehilter
Entleerung
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Multifunktionsstation

(- )
- | - Anzeige
-Weil3: Die
Abdeckung Multifunktionsstation ist

an die Stromversorgung

Schmutzwassertank Reinwassertank angeschlossen
. . -Schnell blinkendes orange:
Griff o o Griff Die Multifunktionsstation
hat einen Fehler
B Staubgehiuse
Entriegelungstaste -]
fir Staubgehause
Abdeckung fiir Staubgehduse 1 Signalbereich

Ladekontakte

Automatischer
Wasserzulauf

Offnung fiir die
automatische Entleerung

Reinigungsschale o

Wassertankdeckel IS o - Wassertankdeckel

l s
Schwimmerkugel & = > Wasserrohr

Schmutzwassertank Reinwassertank
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Installation

Tasten der Multifunktionsstation

O Verlassen-Schaltflache
[N

Driicken Sie diese Taste, damit der Roboterstaubsauger die
Multifunktionsstation verlasst.

( :, Reinigungstaste
il Driicken Sie diese Taste, damit der Roboterstaubsauger alle Bereiche reinigt.

S SS Trocknungstaste

—— Drlcken Sie diese Taste, wenn die Multifunktionsstation das Trocknen
der Wischpads starten oder stoppen soll.

Hinweise:
- Die Tasten an der Multifunktionsstation funktionieren nur, wenn der
Roboterstaubsauger an die Station angeschlossen ist.
- Nehmen Sie den Roboterstaubsauger aus der Multifunktionsstation, bevor Sie die
Reinigungsschale und die Multifunktionsstation reinigen oder warten.

Wischer-Baugruppe

Befestigungsbereich o
flir das Wischtuch

Wischer

Wischerhalter
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Schutzabdeckung abnehmen

Entfernen Sie vor der Verwendung des Roboterstaubsaugers die
Schutzstreifen von beiden Seiten.

Installieren der Seitenblirste und der
Wischeinheit

Befestigen Sie die Seitenbiirste am Halter an der Unterseite des
Roboterstaubsaugers, und setzen Sie dann die Wischeinheit in die
Befestigungslocher ein.

Clipder -
Seitenbiirste



Aufstellen der Multifunktionsstation

Stellen Sie die Multifunktionsstation in der Ndhe einer Steckdose in
einem Bereich mit gutem WLAN-Empfang auf. SchlieBen Sie die Station
dann an die Stromversorgung an.

Schalten Sie die
Multifunktionsstation ein

<

Hinweis: Stellen Sie keine Gegenstédnde innerhalb eines Bereichs von 0,5 m seitlich
oder 1,5 mvor der Multifunktionsstation ab.

Platzieren des Roboterstaubsaugers

Halten Sie die Taste () drei Sekunden gedriickt, um den
Roboterstaubsauger einzuschalten. Fiihren Sie den Roboterstaubsauger
so in die Multifunktionsstation ein, dass die Wischeinheit zur
Reinigungsschale der Station zeigt. Wenn der Staubsaugerroboter
erfolgreich mit der Station gekoppelt ist und mit dem Aufladen beginnt,
héren Sie eine Sprachmeldung.

Hinweise:

- Es wird empfohlen, den Staubsaugerroboter vor dem ersten Gebrauch vollstandig
aufzuladen. Wenn sich der Staubsaugerroboter nicht mehr einschalten lasst,
nachdem der Akku leer ist, schlieBen Sie den Staubsaugerroboter manuell an die
Multifunktionsstation an, um ihn zu laden.

- Der Roboterstaubsauger schaltet sich nicht aus, wenn er an die
Multifunktionsstation angeschlossen ist.

- Beider erstmaligen Verwendung des Roboterstaubsaugers wird empfohlen,
dem Roboterstaubsauger zu folgen und etwaige Hindernisse auf dem Boden zu
beseitigen. Sollte der Roboterstaubsauger stecken bleiben oder die Oberflache von
Mabelnin bestimmten Bereichen verkratzen, kdnnen Sie in der App eingeschrankt

zugdngliche Bereiche festlegen, um zu verhindern, dass der Roboterstaubsaugerin151

diese Bereiche gelangt.
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Verwendung

Wasser in den Reinwassertank einfiillen

Fiillen Sie sauberes Wasser bis zur Markierung fiir den maximalen
Wasserstand in den Reinwassertank ein.

VORSICHTSHINWEISE:

- Flllen Sie kein Wasser tiber die Markierung fiir den maximalen Wasserstand (MAX) ein.

- Fullen Sie kein heiBes Wasser in den Wasserbehélter, da sich der Behélter dadurch
verformen konnte.

- Geben Sie keine Reinigungs- oder Desinfektionsmittel in den Wassertank.

Verbinden mit der Mi Home/Xiaomi Home-App

Dieses Produkt funktioniert mit der Mi Home/Xiaomi Home-App*.
Verwenden Sie die Mi Home/Xiaomi Home-App fiir die Steuerung Ihres
Gerats und fir die Interaktion mit anderen Smart Home-Geréten.

Scannen Sie den QR-Code, um die App
herunterzuladen und zu installieren. Ist die App bereits
installiert, werden Sie zur Verbindungseinrichtungs-
Seite weitergeleitet. Sie kdnnen aber auch im App
Store nach ,Mi Home/Xiaomi Home" suchen, um die
App herunterzuladen und zu installieren.

Offnen Sie die Mi Home-/Xiaomi Home-App, tippen

Sie auf das @ oben rechts und befolgen Sie die
Anweisungen auf dem Bildschirm, um Ihr Geréat

hinzuzufiigen.
*In Europa (auBer in Russland) wird die App unter dem Namen Xiaomi Home-App gefiihrt.
Der auf lhrem Gerét angezeigte Name der App sollte standardmé&Big verwendet werden.

C4576F12

Hinweise:

- Dieser Roboterstaubsauger funktioniert mit der Mi Home/Xiaomi Home-App*, die
Android 4.4 und i0S 10.0 oder héher unterstiitzt.

- Es werden ausschlieBlich 2,4-GHz-WLAN-Netze unterstitzt.

- Die Version der App wurde méglicherweise aktualisiert. Befolgen Sie bitte die
Anweisungen zur aktuellen App-Version.

WLAN zurlicksetzen

Sollte die Verbindung zwischen Ihrem Telefon und dem Roboterstaubsauger
durch die Routerkonfiguration, die Eingabe eines falschen Kennworts oder
Ahnlichem verloren gehen, gehen Sie wie folgt vor:

1. Offnen Sie bitte die Abdeckung des Roboterstaubsaugers, sodass Sie
die WLAN-Anzeige sehen kdnnen.

2. Halten Sie die Tasten () und () gleichzeitig gedriickt, bis Sie eine
Sprachmeldung héren, dass der Roboterstaubsauger auf die
Netzwerkkonfiguration wartet.

3.Wenn der WLAN-Anzeiger blinkt, wurde die WLAN-Verbindung
erfolgreich zuriickgesetzt.



Einschalten/Ausschalten

Halten Sie die Taste () drei Sekunden gedriickt, um den
Roboterstaubsauger einzuschalten. Die Anzeige leuchtet und der
Roboterstaubsauger geht in den Standby-Modus liber. Wenn der
Staubsaugerroboter pausiert und nicht geladen wird, halten Sie die Taste
(& drei Sekunden lang gedriickt, um ihn auszuschalten.

Hinweis: Wenn der Roboterstaubsauger geladen wird, schaltet er sich automatisch
ein und kann nicht ausgeschaltet werden.

Pausiert

Wenn der Roboterstaubsauger in Betrieb ist, driicken Sie eine beliebige
Taste, um ihn anzuhalten.

Hinweis: Heben Sie den Roboterstaubsauger nicht an und bewegen Sie ihn nicht,
wenn er sich im Pausenmodus befindet. Andernfalls kann es zu Navigationsfehlern
kommen, die verhindern, dass der Roboterstaubsauger zur Multifunktionsstation
zurlickkehrt, oder die Karte kann verloren gehen.

Reinigung fortsetzen

Wenn der Akku des Roboterstaubsaugers wahrend einer
Reinigungsaufgabe zur Neige geht, kehrt der Roboterstaubsauger
automatisch zur Multifunktionsstation zuriick, um aufgeladen zu
werden. Nachdem der Roboterstaubsauger vollsténdig geladen wurde,
setzt er die Reinigung dort fort, wo er sie zuvor unterbrochen hat.

Energiesparmodus

Der Roboterstaubsauger geht nach 10 Minuten im Pausenmodus
automatisch in den Ruhemodus, und seine Anzeige wird abgeschaltet.
Betétigen Sie eine beliebige Taste am Roboterstaubsauger, um diesen
aufzuwecken.

Hinweis: Dauert der Ruhemodus langer als 12 Stunden, schaltet sich der
Roboterstaubsauger automatisch aus.

Einstellungen der Kindersicherung

Um die Kindersicherung zu aktivieren oder zu deaktivieren, halten Sie die
Taste (O am Roboterstaubsauger drei Sekunden lang gedriickt.

Wenn der Roboterstaubsauger an die Multifunktionsstation
angeschlossen ist, halten Sie die Tasten (Qund §$ an der
Multifunktionsstation gleichzeitig drei Sekunden lang gedriickt, um die
Kindersicherungsfunktion zu aktivieren oder zu deaktivieren. Dieser
Vorgang ist bei der Reinigung des Wischpads und der Staubentleerung
nicht anwendbar.

Hinweis: Wenn die Kindersicherung aktiviert ist, werden die Tasten des
Roboterstaubsaugers und der Multifunktionsstation gesperrt.

Aktualisieren auf die neueste Firmware

Sie kénnen die Firmware des Roboterstaubsaugers tiber die Mi
Home-/Xiaomi Home-App aktualisieren. Vergewissern Sie sich

vor der Aktualisierung, dass sich der Roboterstaubsauger in der
Multifunktionsstation befindet und sein Akkustand mehr als 15 % betragt.

Werkseinstellungen wiederherstellen

Wenn der Roboterstaubsauger nach dem Neustart nicht funktioniert,
driicken Sie die Reset-Taste mit einer Nadel, bis Sie die Sprachmeldung
horen, dass der Roboterstaubsauger die Werkseinstellungen
wiederherstellt. Dadurch wird der Roboterstaubsauger auf seine
urspriinglichen Werkseinstellungen zuriickgesetzt.

Roboterstaubsauger neu starten

Wenn der Roboterstaubsauger nicht mehr reagiert oder sich nicht mehr
ausschalten I4sst, driicken Sie die Taste () 15 Sekunden lang, um eine
Zwangsabschaltung durchzufiihren. Driicken und halten Sie dann die
Taste () Sekunden lang, um den Roboterstaubsauger einzuschalten.
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Staubsaugen & Wischen

1. Staubsaugen und Wischen starten

Vergewissern Sie sich vor dem Start, dass die Wischeinheit auf dem
Roboterstaubsauger installiert ist. Driicken Sie die Taste (3 auf der
Multifunktionsstation oder () auf dem Roboterstaubsauger, oder
verwenden Sie die App, um den Roboterstaubsauger von der Station

aus zu starten. Dann plant der Roboterstaubsauger die optimale
Reinigungsroute und fiihrt die Reinigungsaufgabe auf der Grundlage der
erstellten Karte aus.

Hinweise:

- Die Wischpads werden gereinigt, bevor der Roboterstaubsauger mit der
Reinigung beginnt. Bitte haben Sie etwas Geduld.

- Die Multifunktionsstation, der Reinwassertank, der Schmutzwassertank und
die Reinigungsschale dirfen wahrend des Betriebs nicht bewegt werden.

- Nehmen Sie die Wischeinheit ab, und der Roboterstaubsauger wird
automatisch die Saugfunktion nutzen. Wenn die Wischeinheit auf dem
Roboterstaubsauger verbleibt, konnen Sie tiber die App auch den Saugmodus
auswahlen, und die Wischeinheit wird dann wahrend der Reinigung angehoben.

2. Automatische Riickkehr auf halbem Weg zur Reinigung der Wischpads
Wihrend der Reinigung kehrt der Roboterstaubsauger automatisch

zur Multifunktionsstation zurtick, um die Wischpads zu waschen,

nachdem er bestimmte Quadrate der Flache gereinigt hat. Dann

fillt die Multifunktionsstation automatisch den Wassertank des
Roboterstaubsaugers auf, und der Roboterstaubsauger setzt die Reinigung
nach dem Auffiillen des Wassers fort.

3. Wischpads nach der Staubentleerung reinigen und trocknen
Nachdem der Roboterstaubsauger eine Reinigungsaufgabe beendet
hat und zum Aufladen in die Multifunktionsstation zuriickkehrt,
beginnt die Multifunktionsstation automatisch mit dem Entleeren des
Staubbehalters und dem anschlieBenden Reinigen und Trocknen der
Wischpads.

4.Reinigen des Schmutzwassertanks

Nachdem der Roboterstaubsauger die automatische Reinigung
abgeschlossen hat, reinigen Sie bitte den Schmutzwassertank, um eine
Geruchsbildung zu vermeiden.



Regelmallige Wartung

Einzelteile
Um den Roboterstaubsauger in gutem Zustand zu halten, wird empfohlen, die folgende Tabelle fiir eine routinemaBige Wartung zu beachten.
Teil Wartungshaufigkeit | Austauschhaufigkeit Teil Wartungshaufigkeit | Austauschhaufigkeit
Staubbehélter RehﬁgyngnachBedaﬁ / Klippensensor
Filterim Staubbehélter Relnl%blgghaellr;e zwel 3-6 Monate Signalbereich der
. Reinigung alle zwei Multifunktionsstation
Reinwassertank Wochen Ladekontakte des
Reinigung nach jedem / Roboterstaubsaugers
Schmutzwassertank Gebrauch empfohlen Ladekontakte der
Reinigungsschale Reinigung jeden Monat Multifunktionsstation
ini i StoBdampfer
Biirste Reinigung alle zwei 6-12 Monate .P
WOCh?P Automatische
tenbii Reinigung alle zwei Entleerungséffnungen des - .
Seitenbiirste 3-6 Monate g g
: N Wochen Roboterstaubsaugers Re|n||\g)|l:)r:1ga{eden /
Wischer Reinigung jeden Monat| 1-3 Monate Automatischer
Steuerrad Wassernachfiillzulauf des
Roboterstaubsaugers
Randsensor Unterseite des
Roboterstaubsaugers
LDS (Laserdistanzsensor) Multifunktionsstation
inien Reinigung jeden Monat / Automatische
Linienlasersensor Entleerungséffnungen der
Optischer KI- Multifunktionsstation
Erkennungssensor Luftauslass der
Multifunktionsstation
Ultraschallsensor i Austausch nach
Einwegbeutel /

Bedarf

Hinweis: Die Haufigkeit des Austauschs kann je nach den tatsédchlichen
Bedingungen abweichen. Wenn ein Fehler auftritt, sollte das betroffene Teil sofort

ausgetauscht werden.
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Einwegbeutel

. Driicken Sie die Entriegelungstaste des Staubgehduses und kippen
Sie dann den Deckel des Staubgeh&duses nach unten, um das Gehduse
zu 6ffnen. Nehmen Sie den Einwegbeutel von seinem Halter ab, und
entsorgen Sie den Beutel.

3.Setzen Sie den Einwegbeutel wie abgebildet ein und stecken Sie den
Halter des Beutels in den Schlitz. Vergewissern Sie sich, dass der
Beutel sicher befestigt ist.

—_

Hinweis: Wenn Sie den Griff nach oben ziehen, wird der Einwegbeutel verschlossen,
um ein versehentliches Herausfallen von Staub und Schmutz zu verhindern.

4.SchlieBen Sie den Deckel des Staubgehauses. Er ist sicher befestigt,

2. Entfernen Sie Staub und Schmutz mit einem trockenen Tuch vom Filter.
wenn Sie ein Klicken héren.

S

i T—

S a—
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Schmutzwassertank Sensoren und Aufladekontakte

1. Nehmen Sie den Schmutzwassertank heraus, 6ffnen Sie den Deckel und Reinigen Sie mit einem weichen Tuch alle Sensoren und Ladekontakte
schitten Sie das Schmutzwasser aus. des Roboterstaubsaugers:
- Die Absturzsensoren und der Ultraschallsensor an der Unterseite des

Roboterstaubsaugers
- Die Ladekontakte auf der Riickseite des Roboterstaubsaugers
-Der Randsensor an der Seite des Roboterstaubsaugers
-Der LDS-Lasersensor an der Oberseite des Roboterstaubsaugers
- Der StoBfénger, der optische KI-Erkennungssensor und die
Linienlasersensoren an der Vorderseite des Roboterstaubsaugers

o OptischerKI-
Erkennungssensor

o Linienlasersensor

o LDS (Laserdistanzsensor)

2. Waschen Sie den Tank mit sauberem Wasser aus und setzen Sie ihn
dann wieder in die Multifunktionsstation ein.

=N

o Randsensor
o StoBdampfer

Ladekontakte

Ultraschallsensor

Hinweis: Die Schwimmerkugel im Schmutzwassertank ist ein bewegliches Teil. Wenden
Sie bei der Reinigung nicht zu viel Kraft an, um Beschéadigungen zu vermeiden.
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Biirste Seitenbiirste

1. Drehen Sie den Roboterstaubsauger um und driicken Sie die Clips 1. Drehen Sie den Roboterstaubsauger um und ziehen Sie die Seitenblirste
zusammen, um die Biirstenabdeckung zu entfernen. nach oben heraus, um sie zu reinigen.

2. Heben Sie die Biirste aus dem Roboterstaubsauger heraus und reinigen Sie 2. Bringen Sie die Seitenbiirste wieder im Roboterstaubsauger an.
dann die Biirstenlager.

3.Verwenden Sie das im Lieferumfang enthaltene Reinigungswerkzeug, um
verhedderte Haare an der Biirste abzuschneiden und die Haare und andere
Verschmutzungen aus der Biirste zu entfernen.

4.Setzen Sie die Biirste und die Biirstenabdeckung wieder ein und
vergewissern Sie sich, dass sie fest installiert sind.

Hinweis: Fiir ein optima\es Reinigungsergebnis sollte die Biirste alle 6-12 Monate

ausgetauschtwerden. > Biirstenabdeckung
Clip

Biirste
Biirstenlager

Hinweis: Fiir ein optimales Reinigungsergebnis sollte die Seitenbirste alle 3-6
Monate ausgetauscht werden.

Steuerrad

1. Drehen Sie den Roboterstaubsauger um und ziehen Sie das Steuerrad heraus.
2. Entfernen Sie Haare, Dreck und andere Verunreinigungen vom Rad und der Achse.
3.Setzen Sie das Rad wieder ein und driicken Sie es wieder fest an seinen Platz.

Rad

) L
S h—
X
/ / Achse
& % j. % Hinweise: .
»

» - Ein kleiner Schraubenschliissel oder ein anderes Hebelwerkzeug kann verwendet
werden, um das Rad vorsichtig herauszuheben und zu entfernen.
- Das Rad kann mit Wasser gereinigt und nach dem Trocknen wieder eingebaut werden.

158VORSICHT: Wenn sich in der Biirste zu viele Haare verfangen haben oder wenn
Haarkn&uel darin feststecken, ziehen Sie nicht zu fest daran, da die Biirste
beschéadigt werden kénnte.



3. Offnen Sie die Abdeckung des Staubbehdlters, fiillen Sie sauberes
Wasser in den Staubbehalter und schlieBen Sie die Abdeckung.

Filter
1. Nehmen Sie den Filter wie abgebildet vom Filter-Clip ab. Schiitteln Sie den Staubbehilter von einer Seite zur anderen und gieBen
Sie dann das Schmutzwasser aus dem Behilter.

S

%

S

o
%

VORSICHT: Zur Reinigung des Filters sollte nur sauberes Wasser verwendet werden.

Verwenden Sie kein Reinigungsmittel.
4. Legen Sie den Staubbehélter und den Filter zum Trocknen zur Seite,

2. Splilen Sie den Filter aus und klopfen Sie vorsichtig auf die Kanten, um
Staub und Schmutz zu entfernen, bis er sauber ist. bevor sie wieder eingesetzt werden.

Hinweis: Versuchen Sie nicht, den Filter mit einer Biirste oder einem Finger zu Hinweis: Trocknen Sie das Staubfach und den Filter griindlich, bevor Sie sie wieder einsetzen.
reinigen.
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Staubbehalter

Entfernen Sie den Staubbehilter wie abgebildet. Offnen Sie die

Abdeckung des Staubbehdlters, und leeren Sie ihn vollstandig.

160

Hinweis: Damit der Filter frei von Verstopfungen bleibt, klopfen Sie leicht auf den
Staubbehalter, wenn Sie ihn leeren.

Wischer

Nehmen Sie den Wischpad aus dem Wischpadhalter, um ihn auszutauschen.

Multifunktionsstation

Reinigen Sie die Ladekontakte, die automatischen
Entleerungsdffnungen und den Signalbereich der Multifunktionsstation
mit einem weichen, trockenen Tuch.

Akku

Der Roboterstaubsauger enthélt einen Hochleistungs-Lithium-lonen-
Akku. Bitte stellen Sie sicher, dass dieser bei taglicher Nutzung gut

geladen ist, um die optimale Akkuleistung beizubehalten.

Hinweis: Wenn der Roboterstaubsauger langere Zeit nicht benutzt wird, schalten Sie ihn

aus und stellen Sie ihn weg. Um Schaden durch Tiefentladung zu vermeiden, sollte der
Roboterstaubsauger mindestens einmal alle drei Monate aufgeladen werden.



Fehlerbehebung

Problem

Mogliche Ursache und Losung

Der Roboterstaubsauger schaltet
sich nicht ein.

Der Akkustand ist niedrig. Laden Sie den Roboterstaubsauger vollstandig auf und versuchen Sie es erneut.
Die Umgebungstemperatur ist niedriger als 0 °C oder héher als 40 °C. Stellen Sie sicher, dass Sie den
Roboterstaubsauger zwischen 0 °C und 40 °C nutzen.

Der Roboterstaubsauger ladt
nicht.

Die Multifunktionsstation ist nicht an das Stromnetz angeschlossen. Vergewissern Sie sich, dass beide Enden
des Netzkabels korrekt eingesteckt sind.

Der Kontakt zwischen den Ladekontakten an der Multifunktionsstation und dem Roboterstaubsauger ist
unzureichend, bitte reinigen Sie die Ladekontakte.

Priifen Sie, ob sich am Anschluss des Roboterstaubsaugers Fremdkdrper befinden und entfernen Sie diese
gegebenenfalls.

Die Netzwerkkonfiguration ist
fehlgeschlagen.

Das WLAN-Kennwort ist falsch. Vergewissern Sie sich, dass das eingegebene Kennwort korrekt ist.
Wechseln Sie zu einem 2,4-GHz-Netzwerk, da 5-GHz-Netzwerke sowie Unternehmensrouter derzeit nicht
unterstiitzt werden.

Achten Sie darauf, dass der Roboterstaubsauger in einem Gebiet mit gutem WLAN-Signal bleibt.

Der Roboterstaubsauger befindet sich méglicherweise nichtim Zustand ,Warten auf Verbindung”. Beenden
Sie die App, 6ffnen Sie sie erneut und fiihren Sie die richtigen Schritte durch, um das Netzwerk erneut zu
konfigurieren.

Der Roboterstaubsauger findet
die Multifunktionsstation nicht
und kehrt nicht zu ihr zuriick.

Die Multifunktionsstation ist vom Stromnetz getrennt oder wird bewegt, wenn der Roboterstaubsauger nicht
an der Station ist.

Im Umfeld der Multifunktionsstation gibt es zu viele Hindernisse. Stellen Sie die Multifunktionsstation in einem
offeneren Bereich auf.

Wenn der Roboterstaubsauger bewegt wird, fiihrt dies dazu, dass er sich neu positioniert, und wenn die
Neupositionierung fehlschlégt, erstellt er eine neue Karte. Wenn der Roboterstaubsauger zu weit von der
Multifunktionsstation entfernt ist, kann er méglicherweise nicht automatisch von selbst zuriickkehren. In
diesem Fall miissen Sie den Roboterstaubsauger manuell in die Multifunktionsstation einsetzen.

Wischen Sie den Signalbereich der Multifunktionsstation ab, um Staub oder Verschmutzungen zu entfernen.

Der Roboterstaubsauger reagiert
nicht, wenn Sie die Tasten der
Multifunktionsstation driicken.

Der Roboterstaubsauger befindet sich nicht in der Multifunktionsstation. Setzen Sie den Roboterstaubsauger
manuell in die Multifunktionsstation ein oder verwenden Sie die App, um ihn zurlickzubringen.
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Problem

Mogliche Ursache und Losung

Der Roboterstaubsauger kann
nicht ausgeschaltet werden.

Der Roboterstaubsauger kann nicht ausgeschaltet werden, wéahrend er aufgeladen wird. Es wird empfohlen, den
Roboterstaubsauger aus der Multifunktionsstation zu nehmen und dann die Einschalttaste drei Sekunden lang
gedriickt zu halten, um ihn auszuschalten.

Wenn die oben genannten Schritte nicht funktionieren, halten Sie die Einschalttaste 15 Sekunden lang
gedriickt, um den Roboterstaubsauger zwangsweise auszuschalten. Sollte das Problem weiterhin bestehen,
kontaktieren Sie bitte das Kundendienstteam.

Die Ladegeschwindigkeit ist
langsam.

Es dauert etwa 6,5 Stunden, um den Roboterstaubsauger von einem niedrigen Akkustand auf einen vollen
aufzuladen.

Um die Lebensdauer des Akkus zu verldngern, reduziert der Roboterstaubsauger bei hohen oder niedrigen
Umgebungstemperaturen automatisch seine Ladegeschwindigkeit.

Die Ladekontakte knnen verschmutzt sein, bitte wischen Sie sie mit einem trockenen Tuch ab.

Der Roboterstaubsauger macht
ein lautes Gerdusch, wennerin
Betrieb ist.

Der Staubbehilter ist voll, bitte leeren Sie ihn. .

Ein harter Gegenstand kann sich in der Biirste oder dem Staubbehalter festgesetzt haben. Uberpriifen Sie das
und entfernen Sie etwaige harte Gegenstédnde.

Die Biirste oder die Seitenbiirste kann sich verfangen haben. Uberpriifen Sie das und entfernen Sie etwaige
fremde Gegensténde.

Stellen Sie die Saugleistung des Roboterstaubsaugers je nach Bedarf auf Standard- oder Leisemodus ein.

Der Roboterstaubsauger folgt
einer chaotischen Route.

Gegenstédnde auf dem Boden, wie z. B. Kabel und Hausschuhe, kdnnen dem Roboterstaubsauger in die Quere
kommen. Es wird empfohlen, sie vor dem Einsatz des Roboterstaubsaugers zu entfernen.

Der Roboterstaubsauger kann auf nassen oder rutschigen Boden wegrutschen. Es wird empfohlen, den Boden
vor dem Einsatz des Roboterstaubsaugers zu trocknen.

Wischen Sie die Linienlasersensoren und den optischen Kl-Erkennungssensor am Roboterstaubsauger mit
einem sauberen, weichen Tuch ab, damit sie sauber und einwandfrei funktionieren.
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Der Staubbehilter ist nicht
vollsténdig entleert.

Priifen Sie, ob der Einwegbeutel im Staubgehause vollist.

Wenn der Einwegbeutel nicht vollist, priifen Sie, ob die automatischen Entleerungséffnungen des
Roboterstaubsaugers, der Station oder des Staubbehalters verstopft sind. Falls dies der Fall ist, reinigen Sie das
verstopfte Teil rechtzeitig.




Problem

Mogliche Ursache und Losung

Der Roboterstaubsauger bleibt
vor der Multifunktionsstation
stecken und kann nicht zu ihr
zuriickkehren.

Beseitigen Sie alle Hindernisse innerhalb von 0,5 m links und rechts oder innerhalb von 1,5 m vor der
Multifunktionsstation, damit der Roboterstaubsauger nicht blockiert wird.

Der Riickweg zum Laden ist versperrt, z. B. weil die Tiir geschlossen ist.

Der Roboterstaubsauger kann wegrutschen, wenn der Boden vor der Multifunktionsstation liberm&Big nass ist.
Ist dies der Fall, entfernen Sie die Wasserriickstdnde, bevor Sie es erneut versuchen.

Es wird empfohlen, die Multifunktionsstation an einen anderen Ort zu stellen und es erneut zu versuchen.

Der Roboterstaubsauger
liberspringt einige Raume.

Vergewissern Sie sich, dass alle Tiiren vollstandig gedffnet sind.

Priifen Sie, ob eine Tiir mit einer Schwelle von mehr als 2 cm Héhe vorhanden ist, da der Roboterstaubsauger
eine Schwelle von mehr als 2 cm nicht iberqueren kann.

Wenn der Eingang zu einem Raum nass oder rutschig ist, kann der Roboterstaubsauger wegrutschen und
nicht richtig funktionieren. Es wird empfohlen, mégliche Wasseransammlungen auf dem Boden von Hand
aufzuwischen.

Der Roboterstaubsauger nimmt
die Reinigung nach dem Aufladen
nicht wieder auf.

Vergewissern Sie sich, dass der Roboterstaubsauger nicht auf den DND-Modus eingestellt ist. Im DND-Modus
kann der Roboterstaubsauger die Reinigung nicht fortsetzen.

Der Roboterstaubsauger wird die Reinigung nicht fortsetzen, wenn Sie den Roboterstaubsauger manuell

zum Laden in die Multifunktionsstation zurlickbringen (manuelles Einsetzen des Roboterstaubsaugers in die
Multifunktionsstation, manuelles Driicken der Taste am Roboterstaubsauger oder manuelles Senden des
Roboterstaubsaugers zum Laden liber die App).

Die Reinigungsschale hat einen
Wasserstandsfehler.

Nehmen Sie die Reinigungsschale heraus, und reinigen Sie den Wasserauslass, falls er verstopft ist.

Driicken Sie den Schmutzwassertank vorsichtig nach unten, um sicherzustellen, dass er richtig installiert ist.
Priifen Sie, ob die Dichtung des Schmutzwassertanks lose oder nicht korrekt installiert ist, und setzen

Sie sie in diesem Fall von Hand neu ein. Sollte das Problem weiterhin bestehen, kontaktieren Sie bitte das
Kundendienstteam.
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Spezifikationen

Roboterstaubsauger Multifunktionsstation
Bezeichnung Roboter-Staubsauger Modell JZ2202
Modell BI0TGL ArtikelmaBe 423 x 340 x 568 mm
Artikelmale 350 x 350 x 97 mm
- Nenneingang 220-240V~50/60 Hz
Akku 4800 mAh (Nennkapazitdt)
Ladedauer Ca. 6,5 Stunden Nennausgang 20V=2A
. Leistung
Nettogewicht N 1000 W
(Roboterstgaubsauger) 3,8kg (wdhrend der Staubentleerung)
Leistung 55W
Nettogewicht (mit Zubehor) | 12,4kg (wahrend der Reinigung)
Kompatibilitat Android 4.4 und i0S 10.0 oder neuer Leistung (Trocknen + Laden) 90W
. WLAN IEEE 802.11 b/g/n 2,4 GHz,

WLAN-Verbindung Bluetooth 4.2 Schutzgrad IPX1

Nennspannung 14,4V —=
Ei 70W Unter normalen Einsatzbedingungen muss dieses Gerat einen Abstand
(Neangsspannung von mindestens 20 cm zwischen der Antenne und dem Kérper des
Betriebsfrequenz 2400-2483,5 MHz Benutzers einhalten.

Maximale Ausgangsleistung | <20dBm

WEEE-Informationen zur Entsorgung und zum Recycling

Alle mit diesem Symbol gekennzeichneten Produkte sind Elektroschrott und Elektrogerate (WEEE entsprechend EU-Richtlinie 2012/19/EU) und
diirfen nicht mit unsortiertem Haushaltsmiill vermischt werden. Schiitzen Sie stattdessen Ihre Mitmenschen und die Umwelt, indem Sie lhre
zu entsorgenden Gerdte an eine dafiir vorgesehene, von der Regierung oder einer lokalen Behdrde eingerichtete Sammelstelle zum Recycling
mmmm Von Elektroschrott und Elektrogeréten bringen. Eine ordnungsgeméBe Entsorgung und Recycling helfen, negative Auswirkungen auf die
164 Gesundheit von Umwelt und Menschen zu vermeiden. Wenden Sie sich bitte an den Installateur oder lokale Behdrden, um Informationen zum
Standort und den allgemeinen Geschaftsbedingungen solcher Sammelstellen zu erhalten.



Guvenlik Bilgileri

Uriinii kullanmadan 6nce bu kilavuzu dikkatlice okuyun ve ileride bagvurmak iizere saklayin.

Kullanim Kisitlamalari )
- Bu Urilin yalnizca ev ortaminda zemin temizligi igin kullanilir. Uriinii dis mekanlarda, zemin olmayan
ylzeylerde veya ticari ya da endistriyel ortamlarda kullanmayin.

- Bu cihaz, gézetim altinda olmalari veya kendilerine cihazin giivenli bir sekilde kullaniimasina ve ilgili
tehlikelerin anlagilmasina yonelik talimatlar verilmis olmasi durumunda 8 yas ve lizeri gocuklar ve
fiziksel, duyusal veya zihinsel yetileri azalmis ya da deneyim ve bilgi eksikligi olan kisiler tarafindan
kullanilabilir. Cocuklar cihaz ile oynamamalidir. Temizlik ve kullanici bakimi, gézetimsiz cocuklar
tarafindan yapilmamaldir.

- Cihaz, yalnizca cihazla birlikte verilen gli¢ kaynagi tnitesi ile birlikte kullanilmalidir.

- Bu Uriin yalnizca nitelikli teknisyenler ve satis sonrasi servis ekibi tarafindan degistirilebilen piller
igerir.

- Cocuklar Girtinle oynamamalidir. Temizlik robotu galisirken ¢ocuklarin ve evcil hayvanlarin glivenli
bir mesafede bulundugundan emin olun.

- Glg¢ kablosu hasar goriirse, ureticiden veya servis acentesinden temin edilebilen 6zel bir kablo
veya tertibatla degistirilmelidir.

- Temizlik robotunu koruyucu bariyerleri olmayan yerden yliksek alanlarda kullanmayin.

- Temizlik robotunu ters ¢evirerek yere koymayin. Temizlik robotunu LDS lazer sensor kapagindan,
kapagindan veya tampon kismindan tutarak hareket ettirmeyin. 165



- Temizlik robotunu 40 °C'den yiiksek veya 0 °C'den diisiik ortam sicakliklarinda ya da sivi veya
yapiskan maddeler bulunan zeminlerde kullanmayin.

- Bu temizlik robotunu banyo veya havuz kenari gibi dis mekanlarda kurmayin, sarj etmeyin veya
kullanmayin.

- Cihaz gli¢ kablosunun lizerinden gecgecek olursa tehlikeli olabilir.

- Temizlik robotunun ¢carpmasini ve zarar vermesini dnlemek igin zeminde bulunan kirilabilir veya
kiicuk egyalari kaldirin.

- Temizlik aletini gocuklarin erisemeyecegi yerlerde saklayin.

- Sabitken veya hareket ederken temizlik robotunun lizerine ¢ocuk, evcil hayvan ya da herhangi bir
esya koymayin.

- Saginizi, parmaklarinizi ve viicudunuzun diger bélimlerini temizlik robotunun emme agikligina
yaklastirmayin.

- Yanici maddeleri temizlemek igin temizlik robotunu kullanmayin.
- Sert veya keskin cisimleri sliplrge ile cektirmeyin.

- Temizlik veya bakim yapmadan 6nce robot siiplirgeyi ve ¢ok yonli istasyonu kapatip istasyonun
fisini prizden gekin.

- Temizlik robotunu veya ¢ok yonlii istasyonunu islak bezle silmeyin veya herhangi bir siviyla
durulamayin. Yikanabilir parcalari temizledikten sonra pargalari yeniden takmadan ve kullanmadan
166 Once tamamen kurulayin.



- Temizlik robotunun tasinirken kapali oldugundan ve miimkiinse orijinal ambalajinda
tutuldugundan emin olun.

- Liitfen bu iriinii Kullanim Kilavuzu'nda bulunan talimatlara uygun sekilde kullanin. Uriiniin yanhs
kullanimindan kaynaklanabilecek herhangi bir kayip veya hasardan kullanicilar sorumludur.

Piller ve Sarj

UYARILAR:
- Higbir sekilde tglinci taraf Griint olan pil, gli¢ kablosu veya ¢ok yonli standi kullanmayin. Robot
sliplirge yalnizca JZ2202 model ¢ok yonlii istasyon ile kullanilabilir.

- Kullanicinin ¢ok yonlii istasyonu 50 Hz veya 60 Hz arasinda degistirmesine gerek yoktur, tirtin 50 Hz
ila 60 Hz arasinda kendisi gecis yapabilir.

- Pili veya ¢ok yonli istasyonu kendiniz pargalarina ayirmayin, onarmayin veya tizerinde degisiklik
yapmayin.
- Cok yonli istasyonu bir 1st kaynaginin yakinina yerlestirmeyin.

- Cok yonli istasyonun sarj temas yuzeylerini silmek veya temizlemek igin 1slak bez kullanmayin ya
da bu bolimlere islak elle dokunmayin.

- Temizlik robotu uzun sure kullanilmayacaksa cihazi tam olarak sarj edin ve kapattiktan sonra serin
ve kuru bir yerde saklayin. Pili asiri bosaltmaktan kaginmak igin temizlik robotunu en az 3 ayda bir
tekrar sarj edin.



- Lityum iyon pil takimi, gevre icin tehlikeli maddeler igerir. Temizlik robotunu imha etmeden

once litfen 6nce pil takimini gikarip atin veya kullanildigi tilkenin ya da bélgenin yerel yasa ve
diizenlemelerine uygun olarak geri donusturin.

- Piller Girlinden ¢ikarilmadan 6nce pillerin bitmis olmasi dnerilir; ayrica trlinliniiziin gligle
baglantisinin kesildiginden emin olmaniz gerekir.

1). Alttaki vidayi s6kiin ve kapagi kaldirin.

2). Pil konnektdérini prizden gekin ve pilleri ¢ikarin. Yaralanma riskini dnlemek igin, pil
tertibatina hasar vermeyin.

3). Pilleri profesyonel bir geri donlisiim kuruluguna teslim edin.
Lazer Giivenlik Bilgileri

- Bu tiriinuin lazerli radari Sinif | lazer Grlinlerinin glivenligine iliskin IEC 60825-1:2014 Standardina
uygundur ve insan viicudu igin zararl lazer radyasyonu tiretmez.

EU Uygunluk Beyani

c € isbu belge ile Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd., radyo ekipmani tipi BIO1GL iiriiniiniin 2014/53/EU sayil Direktife uygun oldugunu
beyan etmektedir. AB uygunluk beyaninin tam metnine su adresten ulasilabilir: http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Ayrintili e-kilavuz igin litfen www.mi.com/global/service/userguide adresine gidin
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Uriine Genel Bakis

Aksesuarlar
Onceden Takili Aksesuarlar

Firca Firca Kapagi Toz Haznesi

Diger Aksesuarlar

=1 |7 L

Temizlik Aleti Tek Kullanimlik Torba Yan Firga
(Yedek)

Temizlik Robotu

Not: Kullanim kilavuzundaki iiriin, aksesuar ve PaspasPedix2  PaspasPediTutucusux2  Giig Kablosu Gok Yénlii Istasyon

kullanici arayuzd gizimleri yalnizca referans amaglh (Onceden takilmistir) (tek kullanimlik torba, temiz
olarak saglanmistir. Urlin iyilestirmeleri nedeniyle asil su haznesi, kirli su haznesive
Urlin ve islevler farklilik gésterebilir. temizlik'tepsisidahildir)

169



Temizlik Robotu

d) Gii¢/Temizlik Digmesi

Acma/kapama: Digmeyi 3 saniye basili tutun

Temizlik: Temizlik robotu acildiktan sonra temizligi baslatmak icin
diigmeye basin

(G,

OStant Diigmesi

Standa dénmeyi baslat: Basin

Cocuk kilidini etkinlestirme/devre disi birakma:
Diigmeyi 3 saniye basili tutun

Gostergesi

-Beyaz: Temizleniyor/Temizlik tamamlandi/Tamamen sarj oldu

-Yanip s6nen beyaz isik: Sarjigin istasyona geri déniiyor/Yeniden
konumlaniyor/Uretici yazilimi giincelleniyor/
Baglanti bekliyor/Wi-Fi'a baglaniyor

-Cok yavasga yanip sénen beyazisik: Sarj oluyor

-Yanip s6nen turuncu isik: Hata

- Turuncu: Wi-Fi bagh degil

Not: Temizlik robotu temizlenirken veya sarj igin ok yonlu istasyona geri dénerken
duraklatmak i¢in herhangi bir digmeye basin.



Temizlik Robotu ve Sensorler

Ultrasonik Sensér o——

LDS Lazer Sensér Kapagi

o LDS Lazer Sensori

o Tampon

Yapay Zeka Gorsel Tanima
Sensori
Hat Lazer Sensorii

= Sifirlama Digmesi
Fabrika ayarlarini geri yiiklemek igin
diigmeyi 3 saniye basili tutun

o Wi-Fi Gostergesi
- Acik: Wi-Fibagl
- Kapali: Wi-Fi bagli degil
-Yanip sontiyor: Baglanti bekliyor/
Baglaniyor

o Kenar Sensori

o Otomatik Bosaltma Cikisi
Doldurma Girisi

Yan Firga o—=

Ana Tekerlek

Ugurum Sensorii

I

—o Cok Yonli Tekerlek

Firca Kapagi

Firca

.‘ o Firga Kapagi Kancalari

Sl

Ana Tekerlek

Paspas Pedi Tutucusu
Montaj Deligi

Toz Haznesi Kancasi Otomatik Bosaltma
Cikisl
Toz Haznesi Kapagi

Kancasi

Filtre

Toz Haznesi Kapag) Filtre Kancasi

Toz Haznesi
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Cok Yénlii istasyon —

-e— | - Gostergesi
-Beyazisik: Cok yonlii istasyon

Kapak glic kaynagina baghdir
- . . X -Hizlicayanip sénen turuncu:
Kirli Su Haznesi Temiz Su Haznesi Cok ysnlii istasyonda hata var
Kol o— +——o Kol
- Toz Haznesi
Toz Haznesi Agma Diigmesi -

Toz Haznesi Kapagi T Sinyal Alani

Sarj Temas Noktalari

Otomatik Bosaltma Cikigl o
Otomatik Su Ekleme Girisi

Temizlik Tepsisi

. L .
Su Haznesi Kancasi IS § o Su Haznesi Kancasi

l i
Samandira Kiiresi o4& = > SuBorusu

Kirli Su Haznesi Temiz Su Haznesi
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Nasil Kurulur

Cok Yonlii istasyon Diigmeleri

O Ayril Digmesi
w Robotsiplrgenin ok yonliistasyondan ayrilmastigin basin.

G,\ Temizle Diigmesi

Robot slipiirgenin tiim alanlari temizlemesiigin basin.

S SS Kurut Diigmesi

—— Cokyonliistasyonun paspas pedlerini kurutmaya baglamasi veya
kurutmayr durdurmasiigin basin.

Notlar:
- Cok yonli istasyondaki diigmeler sadece robot sliplirge istasyona ba%\lyken calisir.
- Temizlik tepsisi ve gok yonl[u istasyonu temizlemeden veya bunlara bakim
yapmadan 6nce robot siiplirgeyi gok yonlii istasyondan ayirin.

Paspas Grubu

Paspas Pedi Takma -
Bolgesi

Paspas Pedi Tutucusu Paspas Pedi

Koruyucu Kiliflari Cikarma

Temizlik robotunu kullanmadan 6nce her iki taraftaki koruyucu seritleri
ctkarin.

Yan Firgayi ve Paspas Grubunu Takma

Yan firgayi robot siiplirgenin altindaki kancaya takin, ardindan paspas
grubunu montaj deliklerine yerlestirin.

Yan FirgaKlipsi
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Cok Yonlii istasyonu Yerlestirme

Cok yonlii istasyonu bir prize takin ve Wi-Fi sinyalinin gli¢li oldugu bir
alana getirin. Ardindan istasyonu elektrik sebekesine baglayin.

Cok yonli istasyonu agma

<

Not: Cok yonli istasyonun iki yanina 0,5 m mesafede ya da 1,5 m 6niine herhangi bir
nesne yerlestirmeyin.

Temizlik Robotunu Yerlegtirme

Ardindan robot stiplirgeyi agmak igin robot siipiirgenin tizerindeki

(& diigmesini 3 saniye basili tutun. Robot siipiirgeyi paspas grubu
istasyondaki temizlik tepsisine doniik olacak sekilde ¢ok yonlii istasyona
yerlestirin. Ardindan robot siipiirge istasyona basarili bir sekilde
baglandiginda ve sarj oldugunda sesli bir bildirim duyacaksiniz.

Notlar:

- Robot stipiirgenin kullaniimadan énce tamamen sarj edilmesi 6nerilir. Robot
sliptirgenin pili bittikten sonra agilmazsa robot siipiirgeyi sarj etmek icin gok yonli
istasyona elle baglayin.

- Robot stipiirge cok yonlt istasyona baglandiginda kapatilamaz.

- Robot stipiirgeyiilk kez kullanirken robot stiptrgeyi takip etmeniz ve yerdeki
engelleri kaldirmaniz énerilir. Robot sliplirge bazi alanlarda takilirsa veya
mobilyalarin ylizeyini gizerse robot siiptirgenin bu alanlara girmesini 6nlemek igin
uygulamada kisitli alanlar belirleyebilirsiniz.



Kullanim

Temiz Su Haznesine Su Ekleme

Temiz su haznesini maksimum su seviyesiisaretine kadar temiz suile
doldurun.

DIKKAT:
- Maksimum su seviyesi isaretini (MAX) asacak kadar su eklemeyin.

- Su haznesine sicak su eklemeyin. Bu, tankin deforme olmasina neden olabilir.

- Su haznesine temizlik maddesi veya dezenfektan eklemeyin.

Mi Home/Xiaomi Home Uygulamasina Baglanma

Bu iirtin Mi Home/Xiaomi Home uygulamasi* ile ¢ahsir. Cihazinizi kontrol
etmek ve diger akilli ev cihazlariyla etkilesime gegmek i¢cin Mi Home/
Xiaomi Home uygulamasini kullanin.

QR kodunu tarayarak uygulamayi indirin ve yiikleyin.
Uygulama zaten yikliyse baglanti kurulum sayfasina
yonlendirilirsiniz. Dilerseniz uygulamayi indirip
yiiklemek i¢in uygulama magazasinda"Mi Home/
Xiaomi Home" ifadesini arayin.

Mi Home/Xiaomi Home uygulamasini agin, sag istteki
@ simgesine dokunun ve cihazinizi eklemeye y6nelik C4576F12
istemleriizleyin.

*Uygulamanin Avrupa'daki (Rusya harig) adi Xiaomi Home'dur. Cihazinizda goriintiilenen
uygulama adi varsayilan olarak kabul edilmelidir.

Notlar:

- Bu temizlik robotu Mi Home/Xiaomi Home uygulamasi ile galigir ve Android 4.4 ile iOS
10.0 veya sonraki suriimleri destekler.

- Yalnizca 2,4 GHz Wi-Fi aglari desteklenir.

- Uygulamanin striim %Once\le§tiri\mi§ olabilir. Lutfen mevcut uygulama striimiine
iliskin talimatlari uygulayin.

Wi-Fi'I Sifirlama

Yénlendiricinin yeniden yapilandiriimasi veya yanlis parola gibi bir nedenle

telefonunuz ve temizlik robotunuz arasinda bir baglanti kaybi olursa ltitfen

asagidaki adimlari takip edin:

1. Wi-Fi gostergesini goérebilmek igin litfen temizlik robotunun kapagini agin.

2. Temizlik robotunun ag yapilandirmasini bekledigini belirten bir ses duyana
kadar () ve (>, diigmelerini ayni anda basih tutun.

3. Wi-Fi gostergesiyanip sonmeye basladiysa Wi-Fi basariyla sifirlanmistir.
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Acma/Kapatma

Robot siipiirgeyi agmak igin () diigmesini li¢ saniye basili tutun. Gésterge
1s1g1yandiginda robot siipiirge bekleme moduna girer. Robot siipiirge
duraklatildiginda ve sarj edilmediginde robot siipiirgeyi kapatmak igin (O
diigmesini ti¢ saniye basil tutun.

Not: Robot siipiirge sarj olurken otomatik olarak agilir ve kapatilamaz.

Duraklatma

Robot siipiirge galisirken robot siipiirgeyi duraklatmak igin bir diigmeye
basin.

Not: Robot siipiirge duraklatildiginda robot sliptirgeyi kaldirmayin veya hareket
ettirmeyin. Aksi takdirde robot stipiirgenin ¢ok yénli istasyona geri dénmesini
engelleyebilecek navigasyon hatalari olusabilir veya haritanin kaybolmasina neden
olabilir.

Temizlige Devam Etme

Bir temizlik islemi sirasinda sarj azalmaya baslarsa robot siipiirge sarj
olmak igin otomatik olarak gok y&nlii istasyona déner. Robot siipiirge
tamamen sarj oldugunda temizlige kaldigi yerden devam eder.

Uyku Modu

Temizlik robotu duraklatildiktan 10 dakika sonra otomatik olarak uyku
moduna girer ve géstergesi kapanir. Uyandirmak igin temizlik robotunun
tizerindeki herhangi bir digmeye basin.

Not: Uyku siiresi 12 saati gegerse temizlik robotu otomatik olarak kapanir.

Cocuk Kilidi Ayarlari

Cocuk kilidini etkinlestirmek veya devre disi birakmak igin robot
sliptrgenin tizerindeki (> digmesini li¢ saniye basil tutun.

Robot siipiirge gok yonlii istasyona baglandiginda ¢ocuk kilidi islevini
etkinlestirmek veya devre disi birakmak igin gok yonlii istasyonun
lizerindeki Q) ve §§ diigmelerini basili tutun. Bu igslem paspas pedinin
temizlenmesive tozun bosaltiimasi sirasinda gergeklestirilemez.

Not: Cocuk kilidi etkinlestirildiginde robot stipilirge ve ¢cok yonli istasyon tizerindeki
digmeler kilitlenecektir.

Yazihimi Guncellestirme

Robot siipiirgenin mevcut aygit yazihmini Mi Home/Xiaomi Home
uygulamastile glincelleyebilirsiniz. Glincellemeden énce robot siiplirgenin
cok yonli istasyonda oldugundan ve pil diizeyinin %15 in lizerinde
oldugundan emin olun.

Fabrika Ayarlarini Geri Yikleme

Temizlik robotu yeniden baslatildiktan sonra diizgiin galismazsa temizlik
robotunun fabrika ayarlari geri yiiklendigini belirten sesi duyana kadar
sifirlama diigmesini bir igne yardimiyla basil tutun. Bu islem temizlik
robotunu orijinal fabrika ayarlarina sifirlar.

Temizlik Robotunu Yeniden Baslatma

Temizlik robotu yanit vermeyi durdurursa veya kapatilamiyorsa ()
diigmesini 15 saniye basili tutarak cihazi kapanmaya zorlayin. Ardindan
temizlik robotunu agmak igin () diigmesini 3 saniye basili tutun.



Siplrme ve Paspaslama

1. Siiplirmeye ve paspaslamaya baslama

Baslamadan 6nce paspas grubunun robot siipiirgeye takildigindan
emin olun. Robot siiplirgeyi istasyondan baglatmak igin gok yonli
istasyondaki (3 veya robot siipiirgedeki () diigmesine basin ya da
uygulamayi kullanin. Ardindan robot siiplirge en uygun temizlik rotasini
planlar ve olusturulan haritaya gore temizlik islemini gergeklestirir.

Notlar:

. EoElotsUpUrge temizlige baglamadan 6nce paspas pedleri temizlenir, liitfen

ekleyin.

- Calisma sirasinda gok yonlii istasyonu, temiz su haznesini, kirli su haznesini
veya temizlik tepsisini hareket ettirmeyin.

- Paspas grubunu gikarttiginizda robot stiplirge otomatik olarak stiptirme iglevini
kullanir. Bunun yani sira paspas grubu robot stipiirgenin tizerinde kaliyorsa
uygulama ile stiptirme modunu segebilirsiniz, ardindan paspas grubu temizlik
sirasinda yukari kaldirilir.

2.Cahsma sirasinda paspas pedlerini temizlemek igin otomatik geri donme
Temizlik sirasinda robot siipiirge belirli bir alani temizledikten sonra paspas
pedlerini yikamak igin otomatik olarak ¢ok yonlii istasyona geri doner. Bu
sirada gok yonlii istasyon robot siipiirgenin su haznesini otomatik olarak
doldurur ve robot siipiirge su doldurulduktan sonra temizlige devam eder.

3.Tozu bosalttiktan sonra paspas pedlerini temizleme ve kurutma
Robot siipiirge temizligi tamamlayip ¢cok yonlii istasyona sarj olmak igin
geri dondiikten sonra gok yonlii istasyon toz haznesini otomatik olarak
bosaltmaya baslayacak ve paspas pedlerini temizleyip kurutacaktir.

4. Kirli su haznesini temizleme
Robot siipiirge otomatik temizlemeyi tamamladiktan sonra koku
olusumunu énlemek igin litfen kirli su haznesini temizleyin.
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Bakim

Pargalar
Robot siipiirgeyi iyi durumda tutmak igin rutin bakim yapmak amaciyla asagidaki tabloya bakilmasi 6nerilir.
Parga Bakim Sikhgi Degistirme Sikhigi Parca Bakim Sikhgi Degistirme Sikhgi
Toz Haznesi Gerektigi sekilde / Ugurum Sensérii
temizleyin - I I
Tl f Cok yonli istasyonun sinya
Toz haznesi filtresi ki haftadq bir 3-6ay alani
temizleyin
. . iki haftada bir Robot stipiirgenin sarj temas
Temiz Su Haznesi temizleyin noktalari
Kirli Su Haznesi Her kullanimdan sonra / Cok yonlii istasyonun sarj
temizlenmesi 6nerilir temas noktalari
Temizlik Tepsisi Her ay temizleyin Tampon
iki haftada bir Robot siipiirgenin otomatik -
Firga temizleyin 6-12ay bosaltma ¢gikiglari Her ay temizleyin /
iki haftada bir Robot siipiirgenin otomatik
Yan Fira temizleyin 3-6ay su doldurma girisi
Paspas Pedi Her ay temizleyin 1-3ay Robot siiptirgenin alti
Cok Yonli Tekerlek Cok yonliiistasyon
Kenar Sensorii Cok yonliiistasyonun
otomatik bosaltma gikiglari
LDS Lazer Sensord . Cok yonliiistasyonun hava
Hat Lazer Sensérii Her ay temizleyin / cikist
Yapay Zeka Gorsel Tanima Tek Kullanimlik Torba / nge'k.tlgmde
A gistirin
Sensorii

Ultrasonik Sensor

Not: Degistirme sikligi mevcut kosullara bagli olarak farkllik gésterebilir. Bir hata

meydana gelirse ilgili parganin derhal degistirilmesi gerekir.




Tek Kullanimlik Torba

1. Toz haznesi kilit agma diigmesine basin, ardindan toz haznesi kapagini
asagi egerek acgin. Tek kullanimlik torbayi tutma yerinden tutup gikartin
ve torbayi atin.

Not: Sapindan gekmeniz toz ve birikintilerin kazara diismesini 6nlemek igin tek
kullanimlik torbayi kapatacaktir.

2. Filtredeki tozlari ve birikintileri kuru bir bezle temizleyin.

3. Tek kullanimlik torbayi gosterildigi gibi takin ve torbanin tutma yerini
yuvaya yerlestirin. Torbanin yerine sikica oturdugundan emin olun.

4.Toz haznesinin kapagini kapatin. Tik sesini duydugunuzda sikica
oturmus olacaktir.

Tiklayin
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Kirli Su Haznesi Sensorler ve Sarj Temas Yiizeyleri

1. Kirli su haznesini ¢ikarin, kapagini agin ve kirli suyu bosaltin. Temizlik robotundaki tiim sensdrleri ve sarj temas ylizeylerini temizlemek
icin yumusak bir bez kullanin ve asagidakileri yapin:

-Robot siiplirgenin altindaki ugurum sensoérleri ve ultrasonik sensor

-Robot siipiirgenin arkasindaki sarj temas noktalari

-Robot stiplirgenin yan tarafinda bulunan kenar senséri

- Temizlik robotunun tist kisminda bulunan LDS lazer sensorii

-Tampon, yapay zeka gorsel tanima sensérii ve robot stiplirgenin dniindeki

hat lazer sensérleri

o Yapay Zeka Gorsel Tanima
Sensori

o Hat Lazer Sensori

o LDS Lazer Sensori

o Kenar Sensori
o Tampon

Sarj Temas Noktalar

=N

Ultrasonik Sensér

Not: Kirli su haznesindeki samandira kiiresi hareketli bir pargadir. Hasar gérmesini
onlemek igin temizlerken fazla kuvvet uygulamayin.
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Firca Yan Firga

1. Temizlik robotunu ters gevirin ve firga kapagini gikarmak igin kancalari 1. Temizlik robotunu ters gevirin ve temizlemek igin yan firgayi yukari dogru
sikistirin. ctkarin.

2. Firgayi kaldirarak temizlik robotundan gikarin ve firga yuvalarini temizleyin. 2. Yan firgayi temizlik robotuna yeniden takin.

3. Firgaya dolanan saglari kesmek igin tirlinle birlikte gelen temizleme aletini
kullanin ve firgadaki saglari ve diger birikintileri temizleyin.

4. Firgayi ve firca kapagini yeniden takin ve diizgiin takildiklarindan emin olun.

Not: ideal temizlik performansi igin firganin her 6-12 ayda bir degistirilmesi dnerilir.

Firca

Not: ideal temizlik performansiigin yan fircanin her 3-6 ayda bir degistirilmesi énerilir.

Cok Yonlu Tekerlek

1. Temizlik robotunu ters gevirin ve gok yonlii tekerlegi cekerek cikarin.
2. Tekerlek ve aksta bulunan sag, kir ve diger birikintileri temizleyin.
3. Tekerlegi geri takin ve yerine oturana kadar bastirin.

o o Tekerlek
Aks
FAW AN

® Notlar:
- Tekerlegi nazik bir sekilde yuvasindan ve temizlik robotundan g¢ikarmak igin kiigtik bir

: . . . tornavida veya baska s6kme aletleri kullanilabilir.
DIKKAT: Firgaya cok fazla miktarda veya ok siki bir sekilde sag dolastiysa saglari . Tekerlek suy%/a terr?izlemp kuruduktan sonra tekrar takilabilir.
zorla gekmeyin. Bu, firgaya zarar verebilir.
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Filtre

1. Gosterildigi sekilde filtreyi filtre kancasindan ayirin

2. Durulayin ve tozile zerrecikleri gidermek i¢in temizlenene kadar
filtrenin kenarina yavasga vurun.

Not: Filtreyi firga veya parmaklarinizi kullanarak temizlemeyi denemeyin

3.Toz haznesi kapagini agin, toz haznesini temiz suyla doldurun ve toz
haznesi kapagini kapatin. Toz haznesini saga sola sallayin ve kirli suyu
hazneden bosaltin.

DIKKAT: Filtreyi temizlemek igin yalnizca temiz su kullaniimalidir. Deterjan kullanmayin.

4. Tekrar takmadan 6nce toz haznesini ve filtreyi kurumaya birakin.

Not: Toz haznesini ve filtreyi yerlestirmeden dnce iyice kurulayin.



Toz Haznesi

Toz haznesini gosterildigi sekilde kaldirin. Toz haznesi kapagini agin ve
icindekileri bosaltin.

Not: Filtrenin tikanmasini 6nlemek igin, igindekileri bosaltirken toz haznesine hafifge vurun.

Paspas Pedi

Paspas pedini degistirmek igin paspas pedi tutucusundan gikartin.

Cok Yonlii istasyon

Sarjtemas noktalarini, otomatik bosaltma ¢ikiglarini ve gok yonli
istasyonun sinyal alanini yumusak, kuru bir bezle silin.

Pil

Temizlik robotu yliksek performanshi lityum iyon pil takimiigerir. En
iyi pil performansini korumak igin glinliik kullanimda yeterince sarj
oldugundan emin olun.

Not: Temizlik robotu uzun siire kullanilmayacaksa kapatin ve kaldirin. Pilin a?m
bosalmasini engellemek igin temizlik robotu en az {i¢ ayda bir tekrar sarj edilmelidir.
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Sorun Giderme

Sorun

Olasi Neden ve Coziim

Robot siipiirge agiimiyor.

Pil seviyesi diisiik. Temizlik robotunu tamamen sarj edin ve tekrar deneyin.
Ortam sicakhigi 0 °C'den diisiik veya 40 °C'den yiiksek. Robot siiplirgenin 0 °C ila 40 °C arasinda oldugundan emin olun.

Robot siiplirge sarj olmuyor.

Cok yonli istasyon giic kaynagina bagli degil, glic kablosunun iki ucunun dogru sekilde takildigindan emin olun.
Cok yonliiistasyon ve robot siiplirge arasindaki sarj temas noktalari uygun sekilde temas etmiyor, litfen sarj
temas noktalarini temizleyin.

Robot stiplirgenin konnektdriinde yabanci madde olup olmadigini kontrol edin ve varsa yabanci maddeyi oradan
ctkarin.

Ag yapilandirmasi basarisiz oldu.

Wi-Fi parolasi yanlis. Girilen parolanin dogru oldugundan emin olun.

5 GHz aglar ve kurumsal yonlendiriciler su anda desteklenmedigiigin 2,4 GHz aga gegin.

Robot stiplirgenin, Wi-Fi sinyalinin giigli oldugu bir alanda bulundugundan emin olun.

Robot siiplirge baglanti durumunda beklemiyor olabilir. Uygulamadan gikin ve uygulamayi tekrar agin, agi tekrar
yapilandirmak i¢in dogru adimlari takip edin.

Temizlik robotu ¢ok yonli
istasyonu bulup istasyona geri
dénemiyor.

Cok ydnlii istasyon gli¢ kaynagina bagli degil veya robot siipiirge takili olmadiginda hareket ettirilmis.

Cok yonli istasyonun etrafinda gok fazla engel vardir. Cok yonlii istasyonu daha agik bir alana yerlestirin.
Robot siipiirgeyi hareket ettirmek kendini yeniden konumlandirmasina neden olabilir. Yeniden konumlandirma
basarisiz olursa harita yeniden olusturulur. Robot siipiirge otomatik bosaltma standindan gok uzaktaysa
otomatik olarak standa donemeyebilir. Bu durumda robot siipiirgeyi gok yonli istasyona elle yerlestirmeniz
gerekir.

Cok ydnlii istasyonun sinyal alanini silerek toz veya kalintilari temizleyin.

Cok yonlii istasyondaki
diigmelere basildiginda robot

slipiirge yanit vermiyor.

Robot siipiirge ¢cok yonlii istasyonda degil. Robot siipiirgeyi elle cok yonlii istasyona yerlestirin veya déndiirmek
icin uygulamayi kullanin.




Sorun

Olasi Neden ve Cozim

Robot stiplirge kapatilamiyor.

Robot stiplirge sarj standina yerlestirilmis durumdayken kapatilamaz. Robot siipiirgeyi cok yonlii istasyondan
ayirmaniz ve kapatmak igin glic diigmesini li¢ saniye basili tutmaniz énerilir.

Yukaridaki adimlar ise yaramazsa robot siipiirgeyi zorla kapatmak icin gii¢ diigmesini 15 saniye basili tutun.
Sorun devam ederse liitfen satis sonrasi hizmet birimiyle iletisime gegin.

Sarj hizi diisiik.

Robot siipiirgenin diisiik pil diizeyinden tamamen sarj olmasi yaklasik 6,5 saat siirer.

Pilin kullanim 6mriint uzatmak igin robot siipiirge yiiksek veya diisiik ortam sicakliklarinda sarj hizini otomatik
olarak diislirecektir.

Sarj temas noktalari kirli olabilir, litfen kuru bir bezle temizleyin.

Robot siipiirge calisirken yiiksek
ses gikariyor.

Toz haznesi dolmustur, liitfen bosaltin.

Firgaya veya toz haznesine sert bir nesne takilmis olabilir. Sert bir nesnenin takilip takilmadigini kontrol edin,
varsa gikarin.Firga veya yan firga dolanmis olabilir. Yabanci nesnelerin olup olmadigini kontrol edin, varsa
temizleyin.

Robot siiplirgenin emis seviyesini gerektigi sekilde standart veya sessiz moda ayarlayin.

Robot siiplirge karmasik bir rota
izliyor.

Kablo veya terlik gibi yerdeki nesneler robot siipiirgenin yoluna gikabilir. Kullanmadan 6nce bunlari toplamaniz
onerilir.

Robot siiplirge islak veya kaygan zeminde calisirken kayabilir. Kullanmadan 6nce zemini kurulamaniz énerilir.
Robot siiplirgenin hat lazer sensorlerini ve yapay zeka gorsel tanima sensoériinii temiz, yumusak bir bezle silerek
temiz ve diizgtin galigir sekilde tutun.

Toz haznesi tamamen
bosaltilmamis.

Toz haznesindeki tek kullanimlik torbanin dolu olup olmadigini kontrol edin.
Tek kullanimlik torba dolu degilse robot siipiirgenin, istasyonun veya toz haznesinin otomatik bosaltma
ctkiglarinin tikali olmadigindan emin olun. Aksi takdirde tikali b6liimii zamaninda temizleyin.
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Sorun

Olasi Neden ve Coziim

Robot stiplirge ¢ok yonli
istasyonun oniinde takiliyor ve
istasyona geri donemiyor.

Robot stiplirgenin engellenmesini 6nlemek igin gok yonli istasyonun iki yanina 0,5 m mesafedeyada1,5m
oniine herhangi bir nesne yerlestirmeyin.

Sarja donis rotasi engellenmistir, 6rnegin kapi kapali olabilir.

Cok yonliiistasyonun éniindeki yer gok islak ise robot siipiirge kayabilir. Bu durumda tekrar denemeden 6nce
fazla suyu temizleyin.

Cok yonlii istasyonun baska bir yere tagsinmasi ve tekrar denenmesi 6nerilir.

Robot siiplirge bazi odalar
temizlemeyi athyor.

Tlim kapilarin sonuna kadar agik oldugundan emin olun.

Robot siiplirge 2 cm'den yiiksek kapi esiklerini asamayacagi i¢in esigi 2 cm’'den yiiksek bir kapi olup olmadigini
kontrol edin.

Odanin girisi islaksa veya kaygansa robot siipiirge kayabilir ve diizgilin ¢aligsmayabilir. Yerdeki fazla suyun elle
silinmesi 6nerilir.

Robot siipiirge sarj olduktan
sonra temizlige devam etmiyor.

Robot siipilirgenin Rahatsiz Etme modunda olmadigindan emin olun. Rahatsiz Etme modu robot siipiirgenin
temizlige devam etmesini engeller.

Robot siiplirgeyi sarj olmasiigin elle cok yonlii istasyona dondiirdiiyseniz (robot siipiirgeyi gok yonlii istasyona
elle yerlestirmek, robot siiplirgenin lizerindeki diigmeye elle basmak veya robot siipiirgeyi sarj olmastigin
manuel olarak uygulama ile gondermek) robot siipiirge temizlige devam etmeyecektir.

Temizlik tepsisi su seviyesi hatasi
veriyor.

Temizlik tepsisini gikarin ve su ¢ikisi tikali ise temizleyin.

Kirli su haznesini hafifce asagi bastirarak diizgiin sekilde takildigindan emin olun.

Kirli su haznesindeki contanin gevsek olmadigindan emin olun, aksi takdirde elle sifirlayin. Sorun devam ederse
ltitfen satig sonrasi hizmet birimiile iletisime gegin.




Teknik Ozellikler

Temizlik Robotu

Cok Yénlii istasyon

Ad

Elektrikli Robot Siipiirge

Model

B101GL

Model

JZ2202

Uriin Boyutlari

350 x 350 x 97 mm

Uriin Boyutlari

423 x 340 x 568 mm

Nominal Giris

220-240V~50/60 Hz

Kablosuz Baglanti

Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n 2,4 GHz,
Bluetooth 4.2

Pil 4800 mAh (Degerlendirilmis Kapasite)
. Nominal Cikis 20V=2A
Sarj Siiresi Yaklasik 6,5 saat
Net Agirlik (Temizlik Robotu) | 3,8 kg Giig (toz bosaltma sirasinda) | 1000W
Net Agirlik (Aksesuarlarla) 12,4 kg Gg (temizlik sirasinda) 55W
Sunlarla uyumludur Android 4.4 ve i0S 10.0 veya sonraki Giic (kurutma ve sarj) 90W
slirlimleri
IP Derecelendirmesi IPX1

Nominal Voltaj 14,4V=

Nominal Giig 70W

islem Frekansi 2400-2483,5 MHz
Maksimum Cikis Giicii <20dBm

WEEE imha ve Geri Déniisiim Bilgileri

Normal kosullar altinda, bu ekipman i¢in anten ile kullanici arasinda en az

20 cm'lik bir mesafe birakilmahidir.

siniflandiriimamis evsel atiklarla birlikte atiimamasi gerekir. Bunun yerine ekipman atiklarinizi, elektrikli ve elektronik ekipman atiklarinin geri

donustimi igin devlet veya yerel makamlar tarafindan belirlenmis bir toplama noktasina teslim ederek insan sagligini ve gevreyi korumaniz
mmmm gerekir. Dogruimhave geri doniisiim, cevre ve insan sagligi lizerindeki olasi olumsuz sonuglari énlemeye yardimci olur. S6z konusu toplama

noktalari ve bu tiir toplama noktalarinin kosul ve sartlariile ilgili daha fazla bilgi icin litfen kurulumcuya veya yerel makamlara basvurun.

E Bu sembolii tasiyan tiim iirtinler, elektrikli ve elektronik ekipman atiklaridir (2012/19/EU sayil direktifte WEEE olarak belirtilmistir) ve bunlarin
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Informagdes de segurancga

Leia este manual com atengao antes de utilizar o produto e guarde-o parareferéncia futura.

Restri¢cdes de utilizagédo
- Este produto destina-se a limpeza de chdo apenas num ambiente doméstico. Nao o utilize no
exterior, em superficies sem ser chdo, ou em ambientes comerciais ou industriais.

- Este aparelho pode ser utilizado por criangas a partir de 8 anos e pessoas com capacidades
fisicas, sensoriais ou mentais reduzidas ou com falta de experiéncia ou conhecimento, se as
mesmas forem corretamente supervisionadas ou instruidas sobre a utilizagdo do aparelho de
forma segura e se compreenderem os riscos envolvidos. As criangas ndo devem brincar com o
aparelho. A limpeza e a manutengdo ndo devem ser executadas por criangas sem supervisao.

- O aparelho deve ser utilizado apenas com a fonte de alimentacgéo fornecida.
- O aparelho inclui baterias que apenas podem ser substituidas por pessoas capacitadas.

- As criangas ndo devem brincar com este produto. Mantenha criangas e animais de estimagédo a
uma distancia segura do aspirador rob6 durante o funcionamento.

- Se o0 cabo de alimentacgao estiver danificado, deve ser substituido por uma unidade ou um cabo
especial disponibilizado pelo fabricante ou pelo respetivo fornecedor de servigos.

- Nao utilize o aspirador robé numa area suspensa acima do chdo sem uma barreira de protegao.

- Nao vire o aspirador robd ao contrario. Nao mude o aspirador rob6 de lugar utilizando a tampa do

sensor a laser LDS, a tampa superior ou o amortecedor como pega.
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- Nao utilize o aspirador rob6 com uma temperatura ambiente acima de 40 °C ou abaixo de 0 °C,
nem num piso molhado ou com substéncias pegajosas.

- Nao instale, carregue ou utilize o aspirador rob6 ao ar livre, em casas de banho ou perto de
piscinas.

- Podem ocorrer danos se o aparelho passar por cima do fio de alimentagao.

- Remova objetos frageis ou pequenos do chao para impedir o aspirador robé de chocar com os
mesmos ou de os danificar.

- Mantenha a ferramenta de limpeza fora do alcance das criangas.

- Nao coloque criangas, animais de estimagao nem quaisquer objetos em cima do aspirador robg,
quer este esteja imdvel ou em movimento.

- Mantenha o cabelo, dedos e outras partes do corpo afastadas da abertura de aspiragao do
aspirador robd.

- Nao utilize o aspirador rob6 para limpar substancias em chamas.
- Ndo aspire objetos rigidos ou cortantes.

- Antes de efetuar a respetiva limpeza ou manutencgao, desligue o aspirador robd e a estagdo omnie
retire os cabos da corrente.

- Nao utilize um pano molhado ou produtos liquidos para limpar o aspirador robd ou a estacao
omni. Depois de limpar as partes lavaveis, seque-as completamente antes de as instalar e utilizar
234 hovamente.



- Certifique-se de que o aspirador rob6 esta desligado quando este é transportado e de que é
mantido na embalagem original, se possivel.

- Utilize este produto de acordo com as instrugdes no manual do utilizador. Os utilizadores sao
responsaveis por eventuais perdas ou danos que possam resultar do uso indevido deste produto.

Bateria e carregamento
AVISO:

- Nao utilize baterias, cabos de alimentagdo ou estagées omni de terceiros. O aspirador robd sé
pode ser utilizado com o modelo JZ2202 de estagao omni.

- Ndo é necessario ajustar manualmente a estagao omni para 50 Hz ou 60 Hz, uma vez que o
equipamento se adapta sozinho.

- Nao desmonte, repare ou modifique a bateria ou a estagdo omni de forma auténoma.
- Nao coloque a estagao omni perto de uma fonte de calor.

- Nao utilize um pano molhado e seque as méos antes de limpar os pontos de contacto da estagao
omni.

- Se 0 aspirador rob6 néao for utilizado durante um periodo de tempo prolongado, carregue-o na
totalidade, desligue-o e guarde-o num local fresco e seco. Recarregue o aspirador rob6 pelo
menos uma vez de trés em trés meses para evitar uma descarga excessiva da bateria.



- A bateria de i6es de litio contém substancias nocivas para o ambiente. Antes de eliminar o

aspirador robd, remova a bateria, elimine-a ou recicle-a, de acordo com a legislacdo local do pais
ou da regido em que o usou.

- Ao remover as baterias do produto, é melhor gastar a bateria e certificar-se de que o produto ndo
esta ligado a alimentacgao elétrica.

1). Retire o parafuso na parte inferior e remova a tampa.

2). Desligue o conector da bateria e remova as baterias. Para evitar qualquer risco de ferimentos, ndo
danifique a tampa da bateria.

3). Entregue as baterias a uma entidade profissional de reciclagem.

Informacao de segurancga sobre o laser

- Oradar a laser deste produto cumpre a norma IEC 60825-1:2014 de seguranca de produtos a laser
de Classe | e ndo produz radiagao a laser perigosa para o corpo humano.

Declaracao de conformidade da UE

c Pelo presente, Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. declara que o equipamento de radio do tipo B101GL est4 em conformidade com a
Diretiva 2014/53/UE. O texto completo da declaragdo de conformidade da UE esta disponivel em:
http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Para consultar o manual detalhado online, visite www.mi.com/global/service/userguide
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Visdo geral do produto

Acessorios
Acessorios previamente instalados

Escova Tampa da escova Compartimento do p6

Outros acessorios

=1 |7 L

Ferramenta de limpeza Saco descartavel Escova lateral
(sobresselente)

Aspirador robd

Nota: as ilustragées do produto, os acessorios e Panos mopa x 2 Suportes para pano Cabo de Estagdo omni
ainterface de utilizador no manual do utilizador (pré-instalados) mopa x 2 alimentagdo  (incluisaco descartavel, reservatorio
sdo apenas para referéncia. O verdadeiro produto de 4gua limpa, reservatério de gua

e respetivas fungGes podem variar consoante os

melhoramentos suja e suporte de limpeza)
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Aspirador rob6

d) Botdo de Alimentagdo/Limpeza
Ligar/desligar: mantenha premido durante 3 segundos
Limpar: prima para comegar a limpar ap6s ligar o aspirador robd

[OJ 0 Botdo da estagdo de carregamento

Iniciar o encaixe: premir

Ativar/desativar a fungdo de bloqueio de criangas:
mantenha premido durante 3 segundos

Indicador

-Branco: limpeza/limpeza concluida/carga completa

-Luz branca intermitente: a regressar a estacdo para carregar/
areposicionar/a atualizar firmware/
aaguardar ligagao/a ligar ao Wi-Fi

-Branco intermitente: em carregamento

-Laranja a piscar: erro

-Cor de laranja: o Wi-Fi ndo esté ligado

Nota: quando o aspirador robd estiver a carregar ou a voltar a estagédo para
carregar, prima qualquer bot&o para o colocar em pausa.
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Aspirador robd e sensores

Tampa do sensor a laser LDS

Sensor alaser LDS

Amortecedor

Sensorde |A de
reconhecimento visual
Sensor a laser de linha

——— Botdo dereiniciar

Tampace

Indicador de Wi-Fi
-Ligado: Wi-Filigado

Compartimento do p6

Pontos de contacto o
para carregamento

o Sensor de arestas

- Ventilador de
enchimento esvaziamento automatico

automatico de agua

-Desligado: o Wi-Fi ndo esta ligado
- A piscar: a aguardar ligagdo/a ligar

Sensor de profundidade

I

Sensor o——
ultrassénico

Escova lateral o—=

Escova

——o

Roda principal

Manter premido durante 3 segundos
para restaurar as definigdes de fabrica

Presilhado o
compartimento do p6

Tampado

Presilha datampa °
do compartimento
do pé

0 o)
A
iy

compartimento do p6

Compartimento do pé

Roda omnidirecional

Tampadaescova

Presilhas datampa da
escova

Roda principal

Orificio de montagem
do suporte do pano
mopa

o Ventilador de
esvaziamento
automatico

o Filtro

o Presilha do filtro
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Estagcdo omni

Tampa

Reservatoério de dgua suja Depésito de dgua limpa

Pega

Pega

Gavetado pé

Botdo de desbloqueio da
gaveta do po
Tampa da gaveta do pd

Ventilador de
esvaziamento
automatico

Suporte de limpeza o

Presilhado
reservatério de dgua

Bola flutuante

Depésito de agua limpa

Reservatdrio de agua suja
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-e— 1 o lIndicador

-Branco: a estagdo omni esta
ligada a corrente

- A piscar em laranja rapidamente:
erro da estagdo omni

—o Zona de sinalizagdo

Presilha do reservatério de agua

Tf\ — Pontos de contacto para
o0 carregamento
@
Entrada de acrescento

automatico de agua



Como instalar

Botdes da estagao omni

O Bot&o de saida
w Premirparaoaspirador robd sair da estagdo omni.

G,\ Botdo de limpeza

Premir para o aspirador rob6 limpar todas as areas.

SSS Botdo de secar

—— Premir para a estagdo omniiniciar ou parar a secagem dos panos mopa.

Nota:
- Os botdes da estagdo omni s6 funcionam quando o aspirador robd estiver
conectado a estagdo.
- Antes de efetuar a limpeza ou a manutengdo do suporte de limpeza e da estagdo
omni, retire o aspirador rob6 da estacéo.

Unidade da mopa

Area de fixagdo do ©
pano mopa

Suporte para pano mopa Pano mopa

Remover as capas protetoras

Antes de utilizar o aspirador rob6, remova as fitas de protegao de cada lado.

Instalar a escova lateral e a unidade da mopa

Instale a escova lateral na presilha na parte inferior do aspirador robé e,
de seguida, instale a unidade da mopa nos orificios de encaixe.

Presilhada -
escova lateral
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Colocar a estagao omni

Coloque a estacdo omni perto de uma tomada elétrica, numa area com
um bom sinal de Wi-Fi. De seguida, ligue a estagdo a corrente.

Ligar a estacdo omni

<

Nota: ndo coloque quaisquer objetos a 0,5 m de cada um dos lados oua 1,5 m a frente
da estagdo omni.

>15m
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Colocar o aspirador rob6

Mantenha premido o botdo () no aspirador rob6 durante 3 segundos
para o ligar. Coloque o aspirador robd na estagdo omni com a unidade da
mopa virada para o suporte de limpeza na estagdo. Quando o aspirador
robo se conectar com éxito a estagdo e comecar a carregar, ird ouvir uma
notificagdo porvoz.

Nota:

- Erecomendado efetuar o carregamento completo do aspirador robé antes da
primeira utilizagdo. Se nédo for possivel ligar o aspirador rob6 depois de a bateria
descarregar, conectar manualmente o aspirador robd a estagdo omni para o carregar.

- Enquanto estiver conectado a estagdo omni, o aspirador robd nédo se desligara.

- Na primeira utilizacdo do aspirador robg, é recomendado acompanhar o aspirador
robd e retirar todos os obstaculos do chédo. Se o aspirador robd ficar preso ou riscar a
superficie de mobilia em algumas éareas, pode definir areas restritas na aplicagédo para
impedir que o aspirador robo entre nessas areas.



Como utilizar

Adicionar agua ao reservatério de agua limpa

Encha o reservatério com 4gua limpa até a marca do nivel maximo de agua.

PRECAUGOES:

- Ndo adicione agua acima da marca do nivel maximo de agua (MAX).

- Ndo adicione 4gua quente ao reservatorio de agua, uma vez que tal podera levar a
deformacao do reservatorio.

- Ndo adicione agentes de limpeza ou desinfetantes ao reservatério de agua.

Ligar a Aplicagao Mi Home/Xiaomi Home

Este produto é compativel com a aplicagdo Mi Home/Xiaomi Home*.
Utilize a aplicagdo Mi Home/Xiaomi Home para controlar o dispositivo e
interagir com outros dispositivos domésticos inteligentes.

Leia o codigo QR para transferir e instalar a aplicagao.
A pagina de configuragdo da ligagdo sera abertasea
aplicacdo ja estiver instalada. Também pode pesquisar
"Mi Home/Xiaomi Home" na loja de aplicagdes paraa
transferir e instalar.

Abra a aplicagdo Mi Home/Xiaomi Home e toque

em @ no canto superior direito. De seguida, siga as
instrugdes para adicionar o dispositivo.

C4576F12

*Na Europa, a aplicacédo é denominada Xiaomi Home (exceto na Russia). O nome da
aplicagdo apresentado no seu dispositivo deve ser utilizado como nome predefinido.
Nota:

- Este aspirador rob6 funciona com a aplicagdo Mi Home/Xiaomi Home e é compativel
com os sistemas Android 4.4 e iOS 10.0 ou superior.

- Apenas sdo suportadas as redes Wi-Fi 2,4 GHz.

- Aversdo da aplicagao pode ter sido atualizada. Siga as instrugdes com base na
versdo atual da aplicagao.

Reiniciar Wi-Fi

Quando ocorrer uma perda de ligagdo entre o telefone e o aspirador robd
devido areconfiguracdo do router, palavra-passe incorreta, etc., siga os
passos abaixo:

1. Abra atampa do aspirador robd para ver o indicador Wi-Fi.

2. Mantenha premidos em simultaneo os botdes (h e ), até ouviruma
voz aindicar que o aspirador robd aguarda configuragdo da rede.

3. Quando o indicador de Wi-Fi comegar a piscar, significa que a ligagao
Wi-Fi foi reiniciada com sucesso.
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Ligar/desligar

Mantenha premido o botéo () durante trés segundos para ligar o
aspirador rob6. Quando o indicador acender, o aspirador rob6 entraem
modo de espera. Se o aspirador robd estiver em pausa e nao estiver a
carregar, mantenha premido durante trés segundos o botao () para o
desligar.

Nota: quando o aspirador robé estiver a carregar, este ira ligar-se automaticamente
sem que seja possivel desliga-lo.

Colocar em pausa

Quando o aspirador robd estiver a funcionar, prima qualquer botdo para
o colocar em pausa.

Nota: ndo levantar ou mover o aspirador robd enquanto este estiver em pausa. Caso
contrario, o aspirador robd pode apresentar erros de navegagao que impossibilitem
0 seu regresso a estagdo omni ou que resultem na perda do mapa.

Retomar a tarefa de limpeza

Se o aspirador rob6 comegar a ficar com a bateria fraca durante uma
tarefa de limpeza, este regressara automaticamente a estagdo omni
para carregar. Assim que o aspirador robd estiver totalmente carregado,
irdretomar a limpeza no ponto onde parou.

Modo de suspenséao

O aspirador robd entra automaticamente em modo de suspensdo depois
de estar 10 minutos em pausa. De seguida, os indicadores desligam-se.
Parareativa-lo, prima qualquer botao do aspirador robd.

Nota: caso o tempo de descanso ultrapasse as 12 horas, o aspirador robd ira desligar-
se automaticamente.

Defini¢cdes do bloqueio de criancas

Para ativar ou desativar o bloqueio de criangas, mantenha premido o
botdo ) no aspirador robd durante trés segundos.

Quando o aspirador robd estiver conectado a estagdo omni, mantenha
premidos os botdes () e i na estagdo omni durante trés segundos para
ativar ou desativar a fungdo de bloqueio de criangas. Esta operagdo ndo
é possivel durante alimpeza com o pano mopa e o esvaziamento do poé.

Nota: quando o bloqueio de criangas estiver ativado, os botées no aspirador robd e
na estagdo omni estardo bloqueados.

Atualizar o firmware

Pode atualizar o firmware do aspirador robd através da aplicagdo Mi Home/
Xiaomi Home. Antes de atualizar, certifique-se de que o aspirador robd esta
na estagdo omnie que tem pelo menos 15 % de bateria.

Restaurar definigdes de fabrica

Se o aspirador robd nédo funcionar corretamente depois reiniciar, pode
utilizar um alfinete para premir o bot&o de reposicéo até ouvir umavoz a
indicar que o aspirador robd esta arepor as definigdes de fabrica. Desta
forma, séo repostas as defini¢gdes de fabrica do aspirador robo.

Reiniciar o aspirador robd

Se o aspirador rob6 deixar de responder ou ndo conseguir desliga-

lo, mantenha premido o bot&o () durante 15 segundos para o forgar a
desligar. Depois, mantenha premido o botdo () durante 3 segundos para
ligar o aspirador robd.



Aspiracdo e lavagem

1. Iniciar aspiragdo e lavagem

Antes de iniciar, certifique-se de que a unidade da mopa encontra-

se instalada no aspirador robé. Prima o botdo (3 na estagdo omniou o
bot&o (h no aspirador robd, ou utilize a aplicag&o para fazer com que o
aspiradorrobdinicie a tarefa a partir da estagdo. O aspirador robd ira
planear o melhor percurso de limpeza e efetuar a tarefa de limpeza com
base no mapa criado.

Nota:

- Os panos mopa serdo limpos antes do inicio da tarefa de limpeza; por favor,
aguarde.

- Nao mova a estagdo omni, o reservatdrio de agua limpa, o reservatério de dgua
sujaou o suporte de limpeza durante o funcionamento.

- Seretirar a unidade da mopa, o aspirador robd utilizara automaticamente a
funcdo de aspiragdo. Pode também selecionar o modo de aspiragdo através da
aplicacdo se a unidade da mopa permanecer no aspirador robd; nesse caso, a
unidade da mopa sera levantada durante a limpeza.

2. Regresso automatico para limpar os panos mopa a meio da tarefa
Durante alimpeza, o aspirador robd regressara automaticamente a
estacdo omni para lavar os panos mopa depois de limpar uma determinada
area. A estagdo omniira entdo encher automaticamente o reservatério de
aguado aspirador robo; de seguida, o aspirador rob6 irad retomar a tarefa de
limpeza.

3.Limpeza e secagem dos panos mopa ap6s o esvaziamento do p6
Quando o aspirador robd concluir uma tarefa de limpeza e regressar
a estagdo omni para carregar, esta iniciard automaticamente o
esvaziamento do compartimento do p6 e, de seguida, alimpezae a
secagem dos panos mopa.

4. Limpeza do reservatério de dgua suja
Quando o aspirador robé concluir a limpeza automatica, limpe o
reservatorio de agua suja para evitar odores.
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Manutencao de rotina

Pecas
De forma a manter o aspirador rob6 em boas condigdes, é aconselhavel consultar a seguinte tabela para efeitos de manutengao de rotina.
Frequéncia de Frequéncia de Frequéncia de Frequéncia de
Peca 5 UicH Peca h et
manutencao substituicdo manutencdo substituicdo
Compartimento do pé lepar_cc_mforme / Sensor de profundidade
exigido
Filtro do compartimentodo|  Limparacada?2 Zona de sinalizagdo da estagéo
. 3a6meses :
pé semanas omni
- . . Limpar a cada 2 Pontos de contacto para
Depésito de dgua limpa semanas carregamento do aspirador robd
. i . Aconselha-se a / Pontos de contacto para
Reservatério de dguasuja | limpeza apés cada carregamento da estacdo omni
utilizagao
- - Amortecedor
Suporte de limpeza Limpar todos os meses
. Ventiladores de esvaziamento Limpar todos
Limpar a cada 2 o . N /
Escova semanas 6 a12 meses automatico do aspirador robd 0s meses
E lateral Limpar acada?2 346 Entrada de enchimento automatico|
scova latera semanas abmeses de 4gua do aspirador robd
Pano mopa Limpar todos os meses Ta3 meses Parte inferior do aspirador robd
Roda omnidirecional Estagdo omni
Sensor de arestas Ventiladores de esvaziamento
automatico da estagdo omni
Sensoralaser LDS .
Sensor alaserde linha Limpar todos os meses / Saida de ar da estagdo omni
Sensorde |A de Substitui P
reconhecimento visual Saco descartavel / ubstituir conforme
necessario
Sensor ultrassénico . o - o :
Nota: a frequéncia de substituigdo pode variar consoante as condigdes reais. Se

ocorrer um erro, a pega em questao deve ser substituida de imediato.
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Saco descartavel

1. Prima o bot&do de desbloqueio da gaveta do pé e incline atampa da
gaveta para baixo para a abrir. Retire o saco descartéavel da respetiva
pega e deite-o fora.

Nota: puxar a presilha em sentido ascendente iré selar o saco descartavel, de modo a
evitarque o po e os detritos caiam acidentalmente.

2.Remova o po e os detritos do filtro com um pano seco.

\
s

N

3. Instale o saco descartavel conforme ilustrado e insira a pega do saco
naranhura. Certifique-se de que o saco esta instalado corretamente.

4. Feche atampa da gaveta do pd. Assim que ouvir um clique, a tampa
estd bem fechada.

Clique
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Reservatério de agua suja Sensores e contactos de carregamento

1. Retire o reservatdrio de 4gua suja, abra a tampa e despeje a 4gua suja. Use um pano macio para limpar todos os sensores e contactos de
carregamento no aspirador robé:

- Os sensores de profundidade e o sensor ultrassénico na parte inferior do
aspirador robd

-Os pontos de contacto para carregamento na parte de tras do aspirador rob6

-O sensor de arestas na parte lateral do aspirador rob6

-O sensor alaser LDS na parte superior do aspirador robd

-O amortecedor, o sensor de |A de reconhecimento visual e os sensores a laser
de linha na parte frontal do aspirador robd

- SensordelAde
reconhecimento visual
Sensor alaserde linha
- Sensoralaser LDS

2.Limpe o reservatério com 4gua limpa e coloque-o novamente na

estagdo omni.

o Sensor de arestas
Amortecedor

Pontos de contacto
para carregamento

Sensor de profundidade

Nota: a bola flutuante do reservatério de 4gua suja € uma pega mével. Ao limpar, evite
aplicar demasiada forga para nao a danificar.




Escova

1. Vire o aspirador rob6 ao contrério e aperte as presilhas para remover a
tampa da escova.

2.Levante a escova do aspirador robd e limpe os rolamentos da escova.

3. Utilize a ferramenta de limpeza incluida para retirar os cabelos presos na
escova e retire-os, assim como outros possiveis detritos.

4. Coloque novamente a escova e a tampa da mesma, certificando-se de que
estdo no devido lugar.

Nota: recomenda-se a substitui¢do da escova a cada 6-12 meses para um melhor
desempenho durante a limpeza.

o Tampa da escova

Presilha

Escova
Rolamentos de escova

»

A A

PRECAUCAO: caso fiqguem demasiados cabelos presos na escova ou caso estejam
demasiado presos, ndo os arranque a forga, uma vez que tal pode danificar a escova.

Escova lateral

1. Vire o aspirador rob6 ao contrario e remova a escova lateral em sentido

ascendente para limpa-la.
2.Coloque novamente a escova lateral no aspirador robé.

Nota: recomenda-se a substituicdo da escova lateral a cada 3-6 meses para um
melhor desempenho durante a limpeza.

Roda omnidirecional

1.Vire o aspirador robd ao contrério e retire a roda omnidirecional.

2. Remova pelos, poeira e outros detritos da roda e do eixo.

3.Volte ainseriraroda e pressione-a firmemente para encaixar na posigao.

Roda
Eixo
Nota:
- Pode utilizar uma pequena chave de fendas ou outra ferramenta semelhante para

desprender e remover suavemente a roda.
- Aroda pode ser limpa com agua e recolocada apds secar.
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Filtro

3. Abra atampa do compartimento do p6, encha o compartimento
com agua limpa e feche atampa do compartimento do pd. Abane o
1. Remova o filtro da presilha do filtro consoante ilustrado

compartimento do p6 de um lado para o outro e, em seguida, despeje a
4gua suja do compartimento.

0
%
o
%
0
PRECAUGAO: s6 deve usar 4gua limpa para limpar o filtro. Nao use detergente.
2. Enxague e bata suavemente nas extremidades do filtro para remover
o po e os detritos até estar limpo.

4. Remova o filtro conforme ilustrado no diagrama, agite-o vigorosamente

pararemover a 4gua em excesso e coloque-o de lado para secar antes de
voltar ainseri-lo.

WV,
A 4

SN

Nota: ndo tente limpar o filtro com escova ou com os dedos

Nota: seque cuidadosamente o compartimento do p6 e o filtro antes de os voltar a instalar.



Compartimento do p6
Retire o compartimento do p6 conforme ilustrado. Abra a tampa do
compartimento do po e esvazie-o.

Nota: para evitar que o filtro fique entupido, bata suavemente no compartimento do pé
enquanto o esvazia.

Pano mopa
Retire o pano mopa do respetivo suporte para o substituir.

Estacao omni

Limpe os pontos de contacto para carregamento, os ventiladores de
esvaziamento automatico e a zona de sinalizagdo da estagdo omni com
um pano suave e seco.

Bateria

O aspirador robd contém uma bateria de ides de litio de elevado
desempenho. Certifique-se de que permanece bem carregada durante a
utilizagdo habitual para garantir o melhor desempenho da bateria.

Nota: se o aspirador robé néo for utilizado durante um periodo prolongado, desligue-o e
guarde-o. Para evitar danos por descarga excessiva, o aspirador robé deve ser carregado
pelo menos umavez de trés em trés meses.
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Resolucao de problemas

Problema

Possivel causa e solugdo

O aspirador robdé néo liga.

O nivel de bateria esta baixo. Carregue totalmente o aspirador robd e tente novamente.
A temperatura ambiente é inferior a 0 °C ou superior a 40 °C. Certifique-se de que usa o aspirador rob6 entre
0°Ce40°C.

O aspirador robd néo carrega.

A estagdo omni ndo esta ligada a corrente; certifique-se de que as duas extremidades do cabo de alimentacéo
estdo ligadas corretamente.

O contacto entre os pontos de contacto para carregamento da estagdo omni e o aspirador robé é fraco; limpe
os pontos de contacto para carregamento.

Verifique se existem quaisquer objetos estranhos no conector do aspirador robd e, se for esse o caso, remova-os.

Falha na configuragao da rede.

A palavra-passe do Wi-Fi esta incorreta. Certifique-se de que a palavra-passe introduzida estéa correta.

Mude parauma rede de 2,4 GHz, uma vez que as redes de 5 GHz e os routers de empresa ndo sdo atualmente
suportados.

Certifique-se de que o aspirador robd se mantém numa area com um bom sinal de Wi-Fi.

O aspirador robd ndo pode estar no estado de espera de ligagdo. Feche e reabra a aplicagdo e, em seguida, siga
os passos corretos para tentar configurar novamente a rede.

O aspirador robd ndo consegue
encontrar e regressar a estacdo
omni.

A estagdo omni esta desligada da corrente ou foi movida enquanto o aspirador robé ndo estava na estagao.
Existem demasiadas obstrugdes perto da estagdo omni. Coloque a estagdo omni numa area mais aberta.
Desloque o aspirador robd pode fazer com que este se reposicione e, se o reposicionamento falhar, o aspirador
robd ird criar um mapa novo. Se o aspirador robd estiver muito distante da estagdo omni, podera ndo conseguir
regressar automaticamente; nesse caso, tera de colocar manualmente o aspirador rob6 na estagdo omni.
Limpe a zona de sinalizagdo da estagdo omni para remover o pé e os detritos.

O aspirador robd ndo responde ao
carregar nos botdes da estagdo
omni.

O aspirador robd ndo esta na estagdo omni. Coloque manualmente o aspirador robd na estagdo omni ou utilize
aaplicagdo para que ele regresse.
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Problema

Possivel causa e solugéo

O aspirador robd ndo desliga.

Nao é possivel desligar o aspirador robd enquanto esté a carregar. E recomendavel retirar o aspirador rob6 da
estacdo omni e, de seguida, manter premido o botdo de alimentagdo durante 3 segundos para o desligar.

Se os passos anteriores ndo resultarem, mantenha premido o botdo de alimentagdo durante 15 segundos para
forcar o aspirador robd a desligar. Se o problema persistir, contacte a equipa de assisténcia pés-venda.

Avelocidade de carregamento é
lenta.

O carregamento completo do aspirador robé demora aproximadamente 6,5 horas.

De forma a prolongar o tempo de vida da bateria, o aspirador robd ird reduzir automaticamente a velocidade de
carregamento se a temperatura ambiente for alta ou baixa.

Os pontos de contacto para carregamento podem estar sujos; limpe-os com um pano seco.

O aspirador rob6 faz um ruido
intenso enquanto esta a
funcionar.

O compartimento do pé estéa cheio; esvazie-o.

Um objeto duro pode estar preso na escova ou no compartimento do pé. Verifique e remova o objeto duro.
A escovaou a escova lateral podem ficar emaranhadas. Verifique e remova quaisquer objetos estranhos.
Defina a sucgao do aspirador robd para o modo standard ou siléncio, consoante necessario.

O aspirador robd desloca-se de
forma desordenada.

Os objetos no chdo, como cabos ou chinelos, podem obstruir a passagem do aspirador robd. E aconselhavel
arruma-los antes da utilizagao.

Se o chio estiver molhado ou escorregadio, o aspirador robd pode escorregar. E recomendado secar o chao
antes da utilizagao.

Limpe os sensores a laser de linha e o sensor de IA de reconhecimento visual do aspirador robé com um pano
suave e limpo para manté-los limpos e desobstruidos.

O compartimento do pé néo foi
totalmente esvaziado.

Verifique se o saco descartavel na gaveta do pé esta cheio.

Se o saco descartavel ndo estiver cheio, verifique a existéncia de alguma obstrucéo nos ventiladores de
esvaziamento automatico do aspirador robd, na estagdo ou no compartimento do pé. Se for aplicavel, limpe
atempadamente a pega bloqueada.
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Problema

Possivel causa e solugdo

O aspirador robd fica preso em
frente da estacdo omni e ndo
consegue regressar a esta.

Retire todas as obstrugdes no alcance de 0,5 m de cada lado e 1,5 m a frente da estagdo omni para evitar que o
aspirador robd fique bloqueado.

O percurso de regresso para carregar esta bloqueado, p. ex., a porta esta fechada.

O aspirador robd pode escorregar se o piso em frente da estagdo omni estiver demasiado molhado. Se for o
caso, limpe o excesso de 4gua e tente novamente.

E recomendavel colocar a estagdo omni noutro sitio e tentar novamente.

O aspirador robd nédo limpa
algumas divisdes.

Certifique-se de que todas as portas estdo totalmente abertas.

Verifique se alguma porta tem um desnivel de altura superior a2 cm, uma vez que o aspirador rob6 nao
consegue transpor esta diferenca de altura.

Se aentrada de alguma divisdo estiver molhada ou escorregadia, o aspirador rob6 pode escorregar e ndo
conseguira funcionar devidamente. E recomendavel limpar manualmente o excesso de 4gua no chio.

O aspirador robd ndo retoma a
limpeza apos o carregamento.

Certifique-se de que o aspirador robd ndo se encontra no modo “Ndo incomodar”. Este modo ird impedir o
aspirador robd de retomar a limpeza.

O aspirador robd ndo ird retomar a limpeza se o seu regresso a estagdo omni para carregar for manual (coloque
manualmente o aspirador robd na estagdo omni, prima manualmente o botao no aspirador robd ou utilize a
aplicagédo para fazer com que o aspirador rob6 regresse a estagdo para carregar).

O suporte de limpeza apresenta
um erro do nivel de agua.

Retire o suporte de limpeza e limpe a saida de agua se esta estiver bloqueada.

Pressione cuidadosamente para baixo o reservatorio de agua suja para garantir que esta instalado
corretamente.

Verifique se o anel do reservatorio de 4gua suja esta solto ou se ndo esta bem colocado; se for esse o caso,
ajuste-o manualmente. Se o problema persistir, contacte a equipa do servigo de pds-venda.
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Especificagdes

Aspirador rob6

Estacdo omni

Nome

Aspirador robd

Modelo JZ2202

Modelo

B101GL

Dimensdes do produto

350 x 350 x 97 mm

Bateria

4800 mAh (Capacidade real)

DimensdGes do produto 423 x 340 x 568 mm

Entrada nominal 220-240V~50/60 Hz

Tempo de carregamento

Aprox. 6,5 horas

Peso liquido (Aspirador robd)

3.8kg

Peso liquido (com acessorios)

12,4 kg

Compativel com

Android 4.4 ei0S 10.0 ou versdes
posteriores

Ligacdo sem fios

Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n 2,4 GHz,
Bluetooth 4.2

Saida nominal 20V=2A
Poténcia
(durante o esvaziamento do po) 1ooow
Poténcia (durante a limpeza) 55W
Poténcia 90W
(secagem + carregamento)
Classificagéo IP IPX1

Tensdo nominal

14,4V =

Poténcia nominal

70W

Frequéncia de operacédo

2400-2483,5 MHz

Poténcia maxima de saida

<20dBm

Em condigdes normais de utilizagdo, este equipamento deve ser mantido
aumadistancia de separagdo de, pelo menos, 20 cm entre a antenae o
corpo do utilizador.

Informacdes sobre a eliminagéo e reciclagem de REEE

Diretiva 2012/19/UE), ndo devendo ser misturados com residuos domésticos indiscriminados. Em vez disso, o utilizador deve proteger a

E Todos os produtos que apresentem este simbolo sdo considerados residuos de equipamentos elétricos e eletrénicos (REEE, conforme a

satde humana e o meio ambiente e entregar o respetivo equipamento num ponto de recolha designado para reciclagem de residuos de

mmmm equipamentos elétricos e eletronicos, indicado pelo governo ou pelas autoridades locais. A correta eliminagédo e a reciclagem ajudarao a
prevenir eventuais consequéncias negativas para o meio ambiente e a saiide humana. Para obter mais informagdes sobre os locais e os termos 255
e condigdes de tais pontos de recolha, entre em contacto com a entidade responsavel pela instalagao ou com as autoridades locais.



IHpopmauia npo 6esneky

YBa)kHO npoumnTariTe Lo iHCTPYKLilO Vi 36epeXXiTb ii ANA NoAaNbLOro BUKOPUCTAHHA.

ObmexeHHA Wwoao ekcnayartauii
- Lle npucTpit npusHayeHunii nvwe ana npubupaHHAa Nignory B LJOMallHix ymoBax. He
BMKOPMWCTOBYNTE NOro 30BHi, y KOMEPLINHMX Y/ MPOMUCIOBNX YMOBAX, a TAKOX He Ha Nianosi.

- Mpunafom MOXyTb KOPUCTYBATMCA AiTW BiKOM Bif, 8 poKiB i cTaplue 1 0cobu 3i 3HMKEHNUMUN
®i3MYHNUMM, CEHCOPHVIMI Y/ PO3YMOBMMI MOXMBOCTAMM abo 6€3 JOoCBiay Ta 3HaHb Nifg
HarnsaoM 4 3rifHoO 3 iIHCTPYKLi€lo Woa0 6e3neyHoro BUKOPUCTaHHA Npuiaay 3a yMOBW, WO BOHW
YCBILOMNIOIOTb NOB'A3aHi 3 UMM Hebedneku. it He NOBWHHI rpaTica 3 npunagom. ity He NOBUHHI
BMKOHYBATW OYMLLEHHA Ta KOPUCTYBALbKe TEXHIYHE 06CNyroByBaHHA 6e3 Harnsay LOPOCAUX.

- Mpwnapa cnip BUKOpMCTOBYBATM NLLE 3 6/TIOKOM XMBAEHHS, WO NOCTAa4YaETLCA Pa3oM 3 NPpUIagoMm.
- 3amiHoBaTK 6aTapei Lboro npunaay NOBMHEH AnLLe cnewianicT.

- it He NoBUWHHI rpaTmncs 3 umum npunaaom. NepekoHanTecs, Wo AiTV 1 JoMaLlHi TBAPMHN
nepebyBaloTb Ha 6e3neyHili BigcTaHi Big poboTa-nmunococa nif vyac npubnpaHHA.

- AKLLO WHYP XNBNEHHA NOLWKOAXEHWI, 3aMiCTb HbOr0 Y BUPO6HMKa abo y Biaaini o06¢cnyroByBaHHA
cnip npuabaTtn cneuianbHN WHYP abo KOMMJIEKT.

- He BukopucTtoByiTe pob0oT-Nnaococ Ha NigHATUX HAA PiBHEM Mignorn ainaHkax 6e3 3axmcHoro
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- He nepeBepralite poboT-nunococ goropu gHom. He nepecysaiTe pob6oT-nnnococ,
BMKOPMCTOBYIOYM KPULIKY NadepHoro gatumka LDS, BepxHIo KpuwKy abo 6amnep AK py4Ky.

- He BnkopucTtoByinTe poboT-nnaococ 3a Temnepatypu HaBKOAUIWLHLOro cepepoBumuwa suwe 40 °C
ab6o Hmxue 0 °C, a TaKOX AKLWO Ha NigN03i po3anTo PianHy abo NUNKy pe4oBUHY.

- He BcTaHOBNI0OINTE, HE 3apaa)kainTe Ta HE BUKOPUCTOBYNTE POOOT-NNAOCOC HA BiAKPUTOMY NOBITPI,
y BaHHil KimHarti abo 6ina 6acenHy.

- Akwo npunajg HatkHeTbCA Ha Kabenb XMBJIEHHSA, MOXe BUHUKHYTN Hebe3neyHa CI/ITyaLI,iFl.

- MNpunbepitb i3 Nignorn Kpuxki Ta ApibHi npeamMeTH, WOo6 YHNKHYTM NOWKOAXKEHb YHACNIAOK 3iTKHEHHA
pob6oTa-nmunococa 3 HUMI.

- 36epiranTe iIHCTPYMEHT ANA YMLLEHHSA B HEAOCTYNHOMY ANA AiTeN Micui.

- He cTaBTe Ta He cafliTb Ha PyXOMUI Y1 HEPYXOMUIA pOBOT-NMNOCOC AiTel, AOMALLHIX TBApUH ab0
6ynb-AKi npeameTu.

- He ponyckalitTe noTpanisaHHA BONOCCA B OTBip poboTa-nunococa, NpusHavyeHnin gns
BCMOKTYBaHHA. He Topkaliteca 1oro naabuamMu i iHWWMK YacTUHaMK Tina.

- He BuKopucToByiTe poboT-nunococ Ana npnbunpaHHa 6yab-aknx Nerko3anMmcTux pe4yoBUH.

- He BukopucTtoBymnTe poboT-nunococ ana npubupaHHAa TBepanx abo rocTpmx npeameTis.
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- MNepep unctkoto abo 06¢cNyroByBaHHAM BUMKHITb pO60T-NMnococ i 6a3oBy cTaHLjo Ta BifegHalTe
X Bif AyKepena X1BNeHHS.

- He Butnpaite pobot-nmnococ abo 6a30By CTaHLil0 BOIOrol TKAHWMHOI Ta He MpoMuUBanTe ix
pianHoto. licna YncTkn MuYMX aetTaner NOBHICTIO BUCYLWITb iX Nepej NOBTOPHO YCTAaHOBKOIO Ta
BVMIKOPUCTaHHAM.

- Mepen TpaHCcNoOpTyBaHHAM NepekoHanTecs, Wo poboT-NNI0COC BUMKHEHWUN i, AKLLO Lie MOX/MBO,
36epiranite 1Oro B OpUriHafbHil ynakoBLi.

- BukopucToByiTe Lie NpuUCTpil nnwe 3rigHo 3 iIHCTPYKUiAMM B NOCIOGHMKY KOpMCTyBaya.
KopucTtyBaui HecyTb BignoBiganbHiCTb 32 6yAb-AKi BTpaTy abo NOWKOAXKEHHA, AKi MOXYTb
BMHUWKHYTW BHACNIAOK HEMPABUbHOIO BUKOPUCTAHHS LLbOTr0O BUPOOGY.

bBartapes Ta 3apsagxaHHA

MOMEPEOXEHHA.
- He BMKOpUCTOBYINTE CTOPOHHIO HaTapelo, WHYP X1BAEHHA abo 6a30By cTaHuito. PoboT-nnnococ
CyMiCHWI Tinbkn 3 6a30BOI0 cTaHUie moaeni JZ2202.

- KopucTyBauy He NoTpibHO BUKOHYBATU XOAHUX Ai ANA NepeKI0YEHHSA MiXK YaCTOTOK CTPyMy
xusneHHA 50 My i 60 Iy Ha 6as3oBi cTaHLii, BUPiI6 CaMOCTINHO HanawWwToOBYETLCA HA 0OMABI YaCTOTW.



- He HamaraiTecs camocTiliHO po36bupatu, peMoHTyBaTu, MoandikyBaTy 6atapeto abo 6a3oBy
cTaHLuito.

- He poamiwyinte 6a3oBy cTaHuUio No6n3y axepena Tenna.

- He BuTMpaiiTte 11 He ounwanTe 3apAaHi KOHTakT 6a30BOI CTaHLiT BONOrol TKaHNHOK abo MOKpUMM
pykamu.

- AKwWwo poboT-NNIOCOC He BUKOPNCTOBYBATMMETbLCA NPOTArOM TPMBAJIOrO Yacy, NOBHICTIO 3apAAiTh
oro, a NoTiM BUMKHITb i 3b6epirarite B CyxoMy NpoXosoAHOMY Micui. 3apagxarnte po6oT-nnnococ
NpUHaNMHI pasy 3 MicAui, Wob6 YHNKHYTM HAAMIPHOIO PO3pPAMXKaHHA.

- JliTieBnin 6aTapeliHnii 6n10K MiCTUTb PEYOBUHMW, HEGE3NEYHI AN1A HABKOIMLWIHbOrO CEPEAOBMLLA.
Mepw HiX yTnnizyBatn pob0oT-NnMnococ, cnepuly gictaHbte 6atapenHunin 610K, NOTIM BUKNHbTE
noro a6o nepepobiTb BiANOBIAHO A0 MiCLLEBMNX 3aKOHIB i HOPM KpaiHW Y PerioHy, y AKOMY BiH
BMIKOPUCTOBYETLCA.

- MNepw Hix BUTAryBaTn 6atapenHnii 6nok i3 NpMcTpoto, NOTPiGHO NOBHICTIO BUKOPUCTATW 3apAa,
6arapei Ta nepekoHaTu1CA, Wo NPUCTPIN BiAKNIOYEHO Bif AXepena XUBJEHHS.

1). BUKpYTiTb FBUHT 3HWN3Y Ta 3HIMITb KPULLKY.

2). Bin'epHaite pos'em 6aTapei, a noTiMm BUTArHITL 6aTaperiHnii 61ok. He nowkomxyiTte kopnyc
6arapei, wob He TpaBMyBaTunCA.

3). 3palite 6aTapeliHnin 6N10K opraHisauii 3 npodeciitHoi nepepobku.
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IHpopmauis npo 6esneky nasepa

- JlTazepHuii nokaTop uboro BMpoby Bignosigae BMmoram fo 6e3nekun nasepHux Bupobis knacy 1,
nepepbayeHnx ctangaptom [EC 60825-1:2014, i He Buainse Hebe3sneyHe onA noaen nasepHe
BUMNPOMiHIOBAHHA.

Odeknapauin BignoBigHocTti gna €C

c Llnm komnanis Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. 3asBnse, wo pagioo6naaHaHHaA Tvny B101GL Bignosiaae Aupektusi 2014/53/EU.
MoBHWI1 TekcT 3asBM Anst EC npo BiANoBiAHICTL HaBeAEHO B IHTEpPHETI 3a TaKol aApecoio:
http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html

260 LoknaaHnit eneKTPOHHMI MOCIBHNK MOXHA 3HaTK 3a aapecoto www.mi.com/global/service/userguide
6



Onuc npoaykTy

Akcecyapwu

MonepeaHbo BCTaHOB/EHI akcecyapw

LiTka Kpuwka witkm Biacik ans nuny

IHwWi akcecyapwu

E A s

IHCTpyMeHT anA OpHopasoBwuii nakeT BokoBa wiTtka
YNLWEHHA (Ha 3amiHy)

Po6oT1-nunococ

Mpumitka. lntocTpauii Bpo6y, npunapas 1a ly6ka ans weabpu x 2 Tpymau anAary6km x 2 LLIHyp XuBneHHs BasoBa cTaHuin
KopICTISALLTO Mep0eiCy agcil oluow . (ronepeneo srarosnena) (30 crany o oo
noBiaky. PakTNYHNA BM[’Jiﬁ i noro GyHKUITMOXYTh OAHOPA3OBMIA NAkeT, pesepsyap
BIAPIZHATUCA Yepes NoAasNblue BLOCKOHAIEHHA. ANA HMCTOI BOAW, pesepByap Ana
6pyAHOT BOAW, NOTOK ANA OYNCTKM)
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Pob6oTt-nnnococ

(G,

d)KHOI‘IKa XNBNEHHA/NPUBMpPaHHA

YBIMKHEHHSA/BUMKHEHHA XUBNEHHA:

HaTWCHITb i yTPMMYTE NPOTArOM 3 CEKYHA,

MpnbupaHHA: nicna BBIMKHEHHA po60Ta-NuI0coca HaTUCHITb,
Wwo6 noyaT NpMoUpPaHHa

0 KHonka aok-ctaHuit’

MouaTu NigKNOYEeHHA [0 JOK-CTaHuii: HaTucHite
BBiMKHeHHA/BUMKHEHHA yHKUIT610KYBaHHA BiA AiTel:
HaTUCHITb i yTpUMYIATe NPOTATOM 3 CEKYHA

IHavkaTop
- CBiTnTbCA 6inuMm: MprbupaHHA TpuBae / NpnbrpaHHsA 3aBeplueHo /
NMOBHICTIO 3apAAXEHO

-Bnumae 6innm: NMoBepHeHHS Ha cTaHUilo ANA 3apsaaXaHHsA/3MmiHa
nonoxeHHs/OHoBNEHHA B6YAOBAHOMO NPOrpaMHOro
3a6esnedeHHn/OuikyBaHHs nigkntodeHHs/MigknoueHHs go Wi-Fi

- CBiTUTbCA 6iNNM i3 NOCTYNOBUMY 3MiHAMW: 3apPAAXKAHHSA

-Bnnmae opaHxeBnM: nomMmunka

- CBiTUTbCA OpaHXeBUM: He NiakayeHo Ao Mepexi Wi-Fi

MpwvmiTka. Konn poboT-nunococ nprbupae abo nosepraetbcsa Ao 6a30B07 cTaHuiT
LN15 3apAMKAHHSA, HATUCHITb By Ab-sKY KHOMKY, o6 3yNMMHNTY 0T 0.



Pob6oT-nunococ i patuynkun

Latunk nagiHHAa

I

YnbTpa3ByKoBUI o——
AaTunk

Kpuwka nasepHoro gatuuka LDS BoKoBa WiTKa o—=

Litka

JNazepHuii patunk LDS

OcHoBHe Koneco °©
bamnep

[aTtuunk BidyanbHoro
po3ni3HaBaHHs Ha ocHoBi LLI

Kpuwka

Bincik ons nuny

3apAaHi KOHTaKTY o

aBTOMaTn4yHOro
HarnoBHEHHA BOAOKO

JNiHIHWI na3epHUn faTunk

— KHonka ckuaaHHs
HaTucHiTb i yTpumyiiTe 3 cekyHaw, Wwob
BiAAHOBUTM 3aBOJACbKI HanaWTyBaHHA

3artuckau Bigciky ana

° |nankaTop Wi-Fi
nuny

- YBimK.: nigknoyeHo ao Wi-Fi
- BUMK.: He nigknioyeHo Jo mepexi
Wi-Fi
- Bbnvmae: ouikyBaHHA nigknoYeHHA /
TPUBAE NiAK/IIOYEHHSA

3aTnckay KpuwKu
BiACiKy AnA nuny

aTymK Kpais L
A P Kpwiuka Biaciky ana

o Buxia nona camoouneHHs nnny

—— YcecnpsamoBaHe

[: KoJieco

Kpuwka witkm

m—° 3aTvcKayi KpULWKM WiTKn

OcHoBHe Koneco

OTBip ann
BCTaHOBJIEHHSA
TpUmaya ans ryokm

Buxig ana
CaMOOUMLLEHHA

PinbTp

3aTuckay dinbTpy

Bincik ana nuny
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basosa cTtaHLuinA e,
-1 o IlHAMKaTOp
- CBiTUTbCA GiNMM: 6a30Ba CTaHLinA

Kpuwka nia‘’eAHaHa [0 AXepena XnBieHHA
. . - LLiBnaKo 6nmmae opaHxeBnm:
Pesepsyap ans 6pyaHoi Pesepsyap ans unctoi Boan y po6oTi 6230807 CTaHLT BUHMKNA
BOAM nomwunka
Pyuka Pyuka

Mnnos6ipHukK
KHonka Big'egHaHHA E
nunosbipHyka
Kpwiwka nunosbipHuka t—o 3oHa curHany
Buxia ans Tf\ t—o 3apAAHi KOHTaKTK
o O®0
JIoTOK ANA O4NCTKM CamMoouMILeHHs =

OTBip ANA aBTOMATUYHOIO
HanoBHEHHA BOAOIO

3atnckay » 3aTuckau pesepByapa Ans BOAM
pesepByapa ans
BOAM
Kynbka-nonnaBok o Tpybka ansa soam

PesepByap ana 6pyaHoi Boan PesepByap AnA 4ymcTtoi Boan
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IHCTpYKUif 3i BCTAHOBNEHHA

KHonku 6a3oBoi cTaHui

KHonka noknpgaHHA
w HatucHith, wob poboT-nunococ noknHyB 6a3oBy cTaHLito.

G,\ KHonka npnbnpaHHs

HaTucHiTk, wWob poboT-nnnococ noyas NnpubrpaHHA yCix 30H.

SS KHonka cywiHHA
—— HaTtucHits, WwWob 6azosa cTaHLUiA noYana abo NPUNUHUAA CYLWiHHA rY6OK.

MpumiTkn.
- KHonkwu Ha 6a30Bilt cTaHLiT byayTb npaLoBaTh TinbKu AKWO poboT-Nnnococ
nig'eaHaHnii 4o craHuii.
- Mepes ounieHHAM abo 06CnNyroByBaHHAM 10TKa ANA O4NCTKM Ta 6a30BOIT CTaHLiT
3HiMiTb poboT-nrnococ i3 6a3oBoi cTaHuii.

Bnok ry6kn

30Ha BCTAHOBJEHHA ©
ryékum

ly6ka

Tpvmau ana ryokm

3HiMiTb 3aX1CHE NOKPUTTA

MNepepn BUKoprcTaHHAM poboTa-nuaococa 3HiMiTb 3aXMCHI CMYXKW 3 060X
CTOPIiH.

YcTtaHoBNeHHA 6OKOBOI WiTKM | 6G1oKa rybkm

YcTaHOoBITb 60KOBY LWiTKY Ha 3aTUCKay 3HN3Y poboTa-nuaococa, a noTiMm
YCTAHOBITb 6JI0K r'y6KM B OTBOPU ANA KPiNeHHsA.

3artuckay o
60KOBOT WiTKN
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YcTaHoBNeHHA 6a30BOT CTaHL,T PoswmiweHHsA poboTa-nunococa

Po3wmicTiTb 6a30By cTaHUilo 6ins eNeKTPMYHOT PO3eTKM B 30Hi 3 AOCTATHIM HaTucHitb i yTpumyiite kHonky () Ha po6oTi-nunococi npotarom 3 cekyHa,
curHanom Wi-Fi. MoTim nig'egHaliTe cTaHuiio A0 AXepena XUBNEHHS. 106 YBIMKHYTW i10r0. YCTaHOBITh PO60T-NMa0coC Ha 6a30By CTaHLl0
TakUM YMHOM, o6 610K ry6ky 6yB NOBEPHEHWIN y HaNPAMKY 0 N10TKa

LN OYUCTKM Ha cTaHLii. Konm poboT-nnnococ ycnilHo NiaKnio4YnTbCa A0
cTaHUiTTa noYyHe 3apafkaTtncs, NpoyHae ronocoBe NoBiAOMAEHHS.

YBiMKHITb 6a30BY
cTaHuito.

<

MpumiTka. He posmiwy/iTe XOAHNX NpeameTie y mexax 0,5 M 3 060x 60kis 6asosoi
cTaHLuiii B Mexax 1,5 M nepea Heto.

MpumiTkn.

- PexomeHz0BaHO nepes NepWINM BUKOPVCTaHHAM 3apAANTU POB6OT-NMN0COC
noBHicTI0. AKLLO NicnA po3paaku 6aTapei po6oT-NUA0COC HE BMVKAETLCA, BPYUYHY
nig'eaHanTe Moro o 6a30B0T CTaHUil, WOb 3apAANTN.

- Konu poboTt-nunococ nig'eaHaqnin 4o 6a3oBoi CTaHUil, BiH He BYUMVKAETLCS.

- [pu neplwomy BUKopUCTaHHi poboTa-nunococa peKkoOMeHAyeTbCA CNiflyBaT 3a
po60TOM-NNI0COCOM i ycyBaTh 6yAb-AKi NepewWwkKoar Ha Noro Wasxy. AKwo poboT-
MUI0COC MOXeE 3acTPArT abo nojpAnaTii NoBEpxXHI0 Me6IB B AeAKNX MiCLAX,

B/ MOXeTe BCTAHOBUTU B 10AATKy 3aDOPOHEHI 30HW, W06 poboT-nnnococ He
noTpansse B Ui 30HN.

>15m
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lHCTpYKUifA

HanoBHeHHA pe3epByapa AJif YACTOI BOAU

3anoBHiTb YACTOIO BOAOIO pe3epByap ANA YNCTOT BOAU A0 NO3HAYKN
MaKCVManbHOro PiBHA.

YBATA!
- He nopasaliTe Bofy Bulie NO3HAYKW MakcMmanbHoro pisHa soan (MAX).

- He BnvBaiiTe rapsady Boay y BOAHWIA pe3epByap, OCKiNbKU Lie MOXe 0ro NOWKOANTH.

- He BAvBaiTe oAHNX MUIOUNX 4K Ae3iHdeKLiliHVX 3acobiBy pe3epByap ANA BOAU.

MipknoyeHHsa 3a gonomoroto aopatka Mi Home
abo Xiaomi Home

Lleit npoaykT npauioe 3 gopatkom Mi Home/Xiaomi Home*.
BukopucTtosyiite poaatok Mi Home/Xiaomi Home, w06 kepyBatun cBoim
NPUCTPOEM i B3AEMOJIATY 3 iHWIMMMN MPUCTPOAMU PO3YMHOTO BYANHKY.

BinckaHyiite QR-kof, Wwo6 3aBaHTaXnTu Il iHCTanoBatn
nopatok. Bu nepeiigete Ha CTOPiHKY HanalwTyBaHHA
NiaKNI0YEeHHS, AKLWO A0AATOK YXXe BCcTaHOBeHO. A6o
3HainaiTe "Mi Home/Xiaomi Home" y maraswvHi poparkis,
W06 3aBaHTAXUTN i iHCTaNOBaTVN LOAATOK.

Binkpwiite popatok Mi Home/Xiaomi Home, HaTCHiTb
© y BepxHbOMY NpaBoMy KyTi Ta 4OTPUMYIATECH
BKay3iBOK, wo6 iona‘rm cgiﬁ}ll1p|/|CTpi|7|. Y C4576 F12

*Y €sponi (kpim Pocii) uen gonatok HazmBaeTbca Xiaomi Home. MoTpi6Ho BUGpaTu Ha3By
[0AaTKa 3a 3aMOBYYBaHHSAM, WO Bij06PpaxaeTbCa Ha MPUCTPOI.

Mpumitkn.
- Lleth po6oT-nunococ cymicHuii 3 gopatkom Mi Home/Xiaomi Home i nigTpumye sepcii
Android 4.41i0S 10.0 a6o nisHiwi Bepcii.
- MpucTpiit nigTpumye nuwe mepexi Wi-Fi 3 yactotolo 2,4 'y,
- Bepcito aopatka Moxe 6yt oHOBAEHO. [loTpnMyATECh IHCTPYKLIA ANA NOTOYHOT i0ro
Bepcil.

CkupaHHsa HanawTyBaHb Wi-Fi

Mpw BTpaTti 3'€4HAHHA MiX Bawmnm TenedoHoM i po60TOM-NUN0COCOM Yepe3s

nepeHanalwTyBaHHA poyTepa, BBEAEHHA HenpaBuabHOro napons i 1.4., byab

nacka, BUKoHaiTe HacTynHi aii:

1. BiakpwiiTe KpuwwKy po6oTa-nunococa, wob nodbauntu inankatop Wi-Fi.

2. OpHoyacHo HaTUCHITb kKHonkn () | (), TayTpumyiiTe iX, AOKM He
noyvyeTe rosoCcoBe NOBILOM/IEHHS NPO Te, WO POBOT-NMMIOCOC OYiKyE Ha
HanawTyBaHHA MepeXxi.

3. Konwn uei inankatop 6nmmae, nigknioveHHa Wi-Fi ycnilwHo ckuHyTo.
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YBIMKHEHHS/BUMKHEHHS

HatucHitb i yrpumyiite kHonky (D npotarom 3 cekyHa, Wwob yBiMKHYTH
pob6oT-nunococ. 3aropuTbcA iHANKaTOP, i po6oT-NUIOCOC Nepeliae

B PEXMM 0YiKyBaHHA. AKWo poboT-nnnococ nepebyBae B pexumi
OYiKyBaHHA Il He 3apPALKAETLCA, HATUCHITb | yTprMyITe KHonky (D)
NPOTATOM TPbOX CEKYHA, W06 BUMKHYTM i10T0.

MpumiTka. Mig yac 3apagxkaHHa poboT-NMI0coc aBTOMaTUYHO BMUKAETLCA | 1Oro
HEMOXNNBO BUMKHYTWU.

MNaysa

o6 npnaynnHuTM po60TY BBIMKHEHOro pob60oTa-Nnnaococa, HaTUCHITb
6yab-AKY KHOMKY.

Mpumitka. Micna npusynuHeHHa poboTn po6oTa-nunococa He niaHimalite Ta

He nepecysaiTe NOro. [HakwWwe MOXyTb BUHVKHYTU NOMUIKY HaBirauii. Lie moxe
nepewKkoanTN NoBepHeHHI0 poboTa-nunococa Ao 6a3oBoi cTaHuUiTabo cnpuynHUTI
BTPATy AaHWX KapTu.

BigHOBNEHHA NpnbnpaHHA

Axwo nig yac npubrpaHHa B poboTa-nunococa 3annuwmnTbca mano
3apAay, BiH aBTOMaTUYHO NoBepHeTbCA A0 6a30B0Oi CTaHLiT ANA
3apapxaHHA. Konn poboT-nnnococ NoBHICTIO 3apAANTLCA, BiH BIAHOBUTb
npubrpaHHA 3 MicLsA, Ha AKOMY 3yNVHWBCH.

Pexxum cHy

Micna 10 xBMAVH nay3n po6oT-NMI0COC aBTOMATUYHO NEPexoanTb
Y PEXMWM CHY, a Noro iHANKaTop BUMUKaeTbCA. HaTUCHITb Byab-aKy
KHOMKY, W06 NoBepHy TV PO60T-NNI0COC B aKTUBHUI PEXUM.

MpumiTka. Po60T-N1I0COC BUMKHETLCA @BTOMATWNYHO, AIKWLO CNSYNI PEXUM TPUBAE
6inbwe 12 rognH.
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HanawTtyBaHHA 610KYyBaHHA Bif AiTen

LLlo6 yBiMKHY TN 260 BUMKHYTU BNOKYBaHHS Bif AiTE, HATUCHITb i
yTpumyiite kHonky () Ha po6oTi-NA0CcoCci NPOTArOM TPbOX CEKYHA.
LLlo6 yBiMKHY TN 260 BUMKHY TN dYHKLiI0 6N10KYBaHHA BiA AiTeN, KOnu
po6oT-nunococ nig'efgHaHnin 4o 6a30B0T CTaHUiT, 04HOYACHO HATUCHITb i
yTprmyiiTe kHonku () Ta $§§ Ha 6a30Biii CTaHLii NPOTArOM TPbOX CEKYHA.
Lio onepauito HEMOXIMBO BUKOHATM Mifl 4aC OUYNLLEHHA ryOKn Ta
CMOPOXHEHHA NN036ipHMKa.

MpwvmiTka.Micna BBIMKHEHHA 6N10KYBaHHA BiA AiTell KHOMKM Ha poboTi-nunococi Ta
6a30Bill cTaHLii 6yayTb 3abnokoBaHi.

OHoBneHHA BbygosaHoro 13

Bu MoxeTe oHOBMTM NpoLWwKBKY poboTa-nuaococa 3a JONOMOrow AoAaTka
Mi Home/Xiaomi Home. Nepen oHOBNEHHAM NepekoHaliTecs, Wwo po6oT-

nunococ cToiTb Ha 6a30Bili cTaHLiT, a piBeHb 3apaay 6aTtapei nepesuiye 15%.

BinHOBNEHHS 3aBOACHKMX HAaNaWTyBaHb

Akwo nicna nepesanycky po6oT-NMI0COC He NPALLOE HANEXHUM YNHOM,
BV MOXETe BUKOPWCTaTV 6ynaBKy, HaTUKaKU M HEI0 HA KHOMKY CKMAAHHSA
[l0 TUX Nip, NOKM He NoyyeTe 3BYK, AKMI BKA3Y€E Ha Te, o poboT-nunococ
BiAHOBJIIOE 3aBOACHKI HanawWwTyBaHHA. TakMM YNHOM BM BiAHOBUTE
3aBOACbKi HanawTyBaHHA poboTa-nunococa.

lNepesaBaHTaXkeHHA poboTa-nunococa

AKwo po6oT-nnnococ nepectae pearysatn abo He BUMUKAETbCH,
HaTWCHITb | yTpumyiiTe kHonky () npoTarom 15 cekyHa, wob npMmMycoBo
ioro BUMKHyTW. MOTiM HATUCHITL | yTpumyiiTe kHonky () npoTarom

3 ceKyHA, WwWo6 YBIMKHY TN NOro 3HOBY.



Cyxe Ta Boniore npmbupaHHsa

1. NMouaTok cyxoro Ta Bosororo npnérpaHHa

Mepea noyaTkom npnbupaHHA NnepekoHaiTecs, Wo Ha poboTi-nunococi
BCTaHOB/EHWII 610K ry6Ku. HatucHiTh kHonky (3 Ha 6a30Biii cTaHuii
a6o () Ha poboTi-nunococi abo ckopucTaiiteca 40AaTKOM, o6 po6oT-
nuiococ no4yas NpubrpaHHA Bia cTaHuii. Micns uboro poboT-nunococ
po3paxye onTMManbHNN MapLpyT NpUGMPaHHA Ta BUKOHAE 3aBAAHHSA 3
npubrpaHHA Ha OCHOBI CTBOPEHOT KapTu.

MpumiTkn.

- Mepuw Hix poboT-NMNOCOC NOYHE BUKOHYBATW 3aBJaHHA 3 NPUOUPaHHA, chif
3a4eKaty, NoKM BiH OYNCTUTB TYOKU.

- He nepecyBsaiite 6a30By cTaHLilo, pesepByap ANA YNCTOI BOAK, pe3epByap ANA
6pyaHOI BOAM ab0 NOTOK ANA OYNCTKYM NiJ Yac NpubrpaHHa.

- BHIMITb 610K ry6KY, | pobOT-NMNOCOC aBTOMATUUYHO 3ajie GYHKL0 Cyxoro
npubrpaHHa. Bu Takox MoxeTe BUGpaTy pexunm cyxoro npubupaHHs yepes
[04aTOK, AKLO 610K rybku 3anuwmeca Ha poboTi-nunococi, i Toai nig Yac
npubvpaHHa 6ok rybkun byae nigHATo.

2. ABTOMaTMyYHe NOBEPHEHHSA A1 OUMCTKM ry6KM y npoueci npnbunpaHHA
Micnsa npubrnpaHHs NeBHOI AiNAHKN pO6OT-NMMIOCOC aBTOMATUYHO
noepTaeTbcA A0 6a30BOI cTaHLii, Wo6 ouncTuTK ryoku. NMotim 6asosa

CTaHLiA aBTOMaTNYHO HaMOBHIOE pe3epByap A/A BOAN B poboTi-nnnococi, i

BiH BiIHOBJIOE NpV6MpPaHHA.

3.0umncTka Ta cywWiHHA rybokK nicia CnopoXHeHHs NNo36ipHuKa
Micns Toro Ak po60T-NMNOCOC 3aBePLWNTbL NPUBMPaAHHA Ta NOBEPHETLCSA

0 6a30BOI CTaHLiT ANA 3apAnXKaHHA, 6a3oBa cTaHLiA aBTOMaTUYHO NOYHe

CrnycTolWyBaTh NUI036ipHUK, @ TAKOX 04MILATM Ta CYLINTM FYOKU.

4. OuncTka pesepByapa ans 6pyaHoi Boau

Micna 3aBepleHHA aBTOMATUYHOMO oumLeHHA poboTa-nunococa
04nCTITb pe3epByap Ans 6pyAaHoi BoAW, WwWo6 3anobirtv nossi
HENpPUYEMHOrO 3anaxy.
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PerynapHe TexHiuHe o6cnyroByBaHHA

HeTani
06 niagTpuMyBaTn po60T-NMI0COC Y CPaBHOMY CTaHi, pPEKOMEHL0BAHO BUKOPUCTOBYBATU HACTYMHY TabnnLi0 AN NPOBEAEHHS PETYISAPHOIo TEXHIYHOMO
6 6 6
ob6cnyroByBaHHA.
NeTans HacToTaTexHiuHoro | oo oo etans YacToTta TexHiuHoro|  Yactota
06C/yroByBaHHsA 06C/1yroByBaHHsA 3aMiHn
Biacik ana nuny OunieHHs 3a noTpebn / JlaTuuK nagiHHA
. . Oumwatn pa3 Ha ABa . .
DinbTp y NNN036ipHUK . 3-6 micAuis .
Py pHuKy TUKHI u CurHanbHa 3oHa 6a30BOi CTaHLUIT
. Oumwatn pa3 Ha ABa .
Pesepsyap Ansa uncTOi BOAM TUOKHI 3apApHi KOHTakTK poboTa-nunococa
PekomeHaoBaHo 3apsaHi KoHTakTN 6a30B0T cTaHUIT
Pesepsyap ana 6pyaHoi BoAn oumMwarn /
peyap Py nicas KOXXHOro Bamnep
BUkopuCTaHHA Buxoan ansa camoounweHHs poboTa-
JIOTOK ANA 0YNCTKMN OumwaTu womicaus nunococa Quunwatun womicaus /
. Ounuwartu pas Ha aBa R OTBip AN1A aBTOMATUYHOIO HAMOBHEHHA
iTK . —-12 micsuis
Uitka TUXKHI 6 cAu BOJl0l0 poboTa-nuiococa
BokoBa wiiTka OunwatnpasHansa | 3 o micAuis HuxHA noeepxHa poboTa-nunococa
TVKHI
ly6ka OumwaTu womicaus 1-3 micAaui basoea cTaHuisn
YcecnpamoBate koneco Buxoan ansa camoounueHHs 6a3oBoi
cTaHuiT
Jatumk kpais OTBip AnA BMXoAY NoBiTpa 6a3oBoi
JlazepHuin gatuuk LDS CTaHull
. OnHODA30BMIA nake / 3amiHioBaTyh 3a
Niniinni nasepHuii gatunk | Ounwaty womicsaun / AHOPA30BNIA NakeT Heo6XiaHOCTi

[laTuuk BidyanbHoro
posnisHaBaHHA Ha ocHogi LI

YnbTpasByKOBUI faTunk
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Mpumitka. YactoTa 3amiHu 3anexuTb Bif GakTUYHUX YMOB ekcnayaTaLil. Y pasi
BUHUKHEHHS HECMPABHOCTI C/liJi HeraiHo 3aMiH1TY BIANOBIAHY AeTalb.



OﬂHOpaSOBMMﬂaKeT

1. HaTncHiTb KHOMKY Big'€AHAHHA BiACIKY ANA MUY, NOTIM HAXUAITb
KPWLLKY BiACIKY ANA NUAY BHW3, W06 BiAKpMTK TT. 3HIMiTb 0AHOpPa30BUiA
nakeT 3 PyYKM Ta BUKWHbTE 0ro.

MpumiTka. [TOTArHYBLWN PYUKy Bropy, B/ 3anevataete 04HOPa30BUi Naker, Wob
3ano6irTvi BUNaAkoBOMY BUNAAAHHIO Ny Ta CMITTA.

2.Mpwn6epiTb N1 i CMITTA Ha GINLTPI CYXO TKAHUHOI.

3. YcTaHoBITb 0AHOPA30BWMIi NaKeT, AK NOKa3aHo Ha MalloHKY, i BCTaBTe
pyuKy nakeTa B nas. [lepekoHawTecs, Wo nakeT HaAiNnHO 3aKpinieHni
Ha CBOEMY MicLi.

4. 3akpuinTe KpULWKY BiACIKY ANA NuAay. AKLWO BiH 3aKPUETLCA NPaBUbHO,
6yne YyTHO KnauaHHsA.

KnauaHHs
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Pe3epByap ans 6pyaHoi Boan Jatuvkn Ta 3apsaHi KOHTaKTK

1. 3HiMiTb pe3epByap AnA 6pyAHOT BOAW, BIAKPUIATE A0T0 KPULLKY | BUNMiiTE BukopucToByiiTe M'AKY TKAHWHY 418 OYMLLEHHA BCIX AaTUYNKIB i 3apAaHNX
6pynHy BOAY. KOHTaKTiB pob6oTa-nunococa:

- [laTunku napiHHA Ta ynbTpa3ByKoOBi AaTUMKM 3HM3Y poboTa-nunococa

- 3apAAHi KOHTaKTK 33aay poboTa-nunococa

- [laTunk kpaiB 36oky poboTa-nunococa

- JlazepHuin gatunk LDS 3Bepxy poboTa-nunococa

-bamnep, patumk BidyanbHoro posnisHaBaHHA Ha ocHoBI LU Ta niHiiHi nasepHi
naTunky cnepeny poboTta-nunococa

Jlatumk BidyanbHoro
po3ni3HaBaHHs Ha ocHoBi LLI
JiHiIiHWI na3epHNin faTunk

2. MpomwniATe pe3epByap YNCTO BOLOIO, @ NOTiM 3HOBY BCTAHOBITb 1Oro B .
P pesepeyap A Y NaszepHuin patunk LDS

6a30By cTaHLilo.

Jatumk Kkpais
Bamnep

3apsaHi KOHTaKTH

[atunk nagiHHa

Mpuwmitka. Kynbka-nonnasok y pesepsyapi ans 6pyaHoi Boau € pyxomoto aetanio. Mia vyac
OYUCTKMN He lokNafaiTe 3aHaATO BEAVIKE 3yCUANA, iHaKLWe 1T MOXHa NOWKOANTW.




LiTka BokoBa wwitka

1. MepeBepHiTb po6OT-NNNOCOC | CTUCHITL 3aTUCKaYi, W06 3HATU KPULWKY WiTkK. 1. NlepeBepHiTb po60T-NMI0COC i 3HIMITb BiYHY WiTKY, NOTATHYBLWW T Aoropw,

2. BUTArHITh WiTKy 3 po6oTa-nmnococa i 04MCTbTe MiAWNNHUKA WiTKN. 1wo6 OYNCTUTK.

3.3ajonomoroto iHCTpyMEHTa AJ1A YNLWEHHS, L0 BXOAMTb Y KOMMIEKT, MOXHa 2. YCTaHOBITb Bi4YHY LWiTKy Ha poboT-nnnococ.
po3pi3aTu 3annyTaHe BONIOCCA Ha WiTLi Ta BUAANATY BONOCCA Ta iHLIE CMITTA,
WO NPUYENMIOCH A0 WITKN.

4.TI0BTOPHO BCTAHOBITb LWiTKY I KPULLKY WiTKN Ta NEPEKOHANTECS, L0 BOHN
HafiHO 3aKpinneHi.

MpumiTka. PekoMeHA0BaHO 3aMiHIOBATH WITKY KOXHI 6—12 MicALiB ANA NIATPUMAHHA

onNTUManbHOT AKOCTI NpUbMpPaHHA.

Kpuwka witkm

3aTtuckay

LiTka

MigWnHUKN WiTKK

MpumiTka. PekomeHA0BaHO 3aMiHIOBaTV BOKOBY LWiTKY KOXHi 3—6 MicALiB Ans
NiATPYIMAHHSA ONTUMaNbHOT epeKTUBHOCTI NPUBVPaHHA.

yCGCI'IpFIMOBaHe KoJieco

1. NepeBepHiTb pO6OT-NMNOCOC | BUTAMHITL yCECTIPAMOBAHE KONeco.
2. Bupanitb i3 koneca i oci Bonoccs, 6pyn Ta iHLe CMiTTA.

3. YcTaHoBITb KOIECO HA MicLe 1 HATUCHITb, o6 3adikcyBaTy ioro.

> Koneco

x" N
& & % MpumiTkn.

- LLlo6 nerko 3HATW KONeco, CKOPVCTANTECA HEBEMKOIO BUKPYTKOIO UM iHLWNM NOAIGHAM
YBATA! Akuwo B witui 3annytanocs sonoccsa (3aHaato 6arato abo cunbHO), He IACTPYMEHTOM. M :
L annyran . d - Koneco MoxHa noMuTyi BOAOIO i1 yCTAHOBUTY Ha MicLie, KONV BOHO BUCOXHE.
BUTATYITE 10r0 CUIOMiLb, OCKINIbKI Lie MOXE MOLKOANTY WiTKY. 273
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PinbTp

1. 3HimiTb dinbTp i3 3aTVIcKaya GinbTPY, AK MOKA3aHO HA MAJTIOHKY.

2. [lekinbka pasiB cnosoCHiTb GpinbTp Ta 1ereHbKo nocTykarTe no ioro
Kpato, Wob BMAANNTA NN i CMITTA.

MpumiTka. He Hamaraiitecs 4ncTUTK GinbTp WiTkolo abo nanbuAMM

3. BiakpwiiTe KpULLKY BiACIKY ANA MUY, 3aNOBHITb BiACIK YNCTO BOJOIO |

3aKpuinTe KpULKY Biaciky. MoTpyciTe Biacik Ana nuny 3 60Ky Ha 6ik, a noTim
BUANITEe BpyaAHY BOAY 3 BiACIKY.

ooooj:ﬂ
cooo

YBATA! ins ounieHHA GinbTpa noTpibHO BUKOPUCTOBYBATW NULLE YMACTY BOAyY. He
BIKOPUCTOBYTE MWIiHI 3aCO6M.

4. MoyvekainTe fokn GiNbTp BUCOXHE, NEpPeS HXX CTAaBUTM OT0 Ha MicLe.

WV,
A 4

MpumiTka. PetensHo BUCYWITh BiACiK AN nuny i GinbTp, nepLu Hixk NoknacTu ix Hasag,



Biacik ana nuny
[HicTaHbTe NMN036ipHMK, AK MOKa3aHO Ha MaloHKY. Binkpuiite Kpuwky
BifICiKY ANA NNy TA BUKUHbBTE BMICT.

Mpumitka. Wo6 ¢inbTp He 3acmivyBaBCA, NereHbko NOCTyKakTe No KOHTeAHepy ANA N1y nia
4ac BUYMLLAHHA noro BMICTY.

[ybka

LLlo6 3amiHWNTK ry6Ky, 3HIMITb i1 3 TpUMaya.

BasoBa cTaHuif

OumncTiTb 3apAAHI KOHTAKTUN, BUXOAWN ANA CAMOOYMILEHHA Ta CUTHANbHY
30HY 6a30BOi CTaHLiT M'AKOI0 CyX0l0 TKAHUHOIO.

BaTapes

Po60oT-nnnococ MicTUTb BUCOKOMPOAYKTUBHWIA NTili-iOHHNI
6aTtapeiHuii 6nok. BiH mae 6yt fo6pe 3apAaXKEHWI Nij Yac WOAEHHOTO

BUKOPMCTaHHSA, W06 3a6e3neunTyt onTMMasnbHy NPoAYyKTUBHICTbL 6aTaper.

MpumiTka. Akwo poboT-NMNOCOC He BUKOPUCTOBYETLCA NPOTArOM TPVBANOrO
4acy, BAMKHITb 0ro Ta npu6epith. LLIo6 yHNKHY TV NOWKOMKEHHA Yepes HagMipHe
pO3pAAXaHHA, pO6OT-NMMAOCOC CNif 3apAKaTV NPUHaMHI pasy Tpu Micaui.
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BupiweHHA npobnem

MNpobnema

MoxnmBa NnpryMHa Ta pilleHHs

Po6oT-nunococ He BMUKaETbCA.

Husbkuii piBeHb 3apsaay 6atapei. [oBHicTio 3apaaiTe po60T-NMaococ Ta NOBTOPITH CNPOOY.
Temnepatypa HaBKonuwHboro cepeposuia Hx4e 0 °C abo Buue 40 °C. lNepekoHaiiTecs, Lo BM BUKOPUCTOBYETE
poboT-nunococ npu temnepatypi Bia 0 °C no 40 °C.

Po6oT-nunococ He
3apAnXKaeTbCs.

basoBa cTaHLis He nigknouyeHa Ao fxxepenaxveneHHsA. lepekoHaliTecs, Wo 06m1aBa KiHLUi T WHypa XNBNeHHA
NiAKIOYEHI NPaBUIbHO.

MoraHe 3'eHaHHA MiXX 3apAAHUMMN KOHTAKTaMU Ha 6a30Bil cTaHLii Ta poboTi-nunococi. OunCTiTh 3apAaHI
KOHTaKTW.

MepeBipTe, Y HEMAE CTOPOHHIX NpeaMEeTiB Yy po3'eMi pob6oTa-nuaococa, Ta BUAANITh X, AKLLO BOHY €.

Momwnnka HanawTyBaHHA Mepe»(i.

HenpasunbHuii naponb mepexi Wi-Fi. [epekoHaliTecs, Wwo naponb npaBuibHUIA.

MepeliaiTe Ha Mepexy 3 yacToToto 2,4 T, ockinbky Mepexi 3 yacTtoTolo 5 [Tl i KopnopaTrBHi poyTepy 3apas He
NiATPYMYIOTHCA.

MNepekoHaiTecs, WwWo poboT-nunococ nepebysae B 30Hi 3 xopowmnm curHanom Wi-Fi.

Po6oT-nnnococ moxe nepebyBaTyi He B CTaHi O4iKyBaHHA MifkNloueHHs. 3akpuiiTe i 3HOBY BiaKpWIiTe [OAATOK, @
noTiM BUKOHaNTe BKa3aHi Kpokw, Wob cnpobyBaTu HanawTyBaT Mepexy Lie pas.

Po6oT-nnnococ He Mmoxe 3HaTH
6a30By CTaHLil0 i NOBEPHYTUCA O
Hel.

BasoBa cTaHuifa 6yna saHecTpymneHa abo nepecyHyTa, Koy poboT-NMN0COC He 3HAXOANBCA Ha Hill.

HaBkono 6a30Boi cTaHuii 3a6araTo nepewkoa. Po3TalyiTe 6a30By CTaHLil0 B AOCTYMHIWOMY MicLi.

AKLWo nepecyHyTn po6oT-NUIOCOC, BiH MOXe CnpobyBaTy NOBepHYTUCA A0 CBOET NO3ULT, a B pa3i HeBfaui Moxe
NOBTOPHO CTBOPUTM KapTy. PoboTy-nnnococy moxe He BAATNCA aBTOMAaTM4YHO NOBEPHYTMCA 0 6a30BOT CTaHLil,
AKLLO BiH 3HAXOAUTbCA HAATO AANEKO Bif Hel. Y TakoMy pasi noTpibHO BpyYHY NepeHecTy Moro f0 6a30BOT CTaHLii.
MpoTpiTb curHanbHy o6nactb Ha 6a30Biii cTaHLii, Wob BuAanMTV N abo 3abpyfHEHHS.
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Po6oT-nnnococ He pearye Ha
HaTUCKaHHSA KHOMOK Ha 6a30Biii
cTaHuil.

Po6oT-nnnococ He 3HaxoANTbCA Ha 6a30Bill cTaHLii. BpyuHy nomicTiTe po6oT-nnnococ Ha 6a3oBy cTaHLilo abo
BMKOpUCTaliTe A0AATOK, W06 NOBEPHYTM 10r0 A0 CTaHLl.




Mpobnema

MoxnvBa nprymnHa Ta pilleHHA

Po6oT-nnnococ He BUMMKAETHCA.

Po6oT-nnnococ HEMOXMBO BUMKHYTU Mif Yac 3apaakn. PekomeHA0BaHO BifCyHYy TV poboT-nnnococ Bia 6a3osoil
cTaHUuii, a NOTiM HaTUCHY TN Ta Y TPUMYBATU KHOMKY XWBJIEHHA NPOTArOM TPbOX CEKYHA, W06 BUMKHY T i10r0.
Akwo onucaHi BuLwe AiT He AONOMOININ, HATUCHITb | yTPMMYWTE KHOMKY XVBIEHHA NPOTAroM 15 ceKkyHa, Wwob
NpMMYyCcOBO BUMKHY TV po6oT-nunnococ. fAKuo npobaema He 3HVKNA, 3BePHITbCA A0 CMNiBPOGITHUKIB cepBicHOT
CRyxou.

MNoginbHa 3apaaka.

3apapaka poboTa-nunococa Bifi HU3bKOro piBHA 3apsay A0 NOBHOTIO 3aliMae 613bko 6,5 roguH.

LLlo6 nofoBXnTW TepMiH cNyx6u 6aTapel, po60T-NMI0COC aBTOMATUYHO 3HVXKYE WBMAKICTb 3apAAKM 32 BUCOKOT
a60 HM3bKOT TeMNepaTypu HaBKONVILUHBOIO CEPEAOBULLA.

Y pasi 3abpyaHeHHA 3apALHMX KOHTaKTIB NPOTPIiTh IX CyX00 TKAHUHOI.

MNig yac po6oTun poboT-Nunococ
FY4YHO WYMWTb.

Mnno36ipHnK 3anoBHMBCA. COPOXHITb NOro.

Y witky abo Nnno36ipHVK NoTpanue TBepANi npeamMeT. 3HaWAITh | NpubepiTb TBEPAi NPefMeTH, SKLLO0 BOHU €.
LLliTka abo 60KoBa wWiTKa 3annyTanaca. 3HanAiTe i NpnbepiTe CTOPOHHI NpeAMEeTH, AKILO BOHU €.

3anoTpebu BCTAHOBITb CTAHAAPTHMI 260 TUXMIA pEXUM BCMOKTYBaHHA poboTa-nuiococa.

Po6oT-nnnococ pyxaetbca
Xa0TUNYHO.

MpeameT Ha Nignosi, Hanpuknaz kabeni Ta Kanui, MOXyTb 3aBaXkaTi poboTy-nunococy. PekomeHaoBaHo
npunbpatn ix nepes No4aTkomM BUKOPUCTaHHAM poboTa-nunococa.

MNig yac po6oTn Ha MOKPIl abo cNn3bkii NigNo3i poboT-NMnococ Moxe NpobykcoByBaTw. [Nepen BUKOPUCTAHHAM
poboTa-nuiococa peKoMeHAOBaHO BUCYLIMTH Nigaory.

MpoTpiTb NiHiHI nasdepHi AaTuNKM Ta AATYMK BidyaNbHOro po3nisHaBaHHA Ha ocHOBI LU Ha pob6oTi-nunococi
YNCTOI0 M'AIKOI0 TKAHVHOIO, W06 BUAANNTY 3a6pYAHEHHS Ta NepPEeLLKOAN.

Mnno36ipHMK HE CNOPOXHIOETbCSA
NOBHicCTIO.

MepeBipTe, 4n He 3aNOBHEHWI OHOPA30BMIA NaKeT Yy BiACIKY AN Nuy.
AKWO oAHOPa30BUiA NaKeT He 3aNOBHEHWIA, NEPEBIPTE, Y/ HEMAE NEPELLKOA Y BUXOAaX A1 CAMOOUNILEHHSA
poboTa-nunococa, ctaHuiiabo Biaciky ans nuny. AKLWO BOHW €, 04NCTITb 3ab6N0OKOBaHY AeTalb.

277



MNpobnema

MoxnmBa NnpryMHa Ta pilleHHs

Po6oT-nnnococ 3acTtpse nepea
6a30B0OI0 CTaHLIEW | HE MOXeE 40
HelnoBepHyTuCA.

Mpunbepitb 6yab-AKi nepewkoamn B mexax 0,5 M 3 niBoro Ta npaBoro 60Ky Bij 6a30B0i cTaHLUii abo B Mexax 1,5 m
nepep Heto, WwWo6 3anobirTv 61oKyBaHHI poboTa-nunococa.

LLinax noBepHEHHSA [0 3apAAKM 3a6N10KOBaHWIA, HANPYKNAA, 3a4MHEHNMY ABEPUMA.

Po6oT-nnnococ moxe NnpobykcoByBaTH, AKIWO Niasora nepej 6a3oBolo CTaHLieo 3aHaATo Bonora. AKLWo Le Tak,
BMAANITb HAAJIMLIOK BOJIOTM Nepef NoBTOPHOI CNpo60io NOBEpPHEHHS.

PekomeHpoBaHO nepemicTT 6a30BY CTaHLIO B iHLWWe MicLie Ta NOBTOPUTY Crpoby.

Po6oT-nnnococ nponyckae geski
KiMHaTU.

MNepekoHalTecs, WO BCi BEPi NOBHICTIO BiAUNHEHI.

MepeBipTe, 41 HeMae aBepelt i3 NOporom NoHaA 2 CM 3aBBULLKU, TOMY WO po6oT-N1a0CoC He 3aaTeH Aonatun
Takui nipgiom.

Akwo nignora Ha BXoA4i B KiMHaTy BOJOra Y Cn3bKa, poboT-Nnaococ Moxe npobykcyBaTy i nepectaTt
npauoBaTi HaNeXHNM YNHOM. PeKOMEHA0BaHO BPYyYHY BUTEPTU HAAJIMLIOK BOAM Ha NiAN03i.

Po6oT-nnnococ He noBepTaeTbCA
L0 NpnburpaHHA nicns
3apAgKaHHSA.

MepekoHaiiTecs, Wo po6oT-NMI0COC HE NepeBefeHNny pexinm «He TypbyBaTu». Pexxum «He Typ6yBatmn» He
[103BONIAIE POOOTY-NNNOCOCY BiAHOBUTY NPUBNPAHHSA.

Po6oT-nnnococ He BifHOBNIOE NPMBMPaHHA, SKIWLO NOro BPyYHY NnepeHecnn f0 6a30B0OT CTaHLUii AnA 3apsaakn
(Bpy4HY nomicTuan po6oT-Nnococ Ha 6a3oBy CTaHLito, BPyYHY HATUCHYAN KHOMKY Ha po6oTi-nunococi abo
BPY4HY BiAnpaBnav poboT-N1I0COC Ha 3apAAKY 3a JONOMOrolo AoAaTka).
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yﬂOTKy ANA OYNCTKU BUHNKNA
nomMmumnka piBHﬂ BOAMN.

3HIMiTb NOTOK ANIA OYNCTKM Ta MPOYUCTITb OTBIP ANA 3IMBY BOAMW, AKLLO BiH 3a6/10KOBaHNIA.

O6epexHO HaTUCHITb Ha pe3epByap ANs 6pyaHOT BoAK, W06 nepekoHaTHCs, WO BiH BCTAHOBNEHWI NPaBUIbHO.
MepeBipTe WiNbHICTb Ta NPaBUAbLHICTb YCTAHOBKM YLLiIbHEHHA Ha pe3epByapi Ans 6pyaHoi Boaun. 3a notpebu
nepeBCTaHOBITL NOro BpyyHy. AKWo npobnema He 3HMKNA, 3BEPHITLCA 10 CNIBPOBITHUKIB CepBiCHOT CNyX6u.




XapaKTepucTuku

Pob6oTt-nnnococ

BasoBa cTaHuin

HasBa

Po6oT-nnnococ

Mopenb

B101GL

Po3wmipu Bupoby

350 x 350 x 97 Mmm

Mopenb

J72202

Po3mipu Bupoby

423 x 340 x 568 Mm

HomiHanbHWMi1 BXif,

220-240V~50/60 Hz

BeanposiaHe nigkno4yeHHn

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 TTu,
Bluetooth 4.2

HomiHanbHa Hanpyra

14,4 B =

HomiHanbHa noTyXHicTb

70 Bt

Po6oua yacTtoTa

2400-2483,5 MTy

MakcumanbHa BuxigHa
NOTYXHiCTb

<20 pbm

Barapes 4800 mA-roa (PeanbHa EMHICTb)
HomiHanbHuin Buxip, 20V=2A
Yac sapapxaHHa Mpn6ansHo 6,5 roanHn -
MoTyXHicTb 1000 Bt
Bara HeTTO (Pob6oT-nnnococ) | 3,8 kr (nin Yac ounLEeHHs Bif Nuny)
Bara HeTTo (3 akcecyapamu) | 12,4 kr MoTyxHicTb (nin yac npubrpaHHa)| 55BT
- Android 4.4 1ai0S 10.0 a60 HoBilwoT MoTyxHicTb
CymicHicTb Bepcii (nip Yac cywWwiHHA Ta 3apAAKWY) 9087
PiBeHb 3axuncty IPX1

3a HOpManbHUX YMOB BUKOPVCTAHHA MiXK aHTEHOI0 LibOro o6nafaHaHHA Ta
Tinom kopucTyBada mae 3bepiratunca BinctaHb He MeHwe 20 cm.

IHbopMmauia npo yTunisauiio Ta nepepobKy BiaX04iB eNeKTPNYHOro Ta eIeKTPOHHOro o6nagHaHHA

Yci npoayKTy, N0O3Ha4YeHi LM CMMBOJIOM, BBXXAKOTbCSA BiAXOAAMW eNEKTPUYHOTO Ta eNleKTPOHHOro o6nanHaHHA (WEEE BignosigHo ao
nunpekTtunen 2012/19/EU), aki cnip yTunisyBatin okpemo Bif HeCOpToBaHUX No6YTOBMUX BifxoAis. LLLo6 3axMcTnTn 340poB'A NtoAel i HAaBKONNLIHE
cepepoByLle, NOTPIGHO 3aaBaTN Henpavioye 061aAHaHHA A0 creliani3oBaHnX NYHKTIB 360py, BUBHAYEHWX AepXXaBHMMM abo MicLeBNMHN

EEmm OpraHamu Bnaaw, i nofanblioi nepepobku. MpaBuabHa yTunisalin Ta nepepo6ka ONOMOXYTb 3an06irTm HeraTUBHUM Hacnigkam ans
HaBKOJIMWHbLOMO CepeoBMLLa Ta 3A0POB'A Nojel. 3a 4oAaTKOBOI0 iHhopMaLlieo NPo po3TalyBaHHA Ta YMOBU po60Tv NOAIGHMX NYHKTIB 360py
3BepTanTeca o KOMNaHii, AiKka BUKOHana BCTaHOB/IEHHSA, 260 A0 MicLeBMX OpraHiB Bnagu.
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Bezpecnostni informace

Pfed pouzitim vyrobku si peclivé preététe tuto pfiruéku a uschovejte ji pro budouci potiebu.

Omezeni pouziti

- Tento vyrobek je uréen k tklidu podlah pouze v domacim prostredi. Nepouzivejte ho venku, na
jinych povrsich nez podlahach nebo v komerénich ¢i priimyslovych prostorach.

- Toto zafizeni mohou pouzivat déti od véku 8 let a osoby se snizenymi fyzickymi, smyslovymi
nebo mentalnimi schopnostmi nebo nedostatkem zkuSenosti a védomosti, pouze pokud je jim
poskytnut dohled a vedeni tykajici se bezpe¢ného pouziti zafizeni a pochopeni pfipadnych rizik.
Dé&ti by si nemély se zafizenim hrat. Ci§téni a uZivatelskou Gdrzbu by nemély provadét déti bez
dohledu.

- Zafizeni je tfeba pouzivat pouze s napajeci jednotkou dodavanou spolu se zafizenim.
- Toto zafizeni obsahuje baterie, které mohou vyménovat pouze zkusené osoby.

- Déti by si nemély s vyrobkem hrat. PFi provozu robotického vysavace zajistéte, aby se déti a
domaci zvitata nachazela v bezpecné vzdalenosti.

- Pokud jsou napdjeci $rilira poSkozena, je tfeba ji nahradit specialni napajeci $rilirou nebo sestavou,
které zakoupite u vyrobce nebo pracovnika servisu.

- NepouZzivejte roboticky vysavac v oblastech vyvySenych nad Grover podlahy bez ochranné
bariéry.



- Nepokladejte roboticky vysavac vzhliru nohama. Nepresouvejte roboticky vysavac jeho
uchopenim za kryt laserového snimace LDS, za kryt ani za naraznik.

- NepouZivejte roboticky vysavac pfi teploté okoli vy$si nez 40 °C nebo niz8i nez 0 °C nebo na
podlaze s kapalnymi ¢i lepkavymi materialy.

- Tento roboticky vysavac neinstalujte, nenabijejte a nepouzivejte venku, v koupelnach nebo
v blizkosti bazénu.

- Pri prejeti spotrebice pres pfivodni kabel miZe dojit k ohrozeni.

- Odstrante z podlahy kiehké nebo malé objekty, aby do nich roboticky vysava¢ nevrazil a
neposkodil je.

- Cistici nastroj uchovavejte mimo dosah déti.

- Bez ohledu na to, zda roboticky vysavac stoji, nebo je v pohybu, neusazujte na néj déti, domaci
zvifata ani na néj neumistujte zadné predméty.

- Udrzujte vlasy, prsty a jiné ¢asti téla mimo dosah sacich otvor(i robotického vysavace.
- Nepouzivejte roboticky vysavac k ¢isténi jakychkoli hoficich materiald.
- Nevysavejte tvrdé nebo ostré objekty.

- Pfed ¢isténim nebo Udrzbou vypnéte roboticky vysava¢ a omni stanici a odpojte je od napajeni.

- Roboticky vysava¢ ani omni stanici neotirejte mokrym hadfikem ani je neoplachujte Zadnou

281



282

tekutinou. Omyvatelné ¢asti nechte po ocisténi dikladné uschnout, nez je budete instalovat
nazpét a pouzivat.

- Pfed transportem se presvédcte, ze je roboticky vysavac vypnuty a ulozeny v originalnim baleni,
pokud je to mozné.

- Pouzivejte prosim tento vyrobek v souladu s pokyny v Uzivatelské pfiruéce. Za jakékoli ztraty ¢i
poskozeni zplisobena nevhodnym pouzitim tohoto vyrobku odpovidaji uzivatelé.

Baterie a nabijeni

VAROVANI:
- NepouZivejte baterie, napajeci snury ani omni stanice jinych vyrobc(. Roboticky vysavac lze
pouzivat pouze s automatickou omni stanici model JZ2202.

- K prepinani omni stanice mezi 50 Hz a 60 Hz neni potfeba zadny zasah ze strany uzivatel(, vyrobek
se dokaze prizplsobit jak pro 50 Hz, tak pro 60 Hz.

- Omni stanici ani baterii nerozebirejte, neopravujte ani neupravujte.
- Neumistujte omni stanici blizko zdroje tepla.
- Nepouzivejte k ¢isténi nabijecich kontaktd omni stanice mokrou utérku ani mokré ruce.

- Pokud se roboticky vysava¢ nebude del$i dobu nepouzivat, pIné ho nabijte a pak ho vypnéte a
uloZte na suchém a chladném misté. Aby nedoslo k poskozeni baterie nadmeérnym vybitim, dobijte



roboticky vysava¢ aspon jednou za tfi mésice.

- Sada baterii Li-lon obsahuje latky, které jsou pro Zivotni prostfedi nebezpeéné. Pfed vyhozenim
robotického vysavace nejprve prosim vyjméte sadu baterii, a pak ho zlikvidujte nebo recyklujte v
souladu s mistnimi zakony a predpisy zemé, kde se pouziva.

- Kdyz vyjimate baterie z vyrobku, je lepsi, jsou-li vybité. Zkontrolujte také, Ze je vyrobek odpojen od
napajeni.
1). Odinstalujte Sroub na spodni ¢asti a pak odstrante kryt.
2). Odpojte konektor baterii a baterie vyjméte. Neposkozujte obal baterii, aby nedoslo k Grazu.

3). Odevzdejte baterie ve specializované recyklaéni organizaci.

Bezpecnostniinformace o laserovém zafizeni
- Laserovy radar tohoto vyrobku splfiuje bezpeénostni standard IEC 60825-1:2014 pro laserové
vyrobky tfidy | a neprodukuje laserové zareni nebezpecné pro lidské télo.

EU -Prohlaseni o shodé

c Spole¢nost Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. timto prohlasuje, Ze radiové zafizeni typu B101GL je v souladu se smérnici 2014/53/EU.
Uplné znéni prohlaseni o shodé pro EU je k dispozici na nasledujici internetové adrese: http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Podrobnou elektronickou pfiru¢ku najdete na strance www.mi.com/global/service/userguide
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Pfehled o vyrobku

Pfislusenstvi

Predinstalované pfislusenstvi

Kartaé Kryt kartace

Dalsi pfislusenstvi

E ] L

Uklidovy nastroj Jednorazovy sacek Boéni kartac
(nahradni)

Roboticky vysavaé

Poznamka: llustrace vyrobku, pfisluSenstvi a Poduska mopu x 2 Drzék podusky mopu x 2 Napéjeci $iidira Omni stanice

uzivatelského rozhrani v uZivatelskeé pfiru¢ce slouz (pfedem instalovana) (v&etné& jednorazového sacku, nadrze
pouze k referenénim G¢eldm. Skute¢ny vyrobek a na istou vodu, nadre na $pinavou

jeho funkce se mohou diky vylep$enim vyrobku lisit. vodu a &isticiho zasobniku)
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Roboticky vysavac

d)TIaéitko zapnuti/vypnuti a tklidu
Zapnuti/vypnuti: Stisknéte a podrZte po dobu 3 sekund
Uklid: Stisknutim po zapnutirobotického vysavace zahajite tklid

0 Dokovaci tlagitko

Dokovani: Stisknuti

Aktivace/deaktivace funkce détského zamku:
Stisknéte a podrzte po dobu 3 sekund

Indikator

- Sviti bile: Uklid / Uklid dokoné&en / PIné nabito

- Blika bile: Navrat do stanice za G¢elem nabijeni/Pfemisténi/
Aktualizace firmwaru/Cekani na p¥ipojeni/PFipojeni k Wi-Fi

- Pulzuje bile: Nabijenf

- Blik& oranZové: Chyba

- Sviti oranzové: Neni pfipojena sit Wi-Fi

Poznamka: Kdyz roboticky vysavac uklizi a vraci se do omni stanice nabit,
pozastavite jeho chod stisknutim libovolného tlacitka.
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Roboticky vysavac a senzory

Ultrazvukovy e—

Kryt laserového snimace LDS

Laserovy snimac¢ LDS

Naraznik

Al senzor vizualniho
rozpoznavani
Linkovy laserovy snimac¢

Kryt e

Prihradka na prach
Nabijeci kontakty o

doplriovani vody

286

= Tlacitko pro reset
Stisknutim a podrzenim po dobu 3
sekund obnovite tovarni nastaveni

Indikator Wi-Fi

- Sviti: Pfipojena Wi-Fi

-Nesviti: Neni pfipojena sit Wi-Fi

- Blika: Cekani na pfipojeni /
pfipojovani

o Okrajovy snima¢

o Otvor automatického
vyprazdriovani

Boéni karta¢ -—=

Hlavni kolecko ©

Senzor srazu

I

snimac

Kartacé

©

Sl

Svorka pfihradky na
prach

Svorka krytu
pfihradky na prach

Kryt prihradky na
prach

Prihradka na prach

—o VSesmérové kolecko

Kryt kartace

Ty Svorky krytu kartace

Hlavni kole¢ko

Montéazni jamka
drzaku podusky mopu

Otvor automatického

vyprazdiiovani

Filtr

Svorka filtru



Omni stanice

Néadrz na $pinavou vodu

Rukojet

Cistici zasobnik o

Kryt

N&drz na ¢istou vodu
Rukojet

Prihradka na prach

Tladitko pro uvolnéni
pfihradky na prach
Kryt pfihradky na prach

Otvor automatického
vyprazdrovani

Svorka nadrZe na vodu

Svorka nadrZe na
vodu

Plovakova koule

Nadrz na $pinavou vodu

Nadrz na ¢istou vodu

t—o Indikator

- Sviti bile: Omni stanice je
pfipojena k napajeni

- Rychle oranZové blika:

Omni stanice ma chybu

—o Signalnioblast

— Nabijeci kontakty

Automatické pridavanivody
do pfivodu
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Montaz

Tlac¢itka omni stanice Odstranéni ochrannych krytt
Pred pouzitim robotického vysavace odstrarite z obou stran ochranné pasky.

O Tladitko pro opusténi stanice
w Stisknutim tlacitka priméjete roboticky vysavac opustit omni stanici.

C, Tlagitko tklidu
4

Stisknéte toto tlacitko, aby roboticky vysavac uklidil vSechny oblasti.

SSS Tlagitko pro sugeni
—— Stisknutim spustite nebo zastavite suseni podusek mopu na Omni stanici.

Poznamky:
- Tlaéitka na omni stanici budou fungovat pouze tehdy, kdyZ je roboticky vysavaé

plipojen ke stanici. Instalace bo¢niho kartacku a sestavy mopu

- Pred cisténim nebo tdrzbou Gklidového zasobniku a omni stanice vyjméte

roboticky vysava¢ zomni stanice. . . L L. ) . L,
Nainstalujte boéni kartaéek na svorku na spodni strané robotického

vysavace a poté nainstalujte sestavu mopu do montéznich otvora.

Sestava mopu

Oblast pro pfipevnéni o
podusky mopu
Prichytka -

boéniho kartace

Drzak podusky mopu Poduska mopu
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Umisténi omni stanice

Umistéte omni stanici pobliz elektrické zasuvky do oblasti s dobrym
pokrytim signalem Wi-Fi. Poté stanici pfipojte ke zdroji napajeni.

Zapnéte omni stanici.

<

Poznamka: Neumistujte zddné pfedméty v dosahu 0,5 m po obou stranach nebo v
dosahu 1,5 m pfed omni stanici.

Umisténi robotického vysavace

Stisknutim a podrzenim tlagitka () na 3 sekundy robiticky vysavaé
zapnete. Umistéte roboticky vysavac¢ do omni stanice tak, aby sestava
mopu sméfovala k Eisticimu zasobniku na stanici. KdyZ se roboticky
vysavac Uspésné pripoji ke stanici a za¢ne se nabijet, uslysite zvukové
oznameni.

Poznamky:

- Doporucéujeme roboticky vysavaé pred prvnim pouzitim pIné nabit. Pokud
roboticky vysavac nelze zapnout po Uplném vybiti baterie, pfipojte roboticky
vysavac¢ k omni stanici ru¢né, aby se nabil.

- Roboticky vysavac se po pfipojeni k omni stanici nevypne.

- Pri prvnim pouziti robotického vysavace se doporucuje jej sledovat a odstranit
vSechny prekéazky na podlaze. Pokud by roboticky vysavac mohl na nékterych
mistech uviznout nebo poskrabat povrch nabytku, mizete v aplikaci nastavit
oblasti s omezenym pfistupem a zabrénit tak robotickému vysavaciv pfistupu do
téchto oblasti.
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ZpUsob pouziti

Pridani vody do nadrzky na ¢istou vodu

Naplrite nadrzku na ¢istou vodu ¢istou vodou az po zna¢ku maximalni
hladiny vody.

VAROVANI:

- Neptidavejte vodu nad zna¢ku maximalni hladiny vody (MAX).

- Do nadrze na vodu nenalivejte horkou vodu, protoze by mohla zplsobit deformaci
nadrze.

- Do nadrzky na vodu nepfidavejte zadné cCistici ani dezinfekéni prostredky.

Pfipojeni k aplikaci Mi Home / Xiaomi Home

Tento vyrobek pracuje s aplikaci Mi Home / Xiaomi Home*. Pouzivejte
aplikaci Mi Home / Xiaomi Home k fizeni vaseho zafizeni a k interakci s
dal$imiinteligentnimi domacimi zafizenimi.

Nasnimanim kédu QR stahnéte a nainstalujte

aplikaci. Pokud je aplikace uZ nainstalované, budete
presmérovani na stranku nastaveni pfipojeni. Nebo
vyhledejte v obchodu s aplikacemi text ,Mi Home /
Xiaomi Home", abyste ji mohli stdhnout a nainstalovat.
Otevrete aplikaci Mi Home / Xiaomi Home, klepnéte
vpravo nahote na ikonu @ a pak podle pokyn( pfidejte

své zafizeni. C4576F12

* V Evropé se aplikace oznacuje jako Xiaomi Home (s vyjimkou Ruska). Nazev aplikace
zobrazeny ve vasem zafizeni by se mél povazovat za vychozi.

Poznamky:

- Tento roboticky vysavac spolupracuje s aplikaci Mi Home/Xiaomi Home a podporuje
systémy Android 4.4 ai0S10.0 nebo vyssi.

- Jsou podporovény pouze sité Wi-Fis frekvenci 2,4 GHz.

. Ve‘rzke aplikace m(ze byt aktualizovana. Postupujte podle pokyn(i pro aktualni verzi
aplikace.

Resetovani Wi-Fi

Pokud dojde ke ztraté spojeni mezi telefonem a robotickym vysavaéem
zdtvodu zmény konfigurace routeru, $patného hesla nebo podobné,
postupujte nasledovné:

1. Otevrete prosim kryt robotického vysavace, abyste vidéli indikator Wi-Fi.

2.Soudasné stisknéte a podrzte tladitka () a1y, dokud neusly$ite zvukovou
zpravu oznamujici ¢ekani robotického vysavaée na konfiguraci sité.

3. Kdyz kontrolka Wi-Fi pomalu blika, bylo pfipojeni k siti Wi-Fi ispésné
obnoveno.



Zapnuti/vypnuti

Roboticky vysavaé zapnete stisknutim a podrzenim tlagitka () na
dobu tfi sekund. Rozsviti se indikator a roboticky vysavac prejde do
pohotovostniho rezimu. Pokud je roboticky vysavaé pozastaveny
anenabiji se, miZete ho vypnout stisknutim a podrzenim tlagitka ()
po dobu 3 sekund.

Poznamka: Kdyz se roboticky vysavac nabiji, automaticky se zapne a nelze jej
vypnout.

Pozastaveni

Kdyz roboticky vysavac uklizi, pozastavite jeho chod stisknutim
libovolného tlagitka.

Poznamka: Roboticky vysavac nezvedejte ani s nim nepohybujte, pokud je
zastaveny. V opa¢ném piipadé muize dojit k naviga¢nim chybam, které by mohly
zabranit navratu robotického vysavace do omi stanice nebo zpUsobit ztratu mapy.

Obnoveni tklidu

Pokud robotickému vysavadi zaéne béhem Uklidu dochazet baterie,
automaticky se vrati do omni stanice a dobije se. Jakmile je roboticky
vysavac pIné nabity, pokracuje v tklidu tam, kde prestal.

ReZim spanku

Roboticky vysava¢ automaticky prejde do reZzimu spanku po 10 minutach
od pozastaveni a jeho kontrolka zhasne. Stisknutim libovolného tlagitka
na robotickém vysavadi jej znovu aktivujete.

Poznamka: Pokud doba spanku presahne 12 hodin, roboticky vysavac se automaticky
vypne.

Nastaveni détské pojistky

Chcete-li zapnout nebo vypnout détskou pojistku, stisknéte a podrzte
tladitko (O na robotickém vysavaci po dobu t¥i sekund.

KdyZ je roboticky vysavac pfipojen k omni stanici, sou¢asnym stisknutim
a podrzenim tlagitek () a ¥ na omni stanici po dobu tfi sekund aktivujte
nebo deaktivujte funkci détské pojistky. Tato operace neni pouzitelna pfi
¢isténi podusky mopu a vyprazdiiovani prachu.

Poznamka: Kdyz je détské pojistka zapnuta, tlacitka na robotickém vysavaci a omni
stanici se zablokuji.

Aktualizace firmwaru

Firmware robotického vysavace miizete aktualizovat prostfednictvim
aplikace Mi Home/Xiaomi Home. P¥ed aktualizaci se ujistéte, Ze je roboticky
vysavac v omni stanici a Uroven nabiti jeho baterie je vy$sinez 15 %.

Obnoveni tovarniho nastaveni

Pokud roboticky vysavaé po restartovani nefunguje spravné, mizete
pomoci §pendliku stisknout tlacitko resetovani, dokud neuslysite
hlasové upozornéni, Ze roboticky vysava¢ obnovuje tovarni nastaveni.
Tim se roboticky vysavac resetuje do plivodniho tovarniho nastaveni.

Restartovani robotického vysavace

Pokud roboticky vysavaé prestane reagovat a nelze ho vypnout, stisknéte
a podrzte tlagitko () na 15 sekund, aby se vynutilo vypnuti. Pak stisknutim a
podrzenim tlagitka () na 3 sekundy roboticky vysava& zapnete.
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Vyséavani a vytirani

1. Zah4jeni vysavani a vytirani

Pred spusténim se ujistéte, Ze je na robotickém vysavacdi nainstalovana
sestava mopu. Stisknéte tlagitko (3 na omni stanici nebo (h na
robotickém vysavaci nebo pouZzijte aplikaci, aby se roboticky vysavaé
spustil ze stanice. Poté roboticky vysavaé¢ naplanuje optimalni trasu
tklidu a provede Uklid na zakladé vytvorené mapy.

Poznamky:

- NeZ roboticky vysavac zahaji tklid, budou podusky mopu vycistény, proto
prosim budte trpélivi.

- Béhem prace nehybejte omni stanici, nadrzi na ¢istou vodu, nadrzi na $pinavou
vodu ani s ¢isticim zasobnikem.

- Vyjméte sestavu mopu a roboticky vysava¢ automaticky pouzije funkci
vysavani. Rezim vysavani mizete zvolit také prostfednictvim aplikace, pokud
sestava mopu zUstane na robotickém vysavaci, a pak bude sestava mopu
béhem utklidu zvednuta.

2. Automaticky navrat k ¢istym moptim v poloviné cesty

Béhem uklidu se roboticky vysavaé po vycisténi uréitych étverct plochy
automaticky vrati do omni stanice, aby umyl podusky mopu. Poté omni
stanice automaticky doplni nddrzku na vodu robotického vysavace a
roboticky vysavac bude po doplnéni vody pokracovat v tklidu.

3. Povyprazdnéni prachu vycistéte a vysuste podusky mopu.

Poté, co roboticky vysavaé dokonéi tiklid a vrati se do omni stanice k
nabijeni, omni stanice automaticky zahaji vyprazdiovani p¥ihradky na
prach a poté vycistia vysusi podusky mopu.

4.Vygistéte nadrz na $pinavou vodu
Po dokonéeniautomatického ¢isténirobotického vysavace vycistéte
nadrz na $pinavou vodu, abyste predeslizapachu.



Rutinni Gdrzba

Dily

Chcete-li udrzet roboticky vysavac v dobrém stavu, doporuc¢ujeme se Fidit nasledujici tabulkou pro béznou udrzbu.

Dil

Cetnost tdrzby

Cetnost vymény

Prihradka na prach

Vydcistéte podle potreby

/

Dil

Cetnost udrzby

Cetnost
vymeény

Filtr pfihradky na prach

Cistéte kazdé dva tydny

3az 6 mésich

Senzor srazu

Nadrz na ¢istou vodu

Cistéte kazdé dva tydny

N&drz na $§pinavou
vodu

Doporuduje se istit po
kazdém pouziti

Cistici zasobnik

Cisténi kazdy mésic

Signalni oblast omni stanice

Nabijeci kontakty robotického vysavace

Nabijeci kontakty omni stanice

Naraznik

Kartaé

Cistéte kazdé dva tydny

6az12 mésicd

Otvory automatického vyprazdiiovani
robotického vysavace

Boéni kartaé

Cistéte kazdé dva tydny

3az6 mésich

Podugka mopu

Cisténi kazdy mésic

1az3 mésice

Automaticky vstup pro dopliiovani vody
robotického vysavace

Vsesmérové kolecko

Okrajovy snimac

Laserovy snimac LDS

Linkovy laserovy
snimac

Al senzor vizualniho
rozpoznavani

Ultrazvukovy snimac

Citéni kazdy mésic

Spodni ¢ast robotického vysavace

Omni stanice

Otvor automatického vyprazdrovani
omni stanice

Vydech omni stanice

Cisténi kazdy mésic

Jednorazovy sacek

/

Vyméiite podle
potreby

Poznamka: Cetnost vymény se miZe lisit podle aktualnich podminek. Pokud dojde k chybg,

méla by byt prislusna ¢ast okamzité vyménéna.
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Jednorazovy sacek

1. Stisknéte uvolriovaci tladitko pfihradky na prach a poté sklopte kryt 3. Nasadte jednorazovy sacek podle obrazku a vlozte rukojet sac¢ku do
prihradky na prach smérem doll a oteviete jej. Vyjméte jednorazovy otvoru. Ujistéte se, Ze je sacek bezpeéné nainstalovan na svém misté.
sacek z rukojeti a sacek zlikvidujte.

Poznambka: Pfi zatazeni rukojeti smérem nahoru se jednorazovy sacek uzavre, takze
znéjnebudou vypadavat necistoty a prach.

2. Suchym hadfikem odstrarite z filtru prach a necistoty. 4. Zavrete kryt pfihradky na prach. Pfi spravném nasazeni uslysite
cvaknuti.

Cvaknuti




Nadrz na $pinavou vodu Senzory a nabijeci kontakty

1. Vyjméte nadrz na $pinavou vodu, oteviete jeji kryt a vylijte $pinavou vodu. Pomoci mékké tkaniny o¢istéte véechny senzory a nabijeci kontakty
robotického vysavace:

-Senzory srazu a ultrazvukovy snimac ve spodni ¢asti robotického vysavace

-Nabijeci kontakty na zadni strané robotického vysavace

-Okrajovy snimac na boéni strané robotického vysavace

-Laserovy snimaé LDS na horni strané robotického vysavace

-Naraznik, senzor vizualniho rozpoznavani Al a liniové laserové senzory na
predni strané robotického vysavace

o Al senzor vizualniho
rozpoznavani

o Linkovy laserovy snima¢
> Laserovy snimac LDS

2. Nadrz umyjte €istou vodou a poté ji znovu nainstalujte do omni stanice.

=N

o Okrajovy snimac¢
o Naraznik

Nabijeci kontakty

Senzor srazu

Poznamka: Plovakova koule v nadrzi na $pinavou vodu je pohybliva ¢ast. Pfi ¢isténi na ni
nevyvijejte p¥ili§ velkou silu, aby nedo$lo k jejimu poskozent.
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Kartac Boc¢ni kartac

1. Pfeklopte roboticky vysavacd a stisknéte svorky, abyste odstranili ochranu 1. Otocte roboticky vysavaé na druhou stranu, smérem nahoru z néj
kartace. odstrarite boéni kartac a vycistéte tento kartac.

2.Vyjméte kartac z robotického vysavace a ocistéte loziska kartace. 2.Nasadte bo¢nikartac zpét na roboticky vysavac.

3.Z kartace odstrarite vlasy i jiné nedistoty; k odstfizeni vlast namotanych na
kartaci pouzijte dodany Cistici nastroj.

4.Nasadte kartac i jeho kryt nazpét a zkontrolujte jejich spravnou instalaci.

Poznamka: Kvli optimalni G¢innosti tklidu se doporucuje vyménovat kartac vzdy po 6

az 12 mésicich.

o Krytkartace

Svorka

Kartacé
LozZiska kartace

Poznamka: Kvili optimalni t¢innosti tklidu se doporuéuje vyménovat boéni kartac
vzdy po 3 az 6 mésicich.

VSesmérové kolecko

1. Preklopte roboticky vysavac a vytahnéte v§esmérové kolecko.
2. Odstrarite z osy kolecka vlasy, $pinu a jiné necistoty.

3.Vlozte kolecko zpatky a pevné ho zatlacte na misto.

E] .
x 'l Kole¢ko
/ / b
R R .
» % » % Poznamky:
o . . - Kvysunuti a odstranéni kole¢ka miizete pouzit maly $roubovak nebo podobny nastroj.
VAROVANI: Pokud se v kartaci zachit(hodné vlasti nebo pokud se pevné zamotaji, - Kolegko Ize umyt vodou a po oschnuti znovu nainstalovat.
neodstranujte je silou, aby nedoslo k poskozeni kartace.



Filtr 3. Otevrete kryt pfihradky na prach, naplite pfihradku na prach éistou
o » ) ) vodou a zaviete kryt pfihradky na prach. Protfepejte pfihradku na prach
1. Vyjméte filtr z prichytky filtru podle obrazku. ze strany na stranu a poté z ni vylijte §pinavou vodu.

ooooj:ﬂ
cooo

VAROVANI: K gi$té&nf filtru by se méla pouZivat pouze &ista voda. NepouZivejte pract

prostredky.
2. Oplachnéte filtr ajemné poklepejte na jeho okraje, abyste odstranili 4.Vyjméte filtr, jak ukazuje diagram, silné jim zatteste, abyste odstranili
prach a necistoty, dokud nebude &isty. prebyte¢nou vodu, a pak jej odloZte, aby pred vlozenim zpét uschnul.
WV,
\\ ,r
- R
RS
Poznamka: Nezkousejte Cistit filtr pomoci kartace ¢i prsta. Poznamka: Pred vracenim ptihradky na prach afiltru je dikladné vysuste.
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Prihradka na prach Omni stanice

Vyjméte pFihradku na prach podle obrazku. Oteviete kryt pfihradky na Ogistéte nabijeci kontakty, otvory automatického vyprazdiiovania
prach avyprazdnéte ji. signalni oblast omni stanice mékkym suchym hadfikem.

Poznamka: Aby se filtr neucpal, pfi vyprazdiovani pfihradky na prach na ni lehce klepejte.

Poduska mopu Baterie

Pokud chcete vyménit podusku mopu, vyjméte ji z drzaku. Roboticky vysavac obsahuje vysoce vykonnou sadu baterii Li-lon. Aby

se zachoval optimalni vykon baterii, zajistéte prosim, aby byly béhem
denniho pouZzivani udrzovany dobre nabité.

Poznémka: Pokud se roboticky vysavac po del$i dobu nepouZiva, vypnéte ho a dejte ho
stranou. Aby nedoslo k po§kozeni nadmeérnym vybitim, je tfeba roboticky vysavac aspon
jednou za tfi mésice dobit.
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Reseni problém(i

Problém

Mozna pfic¢ina a feSeni

Roboticky vysavac se nezapne.

Baterie je vybita. UpIné roboticky vysavaé nabijte a poté to zkuste znovu.
Okolni teplota je nizsi nez 0 °C nebo vyssinez 40 °C. Dbejte na to, abyste roboticky vysavac pouzivali pfi
teplotach mezi0°Ca40 °C.

Roboticky vysavac se nenabiji.

Omni stanice neni pfipojena ke zdroji napéjeni, zkontrolujte, zda jsou oba konce jejiho napajeciho kabelu spravné
zapojeny.

Kontakt mezi nabijecimi kontakty na omni stanici a robotickym vysavac¢em je $patny, ocistéte nabijeci kontakty.

Zkontrolujte, zda se na konektoru robotického vysavaée nenachazi cizi predmét, a pfipadné ho odstrarite.

Konfigurace sité se nezdari.

Heslo Wi-Fije nespravné. Zkontrolujte, zda je zadané heslo spravné.

Prepnéte na sit 2,4 GHz, protozZe sité 5 GHz a podnikové smérovade nejsou v soucasné dobé podporovany.
Ujistéte se, Ze roboticky vysavac zlistava v oblasti s dobrym signalem Wi-Fi.

Roboticky vysavaé nemusi byt ve stavu ¢ekani na pfipojeni. Ukoncéete a znovu oteviete aplikaci a podle
spravnych krokd se znovu pokuste nakonfigurovat sit.

Roboticky vysavaé nemdze najit
omni stanici a vratit se do ni.

Omni stanice je odpojena od napajeni nebo byla pfemisténa, kdyZ v ni roboticky vysavac nebyl.

V okoli omni stanice je pfili§ mnoho pfekazek. Umistéte omni stanici do otevienéjsiho prostoru.
Presunutirobotického vysavace mize zpUsobit, Ze ztrati svoji pivodni pozici, takZe dojde k opétovnému
vytvoreni mapy v pfipadé selhani polohy. Pokud je roboticky vysavac pfili§ daleko od omni stanice, nemusi se
sam automaticky vratit a vtakovém ptipadé bude nutné roboticky vysava¢ na omni stanici umistit ruéné.
Otrete signalizaéni oblast na omni stanici, abyste odstranili prach nebo nedistoty.

Roboticky vysavac nereaguje pfi

stisknuti tlac¢itek na omni stanici.

Roboticky vysava¢ neniv omni stanici. Umistéte roboticky vysava¢ do omni stanice ruéné nebo jej pomoci
aplikace vratte zpét.
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Problém

s

Mozna pfic¢ina a resSeni

Roboticky vysavaé se nem0ze
vypnout.

Roboticky vysavac nelze vypnout, kdyz se nabiji. Doporu¢ujeme premistit roboticky vysavac z omni stanice a
poté jej vypnout stisknutim a podrzenim tlaéitka napajeni na tfi sekundy.

Pokud vy$e uvedené kroky nefunguji, stisknéte a podrzte tladitko napajeni po dobu 15 sekund, abyste roboticky
vysavad nasilné vypnuli. Pokud problém trv4, obratte se na poprodejni servis.

Rychlost nabijeni je pomala.

Nabiti robotického vysavace z nizké Grovné nabiti baterie na plnou trva pfiblizné 6,5 hodiny.
Aby se prodlouzila Zivotnost baterie, roboticky vysavaé automaticky snizi rychlost nabijeni p¥i vysokych nebo
nizkych okolnich teplotach.

Nabijeci kontakty mohou byt
znecisténé, otiete je suchym
hadrikem.

Roboticky vysavac vydava pfi provozu hlasity zvuk.

Prihradka na prach je plna, vyprazdnéte ji prosim.

V kartadinebo v prachovém prostoru se muiZe zachytit tvrdy pfedmét. Zkontrolujte a odstrarite jakykoli tvrdy
predmét.

Karta¢ nebo boéni kartaé se mize zamotat. Zkontrolujte a odstrarite véechny cizi predméty.

Podle potfeby nastavte sanirobotického vysavacée na standardni nebo tichy rezim.

Roboticky vysavaé se pohybuje
chaoticky.

Predméty na podlaze, jako jsou kabely a pantofle, mohou robotickému vysavadi pfekazet. Doporuc¢ujeme je pred
pouzitim uklidit.

Roboticky vysavaé muze pfi pohybu na mokré nebo kluzké podlaze uklouznout. Pfed pouZitim se doporucuje
podlahu vysusit.

Otirejte liniové laserové snimace a snimac vizualniho rozpoznavani Al na robotickém vysavaci ¢istym mékkym
hadfikem, aby zGstaly ¢isté a nezakryté.

Prihradka na prach se zcela
nevyprazdnila.

Zkontrolujte, zda je jednorazovy sacéek v pfihradce na prach plny.
Pokud nenijednorazovy sacéek piny, zkontrolujte, zda neni pfekazka u automaticky vyprazdriovanych otvort
robotického vysavace, stanice nebo pfihradky na prach. Pokud néjaky existuje, véas ucpanou ¢ast odstrarite.
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Problém

Vs v

Mozna pficina a feSeni

Roboticky vysavac se zasekne
pfed omni stanici a nemdze se k ni
vratit.

Odstrarite vSechny prekazky do vzdalenosti 0,5 m na levé a pravé strané nebo do vzdalenosti 1,5 m pfed omni
stanici, abyste zabranili zablokovani robotického vysavace.

Cesta pro navrat k nabijeni je zablokovana, napt. jsou zaviené dvere.

Roboticky vysavaé maze uklouznout, pokud je podlaha pfed omni stanici pFili§ mokra. V takovém pfipadé pred
dal§im pokusem prebyte¢nou vodu vycistéte.

Doporucéujeme premistit omni stanici na jiné misto a zkusit to znovu.

Roboticky vysavac nékteré
mistnostivynecha.

Ujistéte se, ze jsou vSechny dvere zcela oteviené.

Zkontrolujte, zda je u nékterych dvefivyssi prah nez 2 cm, protoze roboticky vysavac¢ nemuze prekrocit prah
vys§S§inez2cm.

Pokud jsou dvefe do mistnosti mokré nebo kluzké, maze roboticky vysavac uklouznout a nemuze spravné
fungovat. Doporuéujeme ruc¢né setfit prebyteé¢nou vodu na podlaze.

Roboticky vysavaé po nabiti
nepokracuje v tklidu.

Ujistéte se, Ze roboticky vysavac¢ neni nastaven do rezimu DND. Rezim DND zabrani robotickému vysavagéi
pokracovat v tklidu.

Roboticky vysavac¢ nebude pokradovat v tklidu, pokud ho ruéné vratite do omni stanice k nabijeni (ru¢ni
umisténirobotického vysavace na stanici mni stanici, ruéni stisknuti tlacitka na robotickém vysavaci nebo
ruéni odeslani robotického vysavace k nabijeni prostfednictvim aplikace).

V prihradce na ¢isténi je chyba
hladiny vody.

Vyjméte Cistici zasobnik a vycistéte vyvod vody, pokud je zablokovany.

Jemné zatlaéte na zasobnik na $pinavou vodu, abyste se ujistili, Ze je spravné nainstalovan.

Zkontrolujte, zda tésnéni na nadrzce na $pinavou vodu neni uvolnéné nebo neni spravné nainstalované, a pokud
ano, ruéné jej resetujte. Pokud problém trva, obratte se na tym poprodejniho servisu.
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Parametry

Roboticky vysavac Omni stanice
Nazev Roboticky vysavac Model JZ72202
Model B101GL Rozméry vyrobku 423 x 340 x 568 mm
Rozméry vjrobku 350+ 350 = 97mm Jmenovity pFikon 220-240 V- 50/60 Hz
Baterie 4800 mAh (Skute¢na testovana kapacita)

Doba nabijeni

Priblizné 6,5 hodin

Cista hmotnost
(Roboticky vysavac)

3.8kg

Cista hmotnost (s pfislusenstvim)

12,4 kg

Kompatibilita

Android 4.4 a novéj$ineboi0S10.0 a
noveéjsi

Bezdratova konektivita

Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n 2,4 GHz,
Bluetooth 4.2

Jmenovity vystup 20V=2A
Vykon (pfi vyprazdnovani prachu) 1000W
Napajeni (béhem cisténi) 55W
Napéjeni (suseni + nabijeni) I0W
Stupen kryti IPX1

Jmenovité napéti

14,4V =

Jmenovité napéajeni

70W

Provozni frekvence

2400-2483,5 MHz

Maximalni vystupni vykon
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<20dBm

Informace o likvidaci a recyklaci OEEZ

X

umisténia podminkach téchto sbérnych mist se dozvite od montéazniho technika nebo mistnich tradd.

Pri bézném pouziti tohoto zafizeni by se méla udrZzovat vzdalenost mezi
anténou a télem uzivatele alespori 20 cm.

V8echny vyrobky oznaéené timto symbolem jsou odpadni elektricka a elektronicka zafizeni (OEEZ, jak je uvedeno ve smérnici 2012/19/EU),
ktera by neméla byt misena s netfidénym domovnim odpadem. Misto toho byste méli chranit lidské zdravi a Zivotni prostfedi odevzdanim
zafizeni na sbérném misté, které je uréeno k recyklaci odpadnich elektrickych a elektronickych zafizeni a stanoveno vladou nebo mistnimi
arady. Spravna likvidace a recyklace pomohou zabranit potencialnim negativnim dopad(im na Zivotni prostfedi a lidské zdravi. Vice informaci o




MAnpodopieg aocpaAeiag

AlaBdote MPooeKTIKA TO eyxeLpidlo TipLv artd tn xpron Kot PUAAETE To yLa HEAAOVTLKA avadopd.

MNeploplopol xpnong

- AuTo To TTpoioV poopiletal yLa Tov KabBoplopd danedwv oe olkLako mepLBAAAOV povo.
Mnv Tto xpnotporoleite oe e§wtepLlkolg XWPOLG, o€ AAAEG eTLdAveLEG TTANV SATIESWV N o€
ETOYYEALATLIKOUG A BLOUNXAVLKOUG XWPOUG.

- Auth n ouokeun pnopel va xpnotpormoteitat amnd motdld nAtkiag dvw Twv 8 eTWV KaL Ao AToU
HE HELWHEVEG OCWHATLKES, aLoBNTAPLEG A SLAVONTLKEG LKAVOTNTEG I ATOHA XWPIG OXETLKN
eumeLpla Kal yvwon, epdoov €xouvv AdBeL 0dnyieg ya TNV aohaAn Xpron Tng CUCKELAG N TN
XPNOLUOTIOLO0V LTIO ETILTAPNON KAL £€XOULV ETIYVWON TWV eveXOUeVwV KvdUVwV. Ta tadid dev
nipemnel va nai{ouv pe tn ovokeun. O kabapLlopdg Kal N cuVTAPNON Ao TOV XPHROoTh eV TIPEMEL
va yivovTtal aro matdLd xwpig emtApnon.

- H cuokeur Ba mpemel va xpnotpormoleitat pévo pe tn povada mapoxrg EVEPYELOG TIOL TN
ouvodeleL.

- H avTikatdotaon Twv Hmataplwy Tng cLoKeLng Ba mpémel va yivetat pévo amod dtopa pe
ETIOPKNA KATAPTLON.

- Ta madia dev mpémnet va railovv pe auto to poldv. BeBalwbeite 6TL matdld kat katolkidia {wa
TIAPOHEVOLV O€ A0PaAN ATTOCTACH ATIO TNV POUTIOTLKI OKOUTIO OTAV VT AeLtovpyel.

- Av To KaAwbLo Tpododoaciag €xel vmootel (LA, Ba penel va avtikataoTabel pe eva eldLkod
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kaAwoLo ) Stdtagn mou dtatiBeTal armd ToV KATAOKEVOOTH A ATIO TOV AVTLITPOCWTIO 0EPPLG.

- Mnv xpnoLpomoLeiTe TNV POUTIOTLKI OKOUTIO 0€ KATIOLO TIEPLOXT AVOPTNHEVN TIAVW Ot TO

erninedo tou damedou Xwpig va UTIAPXEL TIPOOTATEVTLKOG GPAYHOG.

- Mnv tomoBeteite TNV POUTIOTLKA okoULTIA avATmoda. Mnv LETAKLVE(TE TNV POUTIOTLKA OKOUTIO

XPNOLHOTIOLWVTOG WG AaPr) To KAALVPpA Tov atcBntApa Aéwlep LDS, to kK&Avppa f tov
arocfeotrpa.

- Mnv xpnotporoLeite TNV pounoTLKr) okouta oe Beppokpacia meptBdAAovtog mavw amnod 40°C A

katw amnd 0°C A oe damneda pe vypeg ) KOAAWSELG ovaieg.

- Mnv eykaBLotdte, pnv poptilete KOl LNV XPNOLHOTIOLE(TE QUTAV TNV POUTIOTLKI OKOUTIO O€

e§wTeEPLKOUG XWPOULG, OTO UMAVLO ] KOVTA O€ pLa TiLoival.

- Evéeéxetal va mpokOYeL kivbuvog av n cuokeun epdoel mavw arod To KaAwdlo tpododoaciag.

- Amopakplvete eBpavoTA N PLKPA avTLKEpeVa amod To danedo, wote va armodlyeTe va

X TUTIAOEL TIAVW TOUG N POUTIOTLKI OKOUTIA KOL VO TOUG TIPOKAAEaeL {nHLA.

- Mnv adpnvete 1o epyaAeio kabBaplopol oe pEpn OTIoL €X0ULV IPOCRacn TaLSLA.

- Mnv Badete maldid, katolkidia {wa r oTToLoSATIOTE AVTLKELUEVO TTIAVW CTNV POUTIOTLK OKOUTIQ,

avefdptnta amnd To edv eival akivntn A Kweltal.

- Opovtiote va pnv mAnolddete ta HOAALA 060G, T SAKTUAG 00G KoL AAAQ LEPN TOL CWHATOG OTO



avoLypa avappodnong ThG POHUTOTLKAG OKOUTIAG.
- Mnv xpnotporoLeite TNV pOUNoTLKN okoUTa yLa va kaBapioete onoladnmote pAeydpevn ovoia.
- Mnv avoppoddte okKANPA A Al Hnp& avTiKeipeva.
- Mpwv amd Tov KaBapLopd f TNV EKTEAECN EPYACLWV CLUVTAPNONG, ATIEVEPYOTIOLOTE TN
POMUTTIOTLKI) OKOUTIOL KOL TOV TTAVKATEVBUVTLKO 6TaBUO Kal amocuvdEate Ta amo tnv tpododoaoia.

- Mnv okoutti{ete pe Lypo LPACHA TN POUTIOTLKA CKOUTIA ] TOV TTAVKATELOLVTLKO 0TABNO KoL
unVv ta EemAévete e omolodnmote Lypo. AdoL kabapioete Ta e€apTApATA TOL TTAEVOVTAL,
OTEYVWOTE T TANPWG TIPoTOoL Ta TooBeTHOETE 0VA KOL XPNOLLLOTIOLCETE TN CUOKEUN).

- BeBawwBeite dtL n poumnotikr okolTa €XEL amevepyorolnBel dtav petadepetal KaL OTL, EAvV
elval epLkTO, XpnoLpomoLeital n apxLKkr cuokevaoia Tng.

- Na xpnotporoleite avtd to poiov cOpdwva pe TIg odnyieg amod to Eyxelpidio xpnotn.
O xpnoteg eival urtevBLvoL yLa ortoladnmote amnmwAeLa 1 {nuia Tov mpokaAeital anod tnv
eopaApévn xprnon autol Tou POoIOVTOoG.

Mmnatapieg kat poption

MPOEIAOIMOIHZEIZ:

- Aev ip€meL va xpnotpormnoleite pnatapia, kKaAwdlo tpododociag A mavkatevLBLVTIKO oTaABUO
TpiToU KaTaokeLAOTH. H popmoTiki okolma propel va xpnotporotnBel pévo e To HovIEAo
JZ2202 tou mavkatevBuvtikoL otabpov.

305



306

- Aev amawteitol kapia evepyela amd Toug XPAOTES yLa va puBpicouy Tov TavkateLBUVTLKO

otaBuoé peta&v 50 Hz kat 60 Hz, To mpolodv pmopel va mpocappootel avtopata t0co ota 50 Hz
000 Kot ota 60 Hz.

- Mnv anocuvappoAoyeite, pnv emMoKeLAETE KOL LNV TPOTIOTIOLE(TE TNV paTapia ) Tov

VKA TELOLVVTLKO 0TOBO pdvoL oag.

- Mnv tomoBeTteite Tov MavkatevBUVTLKO oTaBud Kovtd o€ inyn BepudtnTog.

- Mnv okoutti{ete kaL pnv kaBapilete TIg eMadPeg POPTLONG TOL TTAVKATELOULVTLKOVD 0TABHOL e

LYypPO bAoA N HE BpeyUEva XEpLaL.

- Av n poumnotikn okoUma ev Ba xpnotpornonBel yia peydAo xpoviko Stdotnua, poptiote

TNV TANPWG, ETIELTA ATIEVEPYOTIOLAOTE TNV Kol YUAGETE TNV o€ 6POCEPD KAl OTEYVO HEPOG.
Opovtiote va emavadopTtileTe TNV POUTTOTLKI OKOUTIO TOVAGXLOTOV KABE 3 pufveg woTe va
armoduyete TNV LTIEPPOALKA EKDOPTLON TNG HITaTOPLAG.

- OL pnatapieg LOVTWV ABilov epLeéxouv ovaoieg emiBAafeig yia to eptBaAAov. NpotoL

aropplPeTE TNV POUTOTLKI OKOUTIA, APULPECTE TIPWTA TNV HITATOPLA KL, ETIELTA, aToppidTE A
OVOKUKAWOTE TNV oOpdwva pe O,tL opileTal amd Tnv ToTLKN VopoBeaia Kal TOUG KAVOVLOHOUG
TNG XWPOG 0TNV omola xprnotporoLeital.



-'Otav agalpeite TIg pmatapieg amd to mpoldy, eival kaAbTepo va eival TTANPWS
artopopTLoOHEVER KL Va BeBaLlwveoTe OTL To Poildv €xel amoocuvdebel amnd tnv Ttpododocia
peVHOTOG.

1). Adaipgote tn Pida TTOL LTTAPXEL OTO KATW HEPOG KAL APALPECTE TO KAAVHHAL.

2). AtoouVvSEDTE TOV AKPOSEKTN TNG UaTaplag Kal, EMeLta, apalpeote TIG Ynatapieg. Na va
amodlyeTe TOV KivOuvo TPALHATLONOU, HNV ipokaAgoeTe {NULA 0Tn BAKN TWV PUIMTOTOPLWV.

3). EmotpePte TIg pnatapieg oe €vav e€ELOLKEVIEVO OPYAVLOHO AVOKUKAWONG.

MNMAnpodopieg aopdAerlag ya ta Aélep

- To pavtdp pe A€wlep TOL TTPOLOVTOG cLUPHopdwveTaL pe To TtpdTuTo IEC 60825-1:2014 yia tnv
aodpaAela poloviwv Aéllep Katnyopiag | kat dev mapdyet aktvoBoAia Aéwlep emikivéuvn yLa
TO avBpwWTLVO CWHA.

ARAwon cuppopdwong pe tnv odnyia tng EE

c € Awa Tou tapovtog, n Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. SnAwvet 6Tt o padioe§omAtopodg tou tomou B101GL cuppopdpwveTal pe Tnv
Oé&nyia 2014/53/EE. To mAfRpeg keipevo tng SHAwang cuppopdwong EE eivat Stabéatpo otnv akdAovdn Stadiktuakn StebBuvon:
http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Mrmopeite va Bpelte To Aemtopep€g NAeKTPoVLKO eyxeLpidio otn StevBuvon www.mi.com/global/service/userguide
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Ermiokomnnon nmpolévtog

Popmotikr) okouTa

Inpeiwon: OL anelkovioelg tov mpotdvtog,

Twv a§ecouap Kat NG Stemadng xprotn mov
TIEPLEXOVTAL OTO eYXELPiSLO XpriaTn poopifovtat
HoVo yLo avadopd. To TpayHaTIKO TPoLlov Ka

oL Aettoupyieg evééxetat va Stapépouy, Adyw
BeAtiwoewv Tou mpoidvtog.

A€ecoudp
Mpoeykateotnuéva afecovdp

BoUptoa KaAuppo XWpog cuAAoyng
Bolptoag okovng

AAAa afecovdp

=1 |f) L

EpyaAeio kaBaplopod  ToakoOAa piag xpnong MAaivi Bovptoa
(VTAAAQKTLKO)

MNéApa TTApLyHa TEALQTOG KaAwbio MavkatevBuvtikog oTabpudg
opouyyapiopatog x 2  opouvyyapiopatog x 2  tpopodooiog (nepthapBévovtat cakodla ptag
(poeyKATECSTNHEVO) Xpnong, oxeio kaBapol vepou,

Soxelo akdBaptou vepoL kat Siokog
kaBaplopo)



Poumotikn okoOma

d) Koupni Evepyomnoinong/KaBapiopon

Evepyomoinon/amnevepyomnoinon: MNiéote kat kpatote yLa 3 Seutepolenta
KaBapiopdg: Migate yia va apyioet o kaBaplopdg adou €xel evepyomolnbein
POUTIOTLKI oKoUTIA

(G,

0 Kouvpri otaBpod

‘Evap€n otdBuevong: Natnua

Evepyomoinaon/amnevepyormnoinon Aettoupyiog KAELSWHATOG yLo
modid: Migote kal kpatnote yla 3 SevtepdAenta

Evéelktikn Avxvia
- \evko xpwpa: MNvetal kabaplopdg/KabopLopdg ohokAnpwbnke/
MARpwg doptiopévn
- AvapooBrvet pe Aeuko xpwHa: Emotpodr otov otabpo poptiong/
EnavatomnoBgtnon/Evnuépwon
UALKOAOYLOpLKOU/Avapovi| covéeong/
lvetal obvdeon pe Wi Fi

-MoaAAGpevo Aeuko: Ddption
- AvaBooBrvel pe MopToKAAL Xpwpo: ZhAApa
- MoptokaAl xpwpa: To Wi-Fi dev €xel ouvdebel

Inpeiwon: Otav n poumnotiki okolma kabapilel f emoTpeédeL aTov
TAVKOTEVOLVTLKO 0TAOHO yLa HOPTLON, TILEGTE OTIOLOSHTIOTE KOULUTIL yLa v TN
Béoete oe mavon.
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Poumotikn okoUma Kot aloBnthpeg Ameﬂfﬁp%*c kAiong

YrepnxnTtikog aobntnpog o—j
—— Tpoxdg eAeBepng

KéAvppo atobntipa Aéwlep LDS MAaivi) BovpToo —= :] TMEPLOTPOBAC
Bobptoa KéAuvppa Bovptoag
AwoBntinpag Aélep LDS EM'T[ KOAOpHOTOQ
, Baolkdg Tpoxog © ouptoag
AmooBeotipag Baolkdg tpoxdg
AloBntApag omTLkAg
avayvwplong Al O i
, . . i) 0TEPEWONG
AloBntipag Aélep ypOoUH®WY OTNPIYHATOS
MEAPATOQ
Kouvprmi emavadgopdg odouyyapiopatog
Miéote koL kpatnoTe yla 3
KéAuvppo o SevtepoAemnta yLa va yivel emoavadpopd
TWV EPYOCTACLOKWY pubuicewv
. NP KA xwpou
Evéetktikn Auyvio Wi-Fi . .
- Avappévn: Wi-Fi cuvéedepévo ovAAovfiG okévng
N -XBnotn: To Wi-Fi dev €xel Aepaywyog
Xwpog cugﬁgan ouvSebel KATT KOAOPPOTOG QUTOHATOY
s -AvoBoaBrvet: Avapovn XWPOL GUAAOYHG adelaopatog
Enadég poptiong o obvéeong/Tivetal cbvéeon oKOVNG ®OiAtpo
Zbvbeopog o Awcbntipag dkpwv K&AUpHO XGpOL KAt piAtpou
E’LGO(SOQ ° Aepaywydg QUTOHOTOL GULAAOYIG oKOVNG
autépaTng adeldopaTog
avanAfpwaong . , .
Vepoo Xwpog cLAAOYNG OKOVNG
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MNMoavkatevBuvTLkOg oTaBuog

Aoxelo akdBaptou
vepoUl

NaBn

A{okog KaBapLopol

KéAuppa

Aoxelo kaBapol vepol

NaBn

Noxeio okovng

Kouprmi anmacpdaAiong Soxeiou
oKkovNng

KaAvppa Soxeiov okovng

Aepaywyog auTOHATOL
adeldopaToq

KAurt Soxeiouv vepod

LhaLpLkog o YwARvag vepol
MAWTAHPOG

o M{Atpo

° NMAwTtApag
Noxeio akdBaptou vepol Noxeio kaBapol vepol

—_——

t—o Evéelktikn Avxvia

- \euko xpwpa: O
TIOLVKATELBLVTLKOG 0TaBPOG
elvat ouvdebepévog oto pedpa

-AvafoaBrvel ypnyopa
pe TopToKaAL xpwpa: O
TIOVKOTELBUVTLKOG OTaBOG
napovotdlel opaApa

Meployr onpatoddtnong

Enadéqg dpdptiong

Eicobdog autdpatng
npoaBnkng vepol

3N



Xwpog mpoocdptnong °
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Tpormog eykatdotaong

Kouprmid mavkatevBuvtikol otabpol

Kouvpmni e§660u

Miéote To yLa €§060 TNG POUTIOTLKAG OKOUTIOG OTtd TOV
VKA TELBLVTLIKO OTABHO.

Kouvpri kaBaplopoo

s SS Koupni oteyvwpatog

Miéate To yLa va §eKLVAoEL ) VO SLAKOYEL 0 TOVKATELOUVVTLKAG
0TOBPOG TO OTEYVWHO TWV TEAPATWY 0POVYYapioHATOG.

INHELWOELG:
- Ta KOLPTILG G TOV TTAVKATELOVVTLKS 0TABNA AeLToUPYOUV HOVO GTOV N POUTIOTLKI
okoUTa eivat cuvéedepévn otov oTabud.
- Mpwv and tov kaBapLopd ) tn cuvtApnon Ttou iokou kabapLopol Kal Touv
TAVKATELBLVTIKOU GTAOUOV, ADALPECTE TN POUTTOTLKI) GKOUTIQ ATIO TOV
TAVKATELOBLVTLKO OTABUA.

Aldta&n opouyyoapiopatog

TEAHATOQ
odouyyapiopatog

TTAPLYHA TIEAHOTOG
odouyyapiopatog

MNéApa
odouvyyapiopatog

Miéote To yLa va kaBopioete OAEG TLG TEPLOXEG HE TN POUTIOTLKI| OKOUTIAL.

Adoaipeon MPOCTATEVTIKWY KOAVUUATWY

MpLV XPNOLUOTIOLACETE TNV POUTIOTLKI OKOUTI, ADOALPEDTE TIG
TIPOOTATEVTLKEG Awpideg amd Tig 00 MAgLPEG.

TomtoBetrote TNV MAELPLKN BolpPTOo KoL TN
Suata€n odpovyyapiopatog

TomoBetrAote TNV MAELPLKT BOUPTON EMAVW OTO KALTT GTO KATW HEPOG
TNG POUTIOTLKIG OKOUTIOG KO, 0T OLVEXELQ, ToTtoBeTHoTE TN SLtdtagn
odouyyaplopaTog 0TLG OTIEG OTEPEWONG.

KAut mAaiivig o
Bovptoag



TormoBétnon tou mavkatevBuvTikoL oTtabpoL

TomoBeTrote TOV MavKaTteLBLVTIKO 6TABUO KovTd oe pLa Tipila, oe

kdrolo onpeio pe kaAo ofpa Wi-Fi. Itn ouvéxela, cuvé€ote Tov otabuo

oTo pedpa.

Evepyormoinon tou
mavkotevBuVTLKOO
otabpou

<

Inueiwon: Mnv tonobeteite aviikeipeva oe andotoon €wg 0,5 p. amnd omoladnmote

mAgupd i oe andotacn €wg 1,5 L. UMPOOTA AT TOV MAVKATELBUVTLKO oTABHO.

TommoB€tnon TG POUTIOTIKAG OKOUTIOG

Migote KaL KpaTAOTE TO KoLK () 0T POUTIOTIKA OKOUTIA yLal

3 evtepdAemnta yLa va Tnv evepyoroLnoete. TomoBetnote tn
POUTIOTLKI) OKOOTIO GTOV TTAVKATEVBLVTLKO 0TaBUO pe Tn Statagn
opouyyopioHATOG GTPAUUEVN TTIPOG TOV §{0KO KABaPLoOL 0TOV OTABO.
Ytn ouvéxela, Ba akoLoeTE pla GwvNnTIKA eLdomoinaon, OTav N POUTIOTLKN
okoUmo ouvSeBel pe emituyia oToV oTABNOS KaL §eKLvioeL TN GoOpTLON.

INHELWOELG:

- ZuvLoTatat n mARPNG GOPTLON TNG POUTMOTLKAG OKOUTIOG TIPLV QIO TNV TIPWTN
Xxpnon.Otav dev elvat Suvati n evepyornoinon tng POUMOTLKAG OKOUTIOG HETA
™mv omoq:épncgrnq pratapiog, cuVOECTE XELPOKIVNTA TN POUTIOTLKI OKOUTIA
GTOV MAVKOTELBUVTLKO OTABHO yLa Vo T popTioeTe.

- H popmoTtiki) okovma Sev anevepyoroleltal dtav cuvSEeTaL oToV
TOVKATEVOUVVTLKO 0TOONA.

-‘OTOV XpNOLUOTIOLELTE TN POUTOTLKT) OKOUTI VLA TIPWTN pOPE, CUVLOTATAL VO TNV
akoAouBeite kat va adatpeite TuXOV epunddia mou Bpiokovtat oTo matwia. Edv
1 POUTIOTLKI GKOUTIOL KOAANTEL KATIOU ) ypATOOLVIGEL TNV EMLPAEVELA KATIOLOU
emimAov, umopeite vo oploETE AMAYOPEVHEVEG TIEPLOXES O TNV EPAPHUOYI YL VOl
eUMOSIOETE TN POUTIOTLKI) OKOOTIO VOl ELOEPXETOL OE QUTEG.
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Tporog xpriong

MpooBnkn vepoL oto doxeio kaBapoL vepoL

lepiote o Soxeio kaBopoL vepol pe kaBopd vepod pExpL TNV Evoelgn
HéyLoTNg oTABUNG vepoU.

MPOXOXH:
- Mnv tpocBétete vepo mavw amd tnv évéel§n peylotng otabung vepoo (MAX).
- Mnv Badete kautd vepd oto Soxeio vepou, emeLd pmopel va mpokaAéaet
napapdppwaon tou Soxeiov.
- Mnv npocBétete KABAPLOTLKA 1} ATTOAVHAVTLKA 0TO Soxelo vepoL.

314

lvetal oOvéeon pe tnv epappoyn Mi Home/
Xiaomi Home

AUTO To Tpoldv Aettoupyel pe Tnv edpappoyr Mi Home/Xiaomi Home*.
Xpnotpormotote TtV epappoyr Mi Home/Xiaomi Home yia va eAéygete tn
OLOKeEUN oag KaL va oAANAeTLOpaoeTe pe AAAEG EEUTIVEG OLKLOKEG OUOKEUVEG.
Yopwote Tov KwSLkd QR yLa vo TpaypoTonoLnoete
AW Kot eykatdotaon tng epappoyng. Ze mepinmtwon
mou n epappoyn dev eival nén eykateotnuévn, Ba
avakoatevBuvbeite otn oeAida pvBuLong cvvdeong.
EvaAAaktikd, avalntnote «Mi Home/Xiaomi Home»
oto App Store yLa va mpaypatonotioete ARPn Kat
£YKOTAOTOON TNG.
Avoifte tnv epappoyn Mi Home/Xiaomi Home, nmatrote
© navw 5e8Lé ko akoAovbraTe TLg 08nyieg yio va C4576F12
MpocBEaeTe T CLUOKELT OOG.
* ¥tnv Evpwnn n edpappoyn avadpépetal wg Xiaomi Home (ektog and tn Pwoia). Qg
TipoKaBopLopevo opideTal TO OVOUA TNG EPAPHOYIG OTIWG ERdAVI{ETAL GTN CUCKELN 0OG.
INHELWDOELG:

- AuTr n poumoTiki okoOTa Aettoupyel pe Tnv epappoyr Mi Home/Xiaomi Home

katvrootnpilet Android 4.4 kat iOS 10.0 ) vedtepn €kdoon.
- Ymootnpilovtat povo diktva Wi-Fi tng {wivng Twv 2,4 GHz.

- H ékdoaon tng edappoyng evéexetat va éxel evnuepwbeil. AkoAouvBnote Tig
Tapakatw odnyieg, ot omoieq Bacilovtal oTnv Tp€xovoa €kdoar.

Ertavadopa Wi-Fi

‘Otav vmapxet anwAeta c0véeang HeTAEL TOL TNAEPWVOL 0OG KAL TNG
POUTIOTLKAG OKOUTIOG Adyw avaSLapopdwaong TwV MapoHETPWY TOU
SpopoAoyntn, AavBaopévou kwdikol mpoafacng K.ATL., akoAouBnote Ta
MoPOKATW BApaTO:

1. Avoi€Te To KAAVHHO TNG POUTIOTLKIG OKOUTIOG WOTE Vo prtopeite va Seite
tnv evéelktikn Avyvia Wi-Fi.

2.Méote KaL kpathote TavTdxpova Ta koupmd () kat O péxpL va
OKOVUOETE €Vl NXNTLKO HAVUHO TTOL LTTOSELKVUEL OTL I POUTIOTLKI OKOUTIO
elval oe KATAOTOON AVaHOVAG yLa T SLapdpdwaon mapapETpwV.

3.0tav n evéelktikn Auyvia Wi-Fi avaBoofnvet, onpaivel 6TL €xet yivel
eMLTUYXNAG enavadopd tng ovvdeong Wi-Fi.



Evepyomoinon/amnevepyomnoinon

o vo evepyOTIOLAOETE TN POUTIOTLKA OKOUTIO, TILEGTE KOL KPOTAOTE
to koupri (O yia tpia Seutepdienta. H évéel€n avaBet kat, otn
OUVEXELQ, N POUTIOTLKI OKOUTIA peTaBaivel oe Aettoupyia aVOopoVAG.
‘Otav n poumotiki okolma BploKeTal o€ KATAOTAON MAVoNG KAt Sev
doptiletal, méote KAl KpathoTe matnuévo to kouvpuri () yia tpia
SevutepoAenta yla va anevepyomnolnBel.

Inpeiwon:‘Otav n poumotikn okolTa popTileTal, EVEPYOTIOLEITAL AUTOHATO KoL
Sev pumopel va amevepyorotnBel.

,
Mavon

‘OTaV N POUTIOTLKA OKOOTIOL AELTOVPYEL, TILEGTE OTIOLOSHTIOTE KOUUTIL LA
va tn Béoete og madon.

Inpeiwon: Mnv avaonkwVeTe KAl LNV HETAKLVELTE T POUTIOTLKI OKOUTIO EVW
gxeL tebel oe mavaon. AladopeTikd, pmopei va uTtdpxouvv ohAApATA TTAOAYNONG
mov Ba popovoav va Ao TPEPOLV TNV ETILOTPOPN TNG POUTTOTLKIAG OKOUTIOG OTOV
MOVKATELOLVTLKO 0TABUS ) va TIPOKAAETOLV TNV ATIWAELD TOL XAPTN.

ZUVSXLOT] KO(GOLpLOpOU

Av n protapia TG pOUTOTLKAG okoUTIOG apxioeL va e§avtAeital otn
SLapkeLa pLag epyaciog kaboplopol, Ba emoTPEPEL AVTOHATO GTOV
TOVKOTELBLVTLKO 0TaBHO yLa emavadopTion. MOALG N POUTIOTLKA
okoULTa poptlotel MANPwWG, Ba cuvexioel To kaBAPLOpA Ao To onpeio
OToL oTaUATNOE.

Katdotaon adpdvelag

H popmotikn okoOTo B TEPATEL AUTOHATA GTNV KATACTAON aASpAVELA]
av peivel oe katdotaon madong yia 10 Aemtd kat n eveelkTikA Auxvia
Ba ofnoet. Na va tnv adumnvioete, MECTE OTIOLOSATIOTE KOVUTTL TNG
POUTTIOTLKIG OKOUTIOG.

Inupeiwon: Av o xpovog adpdvetag urepPel TLg 12 wpeg, N pOUTOTLKI oKoLTIa Bo
ofnoeL autopata.

PuBpuioelg KAewbwpatog yia modid

o VoL EVEPYOTIOLACETE | VOL ATIEVEPYOTIOLACETE TO KAEISwHA yLa
matdLd, MEOTE KAl KPATAOTE TO KOULUTIL () 0TN POUTIOTLKA OKOUTIA, YLO
Tpla SevtepoAenta.

‘OTav n poUMoTLKA OKOOTI elval cUVEESEUEVN OTOV TAVKATELOLVTLKO
0TaBOUO, TILECTE TAUTOXPOVA KOL KPATAOTE TIATNHEVA TA KOUUTILA (O
Ko % oTov mavkateuBuVTLKG oTaBpd yia Tpia SevtepoAenta, yla va
EVEPYOTIOLNCETE ] VOL ATIEVEPYOTIOLACETE TN AELTOLPYIA KAELSWHATOG
yLa madid. Autr n Aettoupyia Sev LoxVeL katd Tov kabapLlopd Tou
MEAHOTOG 0ouyyaploHATOG KAl To Adelaopa Tou Soxelov okovng.
Inpelwon: Otav eivat evepyormolnpévo To KAeiSwpa yia moatdLd, To KOUUTLA 0T
POUTIOTLKI OKOUTIO KOLL O TOV TTAVKOATELOUVVTLKS aTa BN Ba eival kKAeLSwpéva.

Evnuépwaon tou UALKOAOYLOHLKOD

Mrmopelte vo eVNHEPWOETE TO UALKOAOYLOHULKO TNG POUTIOTLKIG OKOUTIOG
péow tnNG edpappoyrig Mi Home/Xiaomi Home. Mpwv and tnv evnuépwon,
BeBaiwBeite dtL N poumoTikA oKoLTIO BploKETOL OTOV TAVKATELOUVTLKS
0TOOHO KAl OTL N 0TABHN LoX00G TNG pratapia Eemepva to 15%.

Enavagopd epyooctaclakwy pubuicewy

AV n pOUTIOTLKI oKOUTIO SV AELTOVPYEL CWOTA HETA QI TNV
ETAVEKKIVNON, UTIOPELTE VO XPNOLUOTIOLACETE HLa OIS yLa va
TILEOETE TO KOULUTIL eTOVADOPAG HEXPL VA OKOVOETE TO NXNTLKO HAVULOL
oL LTTOSELKVUEL OTL YiveTal emavadopd Epy00TACLOKWY pLBHicewY
OTNV POUTIOTLKNA oKoUTIoL. Me Tov Tpomo auto, Ba emavéABouv ot
£PYOOTOCLAKESG pUBUICELG TNG POUTIOTLKIAG OKOUTIOG.

Enmavekkivnon tng poOUMOTLKAG OKOUTIOG

Av n popunoTiki okolma aPeL va amokpivetal ) Sev prmopeite va
TNV AMEVEPYOTIOLAOETE, TTLECTE KAl KpatAoTe To koupri (Hyla 15
SevtepoAenta yla va yivel BeBLlaopévn anevepyormoinon. Enetta, meéote
ka kpatAote To koupti () yia 3 SEUTEPOAETTA yLa VO EVEPYOTIOLAGETE

TNV POUTIOTLKI) OKOUTIA. 315



YKOUTILOPO KOl opouyydpLopa

1. 'Evap€n okoumiopatog kot adpovyyopiopatoq

Mpw Eekwvnoete, BeBalwbeite 6TL N SLtdtagn opovyyapiopatog
éxeL TonoBetnBel 0T popmoTikn okolma. Migote To kouprmi (3 otov
MAVKATELOLVTIKS 6TABUO 1 To Kouurti () 6 TN POUTIOTIKA OKOVTIA )
XPNOLHOTIOLAOTE TNV EHAPHOYI YLO VO KAVETE TN POUTIOTLKA OKOOTIOL
va §eKvAoeL amd Tov oTabpd. £Tn oLVEXELQ, N POUTIOTLKA oKoOTIo Bt
oxebldoet tn BEATLoTn Stadpopn KaBaplopol Kat Ba ekteAéoeL TNV
epyaoia kaBapLopol pe Bdon tov Xaptn mouv Snpovpynonke.

INHELWOELG:

- TaméApata opouyyapiopatog Ba kaBapLloTtolv mpLy EEKLVACEL N POUTIOTLKE GKOUTIO
™V epyocio KaBapLopoU, TEPLUEVETE PE UTIOHOV.

- Mnv petakiveite Tov mavkateuBuvTLkO otabpo, Tto Soxeio kabapol vepoo,

0 Soxeiov akaBaptou vepol f Tov Sioko kaBopLopol katd tn SLépKeLa tng
Aettoupyiag.

- Adatpeote tn Statafn opouyyoapiopaTog, KaL n poUTOTLK oKouTIo Ba
XPNOLUOTIOLACEL QUTOOTA T AELToupyia okouTiopatog. Mmopeite eniong va
emA€é€eTe T Aettoupyio OKOLTILOHOTOG HECW TNG EPAPHOYAG, EGV N SLatagn
oboLyyapioLaTOG MAPAUEVEL O TN POUTIOTLKA OKOUTIO KO, 0TN oUVEXELX, N SLdTagn

316 OoPouyvapicpatog 8o avupwbel kata T StépkeLa Tou KabapLopou.

2. Autopotn enavodopd Twv MEAPATwY 0douyyapicHOTOG 0TO HECOV TNG
Stadpopng

Kortd tn StapkeLa tou kaBaplopol, n poUIOTLK 6KoUTIo B EMLOTPEYEL AU TOHOT
OTOV TOVKATEUBUVTIKG 0TOBUG, yia va TAUVEL Ta TTEALATO 6oLy YOP{OHATOG,
ol kaBopioeL opLopEva TETPAYWVO TNG TIEPLOXNG. TN CUVEXELD, O
TIOVKOTELBUVTIKOG 0TaBHOG Ba §avayepioel autdpata To Soxelo vepol Tng
POTIOTLKI) OKOUTIOG KOLL ) POUTTOTLKI oKoUTIO Bt cuvEX{OEL TO KOBAPLOUO HETE
TNV AVatAfpwaon tou vepo.

3. KatBopLlopdg Ko 0Ty Vwpa Twv TEAPATwY 6douyyapicHoTog HETA To
Gadeloopo tou Soxelov okdvnNg

MOALG N POUTTOTLKA GKOUTIO OAOKANPWICEL Lo Epyaaio KaBapLaHoU Kat
ETLOTPEPEL GTOV MAVKATELBUVTIKO 0TABHO Yo HOPTLON, O TIOVKATELOLVTIKOG
oTaBpog Ba apyioel avtopata va adeldlel o Soxeio CUAAOYAG OKOVNG KalL, 0 TN
ouveéxeLa, Ba kabapioel kal Ba oTEYVWOEL TA TTEAHATO GPOLYYAPIOHOTOG.

4. KaBoaplopog tou Soxelov akdBaptou vepod

MeTd tTnv oAoKAApwWon Tov AVTORATOU KABaPLoHOV ATt T POUTIOTLKA
okoUTa, kaBapiote To Soxeio akdBaptou vepol yla vo amodlyete
TUXOV OOHEG.



Opovtida Kot cuvTApPNoN

avayvwplong Al

YriepnxnTtikog atobntipag

E€aptApata
o va SLatnpARoETE TN POUTIOTLKI OKOUTIO 0 KA KATAOTOON, CUVLOTATOL VO OVOTPEEETE OTOV TIOPAKATW TIVOKA YLOL TNV TAKTLKI GLUVTAPNON.
. . , Tuxvotnta . Yuxvotnta Yuxvotnta
E€dpTnpa ZuxvéTnTa ouvtApnang OVTLKATAOTAONG E€pTnpa ouvtApnong OVTLKATAOTOONG
Xwpog cuAAoyrg okovng Kae;]f&ff;ﬁ_g?wc / AwoBntrpag kAiong
Meploxn onpatoddtnong
®iAtpo oto doxeio KaBapilete kaBe 600 3-6 unve TOUL TTAVKOTELBLVTLKOL
oUAAOYNAG okdvNg eBdopadeg HAVES otoBpol
Aoveio KaBaood . KaBapilete kdBe 500 Enageq poptiong tng
OXELO KABAPOL VEPOUL eBSopdseg POUTIOTLKAG OKOUTIOG
TuviotdTal o Enqu)ég PopTLONg mé’ ]
Noxeio akdBaptou vepol | kaBapLopdg petd amno / MAVKATEVDUVTLKOU OTAUHOU
K&Be xprion AmooBeothpog
Alokog kaBapLopol KaBapilete kaBe piva ASPO(VN,VOi ALTOHATOU
Bos KaBapilete k&Be S0 6-12 ur abeldopaTog tng KaBopilete kaBe
olbptoa BBOUaEES -12 pAveg POUTIOTLKAG OKOLTIOG pAvaL /
o KaBapilete kaBe 0o , Eicobog autépatng
MAaivr Bolptoa BBOUaEES 3-6 ppveg QVATARPWONG VEPOU TNG
NéApa opovyyapiopatog | KaBapifete kdBe pava 1-3 pARveg POHTIOTLKTS oKovTag
TpoxoG eAE0BEPNC Kdtw pépog tng pOUMOTIKAG
TEPLOTPOPAG oKouTIag
ALGBNTAPAG GKPOV MNMavkatevBuVTIKOG oTaBuOG
. ) Aepaywyol avtépatou
AwoBntnpag Aéwlep LDS adeldopatog tou
AtoBNThpos Aetlep KaBapilete k&Be pAva / movkatevBuvTikoL oTaBpol
VPAHHGV ‘E€060¢ aépa Tou
AoonTr - mavkoatevBuvTikoL oTabpol
LoBnTApag OMTLKAG -
TakoUAQ pHiag XpAONG / Avtikatoothote

onwg amnoatteital

Inpeiwon: H ouxvdtnta avtikatdotoong propel va Stapeépet avaloya pe T

TIPOYHATLKEG GUVONKEG. € TEPIMTWOon OPAAHATOG, TO OXETLKO AP TN TIPETEL

vo avtikataotobel apgowg.
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YakoUAa piog xpnong

1. Miéote To Koupmi anacpaALlong Tov Soxelov okdvng Kat, TN
OULVEXELQ, YElPETE TO KAAUPHO TOU SoXE(OL OKOVNG TIPOG TA KATW YLO
va to avoi§ete. Apalpéate tn cakoVAA piag xpriong arod tn Ao kat
amnoppiPTe TN COKOLAOL.

Inpeiwon: TpaBwvtag mpog ta mévw tn Ao, n ocakovAa piag xpnong Ba
odpayloTel WOTE VO PNV OKOPTILOTEL OKOVN Ko akoBapoieg.

2. Adatpéote okdvn kat akaBapoieq amnd To GIATPO XPNOLHOTOLWVTAG
€va oTeYVO LPACHA.

ok )
l!-;«;L

N

3. TortoBetroTe TN cOKOLAQ piag Xprong OTwg pailvetatl TNV eLkOvVa
koL eLoayayete tn Aafr) tng cakoVAag atnv uodoxn. BeBalwbeite
OTL N cokoVAa €xeL TomoBetnBei pe aodpdAela otn B€on tng.

4. KAelote to kGALPHa Tou Soxelov okdvng. Edv éxel aopalioel
owoTd, B akoVoeTE VA KALK.

KAtk




Aoxelo akaBaptou vepol ALoBntnpeg kat emadEg dpopTLong

1. Adarpéote to Soxeio akdBaptou vepou, avoifte To KAALUPAE TOou Xpnotpomotnote éva amaAd Dpacpa yia va kabapicete GAoug Toug
KoL adeLdote To akdBapto vepd. aloBnTApeg KoL TLg eMadEQ GOPTLONG TNG POUTOTIKAG OKOUTIOG:

-OLawoBntrpeg kAlonNg KoL 0 aLcBNTAPAG LTIEPAXWV OTO KATW LEPOG
TNG POUTIOTLKAG OKOUTIOG

-OLemnadég popTIong oTo Miow HEPOG TNG POUTIOTIKAG OKOUTIOG

-0 awoBntApoag dkpwv 0To MAAL TNG POUTIOTLKAG OKOUTIAG

-0 awoBntApag Aélep LDS oto mdvw PEPOG TNG POUTTOTLKAG OKOUTIOG

-0 anooBeotnpag, o alcOnTApag omTLkAG avayvwplong Al kat o
aLoOnTApag avayvwpLong Ypoppwv AéL{ep 0To EUMPOG HEPOG TNG
POUTIOTLKNAG OKOUTIOG

o ALoBnTrApag omTIKAG
avayvwplong Al

o AloBnthpag Aéllep YpappWV
o AwoBntrpag Aéwlep LDS

2. MA\Ovete to Soxeio pe kabBapd vepd Kat, TN cuvexela, TormobeTnoTe TO
€ovAa otov mavkateuBVVTLKO 0TOBNO.

=N

AloBntRpag dkpwv
AmnooBeothpag

Ena¢pég pdptiong

YriepnxnTtikog atobntnpag

Inpeiwon: O opatplkog mMAwTApag 0To Soxelo akdBoptou vepol eivat Eva
Kwnto e§aptnpa. Mnv ackeite vmepfoALkn SOvVapn KATA Tov KABAPLOHO, yLa Vo
ATMOPUYETE TNV KATAGTPOPH TOU.
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Bouptoa

1. TupioTe avdmodo TNV POUTIOTLKI GKOUTIO KOL TILEGTE TA KALTT yLOL VO
adatpéoete To KAALUHA TNG BolpToag.

2. Avaonkwote tn Bolptoa Kat ByaAte Tnv and Tnv poUNOTLKNA OKOUTIQ,

énelta kabapiote Ta €6pava tng fovptoag.

3. Xpnotpomotfote To mopexopevo epyaieio kabBapLlopou yia va
koPete Tpixeg mouv €xouv nayldevtel 0tn folpToa, Kal adpalpeote
Tpixeq kat dAAeg akabapaoieg amnd tn fovptoa.

4. TortoBetnote §avd tn BolpToa Kal To KAALpHO TG BolpToag,
cppovr[(ovtotq VO KOUUTIWOOUV OCWOTA.

In Kstwcn TuvioTatoL vo avtikablotate tn Bovptoa k&Be 6-12 punveg, yla
BeéAtiotn anodoon Kaeotptcpou

o K&Avppa Bovptoag
KA

BolUptoa
‘E&pava Bolptoag

2 '

S

ZOI'IPOZOXH: Av €xouv tayidevutel ToAAEG Tpixeg otn folpToa, ) av €xouv mootel
OdLKTE, Unv tpafdate pe S0vaun yia va pnv mpokAnbei {npuid otn Bolptoa.

MAaivi Bolbptoa

1. Tupiote avamoda TNV POUTIOTLK GKOUTIAL KOL TPABHETE TTIPOG TA TTAVW
TNV mAaivi Bovptoa yia va tnv kabapicete.

2. TonoBetnote §avd tnv MAdivi) BolpToa 0TNV POUTIOTIKA OKOUTIOL.

Inpeilwon: Zuviotatal va avTikaBlotdte tnv mAeupLkn Bovptoa k&Be 3-6 pnveg,
yta BEATiotn andédoon kabapLopou.

Tpoxég eAelBepng mepLloTpodng

1. Tuplote avamoda tnv popnotikr okolTa Kal TpaPfnEte mpog Ta €€w
Tov Tpoxd eAeVBepPNG TIEPLOTPOPNG.

2. Adaipéote Tpixeg, OKOVEG KaL OmoLleg GAAeg akabapaoieg amd tov
TPOXO KaL Tov dEova.

3. TortoBetrote §ava ToV TPOXO KAL TILEGTE TOV 0TaBfEpA yLa va
KouumwoeL otn B€on Tou.

Tpoxog
Agovag

INHELWOELG:

- Mnopeite va xpnotponotfoete éva pikpd katoaBid i &Alo epyadeio wg HOXAS
yLa va EEKOUUTIWOETE TIPOTEKTLKA TOV TPOXO KaL VA ToV adaLpEoete.

- Mmopeite va kaBapioete Tov Tpoxd pe vepo Kot va tov tornoBetioete §avé
adoL aTeEYVWOEL.



®iAtpo

1. Adatpéote to PpiAtpo amd KALTT piATpou, OTwg amnetkoviletal

N

ZemAOVETE KoL XTUTINOTE EAAdPA TA AKPa TOL GIATPOL yLa va
QTIOHOKPUVETE TUXOV 0KOVN KoL akaBapoieg éwg dtou kabapioet.

Inpeiwon: Mnv enuxetprioete va kabapioete To piAtpo pe fodptoa i pe To
SAKTUAG 60G.

3. Avoi€te To KAALHHA TOL XWPOU GUAAOYAG OKOVNG, YEULOTE TOV XWPO
oUAAOYNAG 0KAVNG He KaBapo vepd Kol KAE(LOTE TO KAAUVHUA TOL.
AVOKLVAOTE TOV XWPO GUAAOYIG 0KOVNG aTtd TN Hla TAELPA O TNV
&AAN KA, 0T ouvexela, aSeLdoTE TO AKABAPTO VEPO ATIO TOV XWPO.

ooooj:ﬂ
cooo

MPOZOXH: la tov kabapLopd tou diltpou mpénet va xpnotpomnoteitat povo kabapd
vepd. Mnv XpnNOLHOTIOLELTE QTTOPPUTIAVTLKO.

4. AproTe KATIOUL TOV XWPO CUAAOYAG OKOVNG KOL TO GIATPO yLa va
OTEYVWOOULV TTPOTOL Ta Tornobetnoete ava.

ey,
A 4

Inuelwon: ZTeyvwoTe KAAA ToV XWPo cUAAOYAG OKOVNG Kot To GpIATPO TipLY Ta
enavatonobetroeTe.
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Xwpog ouAAoyng okovNG

Adaipgate o Soxelo cUANOYAG oKkAVNG OTTWG haiveTAL GTNV ELKOVA.
Avoi§te To KGAuppa Tov Soxelou CUAAOYAG OKOVNG Kol ASELAOTE TO
nepLeXOpeVo.

ZI’]KE[(A)OI’]Z o va anoplyete vo dpael To diAtpo, XTutnote eAadpd Tov XWpPo
oUAAOYNG okovNG dTav adeldlete Ta MePLEXOUEVA TOU.

MNéApa opovyyapiopatog
Adalpeate To MEAPX 0HOUYYOPIOHATOG ATIO TO GTAPLYHO TOU
MEAHATOG 0hoUYYOPIoHATOG YLO VA TO etV TOTIOBE THOETE.
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MNoavkotevBLVTLKOG 0TOBUOG

KaBapiote tig emadeg popTLong, Toug aepaywyol AUTOUATOU
aSeldOPATOG KL TNV TIEPLOXN ONHATOSOTNONG TOL TAVKATELBLVTIKOD
oToBHOoU pE Eva HaAAKO, OTEYVO TTaVL.

—

Mmatapia

H popmotikr okolma repLeéxeL pLa pnatapio tovtwy Atbiov peyaAng
anodoong. Ppovtiote OTL MAPAPEVEL EMAPKWG POPTIONEVN KATA TNV
kaBnpepwvn xpnon, wote va e§aopaAioete BEATLIOTN amddoon Tng
pnoatapiag.

Inpeiwon: Av n popToTLK oKoUTIO SEV XPNOLUOTIOLELTAL YLO HEYAAO XPOVLKS
Staotnua, anevepyornotiote TNV Kot GuAdgte tnv. Mo va anopvyete BAGBN Aoyw
urtepBoALKAg exg)bprwr]q, dpovtiote va emavapoptilete TNV POUTOTLK OKOUTIO
TOUAGXLOTOV K&BE TPELG HNVEG.



Avtipetwrion mpoBANUATwWY

MpoBANpa

MBavr attio kot Abon

H popmotikn okolTa Sev
evepyoroteitat.

MoAO xapnAn otdBun pnatapiog. PoptioTe MAAPWG TNV POUTIOTLKA OKOOTIO KAlL, ETIELTO CUVEXELQ,
Sokipaote Eava.

H Beppokpacia neptBdAAovtog eival xapnAotepn and 0 °C ) vpnAdtepn amnd 40 °C. BeBailwbeite dtL
XpnotporoLeite Tn poumoTLKr okoUTa oe Beppokpaocieq petagld 0 °C kat 40 °C.

H popmotikn okolLTa Sev
doptifetat.

O navkatevBuvTikog otabudg dev eivat cuvdedepévog oto pedpa. BeBalwbeite 6TL kat Ta 00 dkpa Tou
kaAwdiov tpododooiag eival cwotd cuvSedepéva.

H emadn petad Twv emadwv ¢ApTLONG 0TOV MAVKATEVOUVTIKO GTAONS KAL GTN POUTIOTLKA OKOUTIA elvat
Kakn, kaBapiote TIq emadeg dépTLONG.

EAéy€te edv umapxeL kK&oLo §€vo avTIKe{pEVO 0TOV GUVEETHO TNG POUTIOTLKNAG OKOUTIAG KL ApALPECTE TO.

Anotuyia Stoapopdpwong Stktvou.

O kwbLkog mpocBacng Wi-Fi eivat AavBaopévog. BeBalwBeite 6Tl 0 KwSLKAG TpOaaang Tov eLoaydyate
elval owoTog.

Xpnotpomnothote diktuo 2,4 GHz, kaBwg ta diktua 5 GHz kat oL eTatpikoi SpopoAoynTteg dev
vnootnpifovtal emi Tov TAPOVTOG.

BeBailwBeite dtLn popmotikh okolTa mapapévet oe onpeio pe kaho onpa Wi-Fi.

H popmnotikr okolOma dev mpémneL va BplokeTol o€ KATAOTOON AVapovig ouvdeong. MNpaypatomnoLnote
€€060 amd tnv edpappoyn, avoite TV §avd Kot akoAouBroete Ta cwWOoTd BrApaTa yLa va pocTabnoete va
Stapopdpwoete maAL to Siktuo.

H popmotikn okolMa Sev pnopei va
EVTOTILOEL KL VOL ETILOTPEYPEL GTOV
TIAVKATELOLVTLIKO OTABUO.

O movKateUBUVTIKAG 0TABHOG ATTOCLVSEBNKE QIO TO PEVHA ] LETAKLIVABNKE ATV N POUTTOTLKA OKOUTIO eV ATV
TIAVW TOL.

Yrdipxouv MoAAG eprtoSia yOpw omd ToV MOVKOTEUBUVTIKO 0TaBpO. TortoBeTOTE TOV MOVKATEVBLVTIKO OTOBNO o8
TILO TIPOGBACLHN TIEPLOXN.

H petakivnon tng popmoTikig okoUTaG Uopel va TV K&veL va enavatortofetnBei ko Ba mpokaA€éaet emavaAnyn
NG Xaptoypddnong edv amoTuxeL N EMAVATONOBETNON. AV N POUITOTLKI OKOUTIO BP{OKETOL TTOAD LOKPLA OTTO TOV
TIOVKOTELBUVTLKO OTABOHO, EVOEXETOL VO LNV UITOPEL VOl ETILOTPEPEL AUTOHATA HOVN TNG. L€ QUTAV TNV TIEPITTWON,
TIPETIEL VAL TNV TOTIOBETAOETE E0E(G 0TOV TIAVKATELOLVTLKO OTOBNO.

YKOUTT{OTE TNV TIEPLOYT ONHOTOSATNONG OTOV TIAVKATELOLVTIKS OTABUG, YL VO TTOHAKPUVETE Tr OKOVN ) T
uroAe{ppaTa.
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MpoBANpa

MBavA attia kat Abon

H popmotikn okolma Sev
avtanokpivetal dtav natdw Ta
KOUUTILA 0TOV TTAVKATELOUVTLKO
otabuo.

H poumotiki okolma Sev BplokeTal oTov mavkateLBLVTLKO oTaBpd. TomoBEeTAOTE XELPOKIVNTA TN POUTIOTLKA
0KOUTIOL 0TOV TTOAVKOATELOUVTLKO GTOOUS ) XPNOLHOTIOLAGTE TNV EGOPHOYNA VLA VO TNV ETILOTPEPETE.

H popmotikn okolma ev pmopel
va anevepyorotnBei.

H poumotiki okolma Sev prnopel va amnevepyorownBei 6tav poptiletat. ZuVIOTATAL VO HETOKLVIOETE TN
POUTTIOTLKI) OKOUTIO OTIO TOV TTOVKOTEVOUVTLKO 0TOOHO KaL, 0T CUVEXELQ, VA TILECETE KAL VO KPATHOETE
TITNHEVO TO KOUUTTL AetToupyiag yio Tpio SEVTEPOAETITA YL VA TNV ATIEVEPYOTIOLACETE.

Edv ta mapandavw Brpata dev AeLToupyoly, TILECTE KoL KPATAOTE TTATNHEVO TO KOLUTIL AeLToupyiag yLa
15 SevtepoAenta yia emBoAn amevepyomnoinong Tng POUMOTIKAG okoOTag. EGv to {Atnua mapapévet,
ETILKOLVWVNOTE e TNV opada e€umnpetnong HETA TNV MWANoN.

H taxotnta poptiong eivat apyn.

Xperalovtat epimou 6,5 Wpeg yLa tn GOPTLON TNG POUTOTIKAG OKOUTIOG Ao TN XOUNAT 0Tn HEYLoTn oTaBun
Loxbog pratapiag.

Mo va mapateivel Tn Stapketa {wnG TG Hmatapiog, N POUMOTLKA GKOUTIO HELWVEL AU TORATA TNV TAXVTNTA
ddptLong oe LYNAEQ ) xaunA€g Beppokpaoieg mepLtBaAAovTtog.

Ot emnoadég poptiong Uropei va eivat BpWHLKEG. ZKOUTIIOTE TEG HE EVa 0TEYVO A VL.

H poprmotikn okolma kKavel Suvatd
B0opuBo dtav Aettoupyetl.

To Soxeio cuAAoyng okovng eival yepdto. Adeldote To.

Mmnopel va miaotel éva okAnpd avtikeipevo otn ovptoa ) oto Soxelo cuAAoyng okdvng. EAEyEte kat
adaLPECTE TUXOV OKANPG QVTLKEIHEVQ.

H Bouptoa n nmAevpikn Bolptoa pnopel va prepdevtolv. EAEyETe Kal adalpEote TUXOV EEva avTLKElpeva.
PuBuiote tnv avappodnon tng popnoTLkig okovmag otn Baoikn i abBdpufn Aettovpyia, dnwg anatteitat.

H popmotikn okolTA Kveltot
oKOVOVLOTO.

AvTikeipeva oto §amedo, OTwg KAAWSLA KoL TavTOdAeg, propel va eumodilouv Tn pOUTOTLKI OKOUTIO.
TUVLOTATOL VA TO OTIOHOKPOVETE TIPLV ot T XPron.

H poumotiki okoOma prtopei va yALoTprioeL Katd tn Aettouvpyia o Bpeypévo f oAtobnpo damedo. TuvioTdtol
Va 0TEYVWVETE TO SAMESO TIPLV ATIO TN XPAON.

YKoumiote Toug alobntnpeg AELlep YPOHHWV KAL TOV aLoOnTApa omTLKAG avayvwplong Al 6Tn poumoTikni
okoUma pe éva kabapd, paAakd avi, yia va toug Statnproete KaBopolg Kal aveUTIOSLOTOUG.

To Soxelo ouAAoyng okovng dev
éxeLadeldoel MANPWG.

EAéyEte edv n oakoLAa piag xpnong oto Soxelo okdvng eivat yepdtn.

Edv n cakoVAa piag xprong dev eival yepdtn, eA€yETe eAv LTIAPXEL KATIOLO EPTIOSLO GTOUG QLEPAYWYOUG
QUTOHOTOU ASELACHATOG TNG POUTIOTLKAG OKOUTIOG, 0TOV 0TaBUo i 6To SoXeio UAAOYNG okdvng. Edv
umtapyel, kabapiote eykaipwg To LTTAOKAPLOUEVO EEAPTNHA.




MpoBANua

MBavh attia kot Abon

H popmoTLKN okoUTIO KOAAGEL UTIPOOTA
omd TOV MAVKATELBLVTIKO OTABHS KoL
Sev propel vo eMLOTPEPEL GE AUTOV.

AmopakplUveTe TUXOV epnodia oe andéotaon 0,5 . amo tnv apLotepr kat tn 6e§Ld mAevpd n oe
andotaon 1,5 H. UPOOTA A6 TOV MAVKATELOUVTLKE OTABNS, yLa VO ATTOTPEPETE TO UTTAOKAPLOHO TNG
POUTIOTLKAG OKOUTIOG.

H Stadpopn yta tnv emotpodn yia popTLon elval amokAELOHEVN, TLX. N TTOPTA elval KAELOTH).

H popmotikn okoOma prtopel va yALoTpAoEL, €&V TO SATESO UMPOCTA Od TOV MAVKATEVBUVTLKO
otaBpuo eivat vriepBoALkd LYPO. Le avTAV TNV Mepintwon, kabapiote tnv nepicoela vepou TpLv
SokLpaoete ava.

TUVLOTATOL VO LETOKLVIOETE TOV MAVKATELOBLVTIKO 0TABHO oe SLapopeTLKO onpeio Katl va
npoomnabnoete §ava.

H poprmnotikn okoOma Sev okouttilet
HEPLKA SwHATLA.

BeBailwBeite 6Tl OAeg oL TOPTEG ElVAL EVIEAWG OLVOLXTEG.

EA€yETe eV UTTAPYXEL KATIOLA TIOPTA HE OPLO LPOULG TIAVW ATIO 2 EK., KABWG N POUTIOTLKI OKOUTIO eV
propei va Staoyxioet éva 6pLo mavw amno 2 eK.

Edv nnépta oe éva SwpdTtio eivat vypn f oALoBnpr), N POUMOTLKI oKoUTa PTtopel va YALOTPAROEL KaL va
HNnv propel va Aettoupyel cwoTd. ZuVLOTATAL VO 0KOUTII{ETE XELpOKivVNTA TNV epiooela vepol 6To
damnedo.

H popmotikn okoVTa Sev ouveyilel To
KaBdpLopo HeTd Tn poptTion.

BeBailwBeite 6TL N popnoTikr okoLTa dev éxel puBpLotel otn Aettoupyia DND. H Aettoupyia DND
epnodi{eL TN POUTIOTLKI OKOUTIO VO cuveEYioEL TOV KaBapLopo.

H popmotikr okolma Sev Ba cuveyioel Tov kaBopLlopd, edv eMLOTPEPETE XELPOKIVNTA TN POUTIOTLKA
0KOUTIOL 0TOV TTAVKATEVLOUVTLKO GTOBNS yLa pOPTLON (TOTTOBETWVTAG XELPOKIVNTA TN POUTIOTLKI
OKOUTIO GTOV TTALVKOTELBUVTLKO OTABHO, MATWVTAG XELPOKIVNTA TO KOUKTIL 0T POUTIOTLKI GKOUTIO 1)
OTEAVOVTOG XELPOKIVNTA TN POUTOTLKI oKoUTIa yLa dApTLon HECW TNG EDAPHOYAG).

O 6iokog kaBaplopou mapouoLadet
opAApa 0TAOUNG vepOOL.

Adatpeate Tov Sioko kabBaplopol kat kaBapiote tnv €€odo vepol, edv eivat ppayHevn.

Miéote amaAd mpog ta KATw To Soxeio akdBaptou vepoy, yia va BeBatwbeite 6TL €xel TormoBetnOetl
oWoTA.

EAéyEte edv To KamdakL 0To Soxeio akdBapTou vepoL elval xaAapo i edv dev €xel tomoBetnBel cwoTd.
Y€ QUTAV TNV MEPLMTWOn, TPAYHOTOTIOLNOTE XELpoKivnTn emavadopd. Eav to mpdBAnua mopapévet,
ETILKOLVWVNOTE PE TNV opada e€umnpetnong LETA TNV MWANON.




TeX VLKA XapaKTNPLOTLKA

Poumotikn okoOma

MNovkatevBuVTIKOG 0TABUOG

‘Ovopa

Popmotikn nAekTpLKT okolTIA

MovtéAo

JZ2202

MovtéAo

B101GL

Alaotdoelg mpotdvtog

423 x 340 x 568 YL\

Alaotdoelg mpoldvtog

350 x 350 x 97 xtA.

4800 mAh (AtoBaBpiopévn

Ovopaotiki eicodog

220-240V~50/60 Hz

Mnataplo XWPNTIKOTNTA)
Xpovog dpoptLong Mepimnov 6,5 wpeg
KaBapd Bapog (Popmotikr okovma) | 3,8 kg
KaBapd Bapog (pe agecouvdp) 12,4 kg

YupBoatd pe

Android 4.4 ka1 i0S 10.0 ) vedtepn
e€kdoon

Aclppatn cuvdeoLpdtTnTa

Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n 2,4 GHz,
Bluetooth 4.2

Ovopaotiki €€060g 20V=2A
lox0g (Katd To dSelaopa okévng) 1000 W
lox0g (katé Tov KaBapLopo) 55W
lox0g (otéyvwpa + poption) I0W
BaBuog mpootaciog IPX1

OvopaoTLk Tdon

14,4V =

OvopaoTLkA LoX0g

70 W

Tuxvotnta Aettoupyiog

2400-2483,5 MHz
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MéyLotn Loxog e§660u

<20dBm

X

Y16 KaVoVLKEG oLVOAKEG XpPRoNg, ALTOG 0 e§omALopdG Ba Tipémet va
Slatnpeital oe tétola BEon WoTe va LTIAPXEL ATTOCTAON SLOXWPLOHOD
TouAdxtotov 20 cm petagd TNG KeEpPalog KAl TOL CWHOTOG TOL XPAOTH.

MNMAnpodopieg oXETIKA e TNV améppLdn Kat Tnv avakukAwon AHHE

‘O\a ta poidvta mov cpepouv ouTo To ouuBo)\o amoteAolv amdBANTa NAEKTPLKOV KaL n)\EKtpOVLKou e€omnAlopo0 (AHHE, clpdwva HE TNV
oényia 2012/19/EE) ta onoia Sev Ba mpémel va avapetlyviovTal He Hn SltaXwpLlopéva olklaka amdBAnta. AvtiBeta, yLa tnv mpootacio Tou
neptBaAAovTog Kat tng avBpwrivng vyeiag, Ba mpémnet va mapadidete ta andBAnta e§omALoHO0 aLTOL TOL TUTOU O €va KaBopLopévo
aTtd TG KUPBEPVNTLKEG N TOTILKEG apXEG onpelo GUAAOYAG yLa TNV AVOKOKAWGN Twv armoBAATWY NAEKTPLKOV KAl NAEKTPOVLKOU e§OTALOHOD.
H owotrh andppun kot avakOkAwon Ba cupBaAeL oTnv amopuyn MBAV®V 0pVNTIKWV ETIMTWOEWV 0TO TTEPLBAAAOV KoL oTNV avBpwrivn

vyeia. Mo meplocotepeg MANpodopieq OXETIKA He TN B€an TEToLWV onpeiwv UAAOYAG, KOBWG KL OXETIKA HE TOUG OPOUG KOl TLG
TpoUMOBETELG XPAONG TOUG, ETILKOWVWVIAGTE HE TOV LTIEVOBUVVO EYKATACTOONG ] LE TLG TOTILKEG APXEG.




Informatii privind siguranta

Cititi cu atentie acest manual inainte de utilizare si pastrati-l pentru referinte ulterioare.

Restrictii de utilizare
- Acest produs este destinat curatarii podelelor doar in mediul rezidential. Nu 1l utilizati in aer liber,
pe alte suprafete decat podele sau in medii comerciale sau industriale.

.....

senzoriale sau mentale reduse sau cu lipsa de experienta si cunostinte, daca sunt supravegheati
sau au primit instructiuni privind utilizarea aparatului intr-un mod sigur si dacd inteleg pericolele
implicate. Copiii nu trebuie sa se joace cu acest aparat. Curdtarea si intretinerea nu trebuie
efectuate de copii fard supraveghere.

- Aparatul trebuie utilizat numai Tmpreuna cu unitatea sursa de alimentare furnizatd impreuna cu
aparatul.

- Acest aparat contine baterii care pot fi inlocuite numai de catre persoane calificate.

- Copiii nu trebuie sa se joace cu acest produs. Asigurati-va cad animalele de companie si copiii
pastreaza o distantd de siguranta fata de aspiratorul robotic in timpul functionarii.

- In cazul in care cablul de alimentare este deteriorat, acesta trebuie s fie inlocuit cu un cablu
sau un ansamblu special, care este pus la dispozitie de producator sau de agentul de service al
acestuia.

- Nu utilizati aspiratorul robotic intr-o zona suspendata deasupra parterului fard o barierad de
protectie.
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- Nu asezati aspiratorul robotic in pozitie rasturnata. Nu deplasati aspiratorul robotic folosind

capacul senzorului laser LDS, capacul de sus sau amortizorul pe post de maner.

- Nu utilizati aspiratorul robotic la o temperatura ambianta peste 40°C sau sub 0°C ori pe o podea

cu lichide sau substante lipicioase.

- Nu montati, incdrcati sau utilizati acest aspirator robotic in exterior, in bdi sau aproape de piscina.
- Se poate produce un accident daca aparatul trece peste cablul de alimentare.
- Indepértati obiectele fragile sau mici de pe podea pentru a impiedica aspiratorul robotic s& se

loveasca de ele si sd le deterioreze.

- Nu lasati instrumentul de curdtare laindemana copiilor.
- Nu plasati copii, animale de companie sau obiecte pe aspiratorul robotic indiferent daca acesta

este stationar sau in miscare.

- Tineti parul, degetele si alte membre ale corpului departe de fanta de aspirare a aspiratorului

robot.

- Nu folositi aspiratorul robotic pentru a curdta substante care ard.
- Nu aspirati obiecte ascutite sau contondente.
- Inainte de curatare sau de intretinere opriti aspiratorul robotic si statia universald, apoi

deconectati alimentarea cu curent a aparatelor.

- Nu stergeti aspiratorul robotic sau statia universala cu lavete umede si nu le clatiti cu lichide.



Dupa curatarea componentelor care se pot spala, uscati bine piesele inainte de a le monta din nou
si ale folosi.

- Asigurati-va cd aspiratorul robotic este oprit atunci cand este transportat si pastrat in ambalajul
original, daca este posibil.

- Utilizati acest produs in conformitate cu instructiunile din Manualul de utilizare. Utilizatorii sunt
raspunzatori pentru orice pierdere sau dauna rezultata din utilizarea necorespunzatoare a acestui
produs.

Baterii siincarcare

AVERTIZARI:

- Nu utilizati baterii, cabluri de alimentare sau statii universale de la terti. Aspiratorul robotic poate
fi utilizat numai cu statia universalda model JZ2202.

- Statia universald poate comuta automat intre frecventele de 50 Hz si 60 Hz, utilizatorul nu trebuie
sd intervind in acest sens.

- Nu dezasamblati, nu reparati si nu modificati personal bateria sau statia universala.
- Nu amplasati statia universald langa o sursa de caldura.

- Nu utilizati carpe ude sau mainile ude pentru a sterge sau a curdta contactele de incarcare ale
statiei universale.

- Dacad aspiratorul robotic nu va fi folosit pentru o perioada indelungatd, incarcati-l complet, apoi
opriti-l si pastrati-l intr-un loc rdcoros si uscat. Reincércati aspiratorul robotic cel putinodatala3 .



luni pentru a evita descdrcarea excesiva a bateriei.

- Pachetul cu baterii litiu-ion contine substante periculoase pentru mediu. inainte de a arunca
aspiratorul robotic, scoateti, maiintai, pachetul cu baterii, apoi aruncati-l sau reciclati-l in
conformitate cu legislatia si reglementdrile locale ale tarii sau regiuniiin care 1l folositi.

- Cand scoateti bateriile din acest produs, este recomandat sa le descarcati complet si sa va
asigurati ca produsul este deconectat de la curent.

1). Scoateti surubul de pe partea inferioard, apoi scoateti capacul.

2). Deconectati conectorul bateriei, apoi scoateti-o. Nu deteriorati carcasa bateriei pentru a evita
riscul de accidentare.

3). Predati bateriile la o organizatie de reciclare profesionala.

Informatii referitoare la siguranta laserului
- Radarul cu laser al acestui produs se conformeaza standardului IEC 60825-1:2014 pentru siguranta
produselor laser de Clasa 1 si nu produce radiatii laser periculoase pentru corpul uman.

Declaratie de conformitate UE

c E Prin prezenta, Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. declar& c& echipamentul radio tip B101GL este conform cu Directiva 2014/53/UE.
Textul complet al declaratiei de conformitate UE este disponibil la urmétoarea adresa internet:
http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Pentru manualul in format electronic detaliat, accesati www.mi.com/global/service/userguide
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Prezentare generald a produsului

Accesorii
Accesorii premontate

Perie Capac perie Compartiment pentru praf

Alte accesorii

= [F] L

Instrument de Sac de unicé folosinta Perie laterala
curdtare (de schimb)

Aspirator robotic

Nota: llustratiile produsului, accesoriilor si interfetei cu

t‘gf"e‘fﬁ,fg“gfo'gu”;ﬁ‘”:ﬁc'ﬂggifg'r'g;;epsg't”\}aﬂi"aaé%“cta'ﬂgade Lavete pentrumop x 2 Suport pentru laveta Cablude Statie universala
imbunatatirilor aduse produsului. (preinstalate) pentru mop x 2 alimentare (inclusiv sacul de unicé folosinta,

rezervorul de apa curatd, rezervorul
de apd murdaré si tava de curatare)
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Aspirator robotic

d) Buton de alimentare/curadtare

Pornire/oprire: apdsati si tineti apdsat timp de 3 secunde

Curatare: apdsati pentru aincepe curdtarea dupa pornirea aspiratorului
robotic

0 Buton andocare

Incepeti andocarea: apasati

Activarea/dezactivarea functiei de blocare pentru copii: apdsati si tineti
apdsat timp de 3 secunde

Indicator

- Aprindere continua (alb): curatare/curdtare incheiata/incarcat complet

- Aprindere intermitenta (alb): intoarcerea la statie pentru incarcare/
repozitionare/actualizarea firmware-ului/
asteptarea conexiunii/ conectarea la Wi-Fi

- Aprindere cu variatie de intensitate (alb): incarcare

- Aprindere intermitenta (portocaliu): eroare

- Portocaliu: Wi-Fi nu este conectat

Nota: Atunci cand aspiratorul robotic curédtd sau se intoarce la statia universala
pentruincéarcare, apasati orice buton pentru a-l trece in pauza.



Aspiratorul robotic si senzorii

o Amortizor

Capac -

Compartiment
pentru praf
Contacte pentru
incdrcare
Conector

Intrare pentru °

alimentarea
automatd cu apd

Capacul senzoruluilaser LDS

o Senzorlaser LDS

Senzor Al de recunoastere vizuald

Senzor laser cu linie

° Buton de resetare
Apadsati si mentineti apasat timp de 3 secunde

Senzor ultrasonic

Perie laterala

Perie

Roata principala

pentru restaurarea setarilor din fabrica

o Indicator conexiune Wi-Fi
- Pornit: Wi-Fi conectat

Senzor de margine

I

——o

Clema pentru

compartimentul

- Oprit: Wi-Fi nu este conectat

-Luminat intermitent: se
asteaptd conectarea/se

conecteaza

Senzor de margine

o Orificiu de golire automata

pentru praf
Clema capacului
pentru
compartimentul
pentru praf
Capac pentru
compartimentul
pentru praf

Roatd
omnidirectionald

Capac perie
Cleme pentru
capacul periei

Roata principala

Gauri de montare
pentru suportul
pentru laveta
pentru mop

Orificiu de golire
automatd

Filtru

Clema filtrului

Compartiment pentru praf
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Statie universala

Capac

Rezervor de apa
murdard
Maner o—

Rezervor de apd
curata
——o Maner

Recipient de praf

Buton de eliberare a
recipientului de praf

Capac pentru
recipientul de praf
Orificiu de golire
automata

Tavd de curdtare o

Clema rezervorului
de apd

> Clemarezervorului
de apa

Balon de flotor o Conductd de apad

Rezervor de apad
murdard

Rezervor de apéd curatd
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Indicator

- Aprindere continud (alb):
statia universald este
conectatédla curent

- Aprindere intermitentad
rapida (portocaliu): eroare
pe statia universald

Zond de semnalizare
Contacte pentruincércare
Racord pentru umplerea
automatd cu apa



Mod de instalare

Butoanele statiei universale

Buton de iesire
w Apasatibutonul pentru a face aspiratorul robotic sa pardseasca statia
universala.

C, Buton de curitare
4

Apésati butonul pentru a face aspiratorul robotic sa curete toate zonele.

SSS Buton de uscare

—— Apdésatibutonul pentru a porni sau a opri uscarea lavetelor de mop fn statia
universala.

Note:
- Butoanele statiei universale functioneaza numai atunci cand robotul este
conectat la statie.
-Inainte de curatare sau de intretinerea tavii de curdtare si a statiei universale,
indepartati robotul din statie.

Ansamblu mop

Zona de atasare °
alavetei pentru
mop

Lavetda mop

Suport pentru laveta
pentru mop

Indepartarea ambalajelor de protectie

Tnainte de a utiliza aspiratorul robotic, indepértati benzile de protectie
de pe ambele laturi.

Instalarea periei laterale si a ansamblului mop

Instalati peria laterald pe clema de pe partea inferioard a aspiratorului
robotic, apoiinstalati ansamblul mop n orificiile de montare.

Clemé perie o
laterala
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Asezarea statiei universale

Asezati statia universald langa o priza electricd, intr-o zond cu semnal
Wi-Fi bun. Conectati statia la priza.

Porniti statia
universald

<

Notéa: nu asezati niciun obiect pe o razé de 0,5 min pértile laterale si pe o raza de 1,5
min fata statiei universale.
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Asezarea aspiratorului robotic

Apésati sitineti apdsat butonul () de pe aspiratorul robotic, timp de 3
secunde, pentru a-l porni. Asezati aspiratorul robotic pe statia universalg,
cu ansamblul mop orientat spre tava de curétare din statie. In momentul in
care aspiratorul robotic se conecteaza cu succes la statie siincepe sa se
Tncarce, se va auzi o notificare vocala.

Note:

- Serecomanda incarcarea completd a aspiratorului robotic inainte de prima
utilizare. Dacéd aspiratorul robotic nu poate fi pornit dupa epuizarea bateriei,
conectati-l manual la statia universald, pentru a-lincarca.

- Aspiratorul robotic nu se va opriin urma conectarii la statia universala.

- Atunci cand utilizati aspiratorul robotic pentru prima data, se recomandé s& urmati
aspiratorul robotic si sa indepartati orice obstacol de pe sol. Dacéa aspiratorul
robotic se blocheaza sau zgarie suprafata mobilierului in anumite zone, puteti seta
zone restrictionate Tn aplicatie pentru a impiedica aspiratorul robotic sa intre in
acele zone.



Mod de utilizare

Umplerea rezervorului de apa curata

Umpletirezervorul cu apa curatd, pana la marcajul de nivel maxim.

ATENTII:
- Nu depésiti marcajul de nivel maxim de apa (MAX).
- Nu umpletirezervorul de apa cu apa fierbinte, deoarece aceasta poate cauza
deformarea rezervorului.
- Nu addugati agenti de curdtare sau dezinfectantiin rezervorul de apa.

Se conecteaza cu Aplicatia Mi Home/Xiaomi Home

Acest produs functioneaza cu aplicatia Mi Home/Xiaomi Home*. Utilizati
aplicatia Mi Home/Xiaomi Home pentru a controla dispozitivul si pentru
ainteractiona cu alte dispozitive inteligente pentru casa.

Scanati codul QR pentru a descdrca si ainstala
aplicatia. Veti fi directionat catre pagina de configurare
a conexiunii dacd aplicatia a fost deja instalatd. Sau
cautati,Mi Home/Xiaomi Home" in magazinul de
aplicatii pentru a o descércasiaoinstala.

Deschideti aplicatia Mi Home/Xiaomi Home, atingeti
© din partea dreapta-sus, apoi urmati instructiunile

pentru a adduga dispozitive. C4576F12

* Aplicatia se numeste Xiaomi Home in Europa (cu exceptia Rusiei). Numele
aplicatiei afisate pe dispozitiv este implicit.
Note:

- Acest aspirator robotic functioneaza cu aplicatia Mi Home/Xiaomi Home si este
compatibil cu Android 4.4 si iOS 10.0 sau o versiune superioara.

- Sunt acceptate numai retele Wi-Fila 2,4 GHz

- Este posibil ca versiunea aplicatiei sa fi fost actualizatd, urmati instructiunile in
functie de versiunea curenta a aplicatiei.

Resetarea conexiunii Wi-Fi

Tn momentul in care existd o pierdere a conexiunii dintre telefonul dvs.
si aspiratorul robotic din cauza reconfigurarii routerului, a unei parole
gresite sau a unor probleme similare, urmati pasii de mai jos:

1. Deschideti capacul aspiratorului robotic pentru a vedea indicatorul de
conexiune Wi-Fi.

2. Ap&sati si tineti apasate simultan butoanele () si () pAnd cand auziti
ovoce care indicd faptul ca aspiratorul robotic asteapta configuratia
retelei.

3.Cand indicatorul pentru conexiune Wi-Fi se aprinde intermitent,

conexiunea Wi-Fi a fost resetatad cu succes. 337
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Pornirea/oprirea

Apasati si tineti apasat butonul () timp de trei secunde pentru a porni
aspiratorul robotic. Indicatorul se aprinde, iar aspiratorul robotic trece
in modul de repaus. Cand aspiratorul este in pauza si nu este laincarcat,
ap&sati si tineti apdsat butonul () timp de trei secunde pentru a-l opri.
Notd: Cand aspiratorul robotic se incarcd, acesta porneste automat si nu poate fi
oprit.

Punereain pauza

Atunci cand aspiratorul robotic este in functiune, apasati orice buton
pentru a-l trece in pauza.

Nota: nu ridicati si nu mutati aspiratorul robotic cat timp este in pauza. in caz contrar
poate avea erori de navigare care il pot impiedica sd se intoarca |a statia universald
sau pot duce la pierderea hartii.

Reluarea curatarii

Dacad bateria este pe cale sd se epuizeze in timpul unei activitati de
curdtare, aspiratorul robotic revine automat la statie pentru a se
refncdrca. Dupd ce s-aincdrcat complet, acesta reia curdtarea de unde a
ramas.

Modul Repaus

Aspiratorul robotic va intra automat in mod de repaus dupa ce std 10
minute Tn pauza, apoi se va opri siindicatorul. Pentru a scoate aparatul
din modul repaus, apdsati orice buton de pe aspiratorul robotic.

Notd: dacéd intervalul de repaus depéseste 12 ore, aspiratorul robotic se va opri
automat.

Setdrile de blocare pentru copii

Pentru a activa sau a dezactiva blocarea pentru copii, apdsati si tineti
apdsat butonul () de pe aspiratorul robotic timp de trei secunde.

Dupd ce aspiratorul robotic se conecteazé la statia universald, apasati
sitineti apasate simultan butoanele (0 si $ de pe statie, timp de trei
secunde, pentru a activa sau a dezactiva blocarea pentru copii. Aceasta
operatie nu se poate face in timp ce se curdtd laveta de mop sau se

evacueazd praful.
Notd: a ctivarea blocérii pentru copii duce la blocarea butoanelor de pe aspiratorul
robotic si de pe statia universala.

Actualizarea firmware-ului

Firmware-ul aspiratorului robotic se poate actualiza prin intermediul
aplicatiei Mi Home/Xiaomi Home. Inainte de actualizare, asigurati-vad ca
aspiratorul robotic se afld pe statia universald si bateria este incdrcatd in
proportie de cel putin 15%.

Restaurarea setéarilor din fabrica

Daca aspiratorul robotic nu functioneaza corect dupa ce a fost repornit,
putetifolosi un ac pentru a apdsa butonul de resetare pana cand auziti
ovoce care indicé faptul ca aspiratorul robotic restaureaza setérile din
fabrica. Acest lucru vareseta aspiratorul robotic la setdrile initiale din
fabrica.

Repornirea aspiratorului robotic

Dacd aspiratorul robotic nu mai rdspunde sau nu poate fi oprit, apdsati
si tineti apasat butonul () timp de 15 secunde pentru a-l opri fortat. Apoi
apdsati si tineti apasat butonul () timp de 3 secunde pentru a porni
aspiratorul robotic.



Aspirarea si curatarea cu mopul

1. Pornirea aspirdrii si a curdtarii cu mopul

Inainte de aincepe, asigurati-va ci ansamblul mop este instalat in
aspiratorul robotic. Pentru a face aspiratorul robotic sd porneascé de

la statie, apasati butonul G pe statia universali, () pe aspirator sau
folositi aplicatia. Aspiratorul robotic va planifica traseul de curatare siva
executa activitatea de curdtare conform hértii create.

Note:

-Tnainte ca aspiratorul robotic s& inceap4 activitatea de curétare, trebuie
curdtate lavetele de mop. Asteptati cu rabdare terminarea acestui proces.

- Nu mutati statia universald, rezervorul de apa curatd, cel de apa murdard sau
tava de curdtare in timpul functionarii.

- Indepartati ansamblul mop si aspiratorul robotic va folosi automat functia de
aspirare. De asemenea, puteti sa selectati modul de aspirare prin intermediul
aplicatiei, daca ansamblul mop rdmane pe aspiratorul robotic. In acest caz,
ansamblul mop poate fi ridicat in timpul curatérii.

2. Revenirea automata pe parcurs, pentru curdtarea lavetelor de mop
Aspiratorul robotic se intoarce automat la statia universald in timpul
curédtérii, pentru a spala lavetele de mop, dupéd curdtarea unei anumite
suprafete. Statia universald va reumple automat rezervorul de ap4, iar
aspiratorul robotic va relua curdtarea dupa umplere.

3. Curédtarea si uscarea lavetelor de mop dupd evacuarea prafului

Dupd ce aspiratorul robotic termind activitatea de curatare si se intoarce
la statia universald ca sa se incarce, statia vaincepe automat sa goleasca
compartimentul pentru praf, apoi va curata si va usca lavetele de mop.

4.Curatarea rezervorului de apd murdara

Dupd ce aspiratorul robotic a terminat curdatarea automatd, curatati
rezervorul de apda murdara, pentru a preveni formarea de mirosuri
nepldcute.
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Intretinerea de rutini

Componente

Pentru a pastra aspiratorul robotic in stare de functionare bund, vd recomandam sd consultati tabelul de maijos cu indicatii de intretinere de rutina.

Componentd

Frecventd de intretinere

Frecventd de inlocuire

Senzor laser cu linie

Senzor Al de recunoastere
vizuala

Senzor ultrasonic

Componenta Frecventd de intretinere Frecventd deinlocuire
. atatiin f i
Compartiment pentru praf Curétatiin .uthtle de /
necesitati
Filtrul din compartimentul | Curatati o dataladoua 3-6luni
pentru praf sdptamani
« . Curéatati o datd la doud
Rezervor de apa curata s A
saptamani
» . | Serecomandi curitarea /
Rezervor de apa murdara v e
dupa fiecare utilizare
Tavd de curdtare Curatatilunar
Perie Curat,a'gjotjat::l Iédoua 6-12 luni
sdptdmani
. . Curétatio datd ladoud .
Perie laterala ura,a,vl ° va ? ? oud 3-6luni
saptamani
Lavetd mop Curatatilunar 1-3luni
Roatd omnidirectionala
Senzor de margine
Senzor laser LDS
Curatatilunar /
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Senzor de margine

Zonade semnalizare a
statiei universale

Contactele de incarcare
ale aspiratorului robotic

Contactele de incarcare
ale statiei universale

Amortizor

Orificiile de golire
automata ale aspiratorului
robotic

Robinetul aspiratorului
robotic pentru umplerea
automatd cu apa

Parteainferioard a
aspiratorului robotic

Statia universala

Orificiile de golire
automatd ale statiei
universale

Orificiul de evacuare
aaeruluidin statia
universala

Curatati lunar

Sacde unicé folosintd

/

Tnlocuitiin functie de
necesitati

Noté&: Frecventa de inlocuire poate fi diferitd, in functie de conditiile efective. Daca
apare o eroare, componenta corespunzatoare trebuie schimbata imediat.




Sac de unica folosinta

1. Apdsati butonul de eliberare a recipientului de praf, apoi inclinati
capacul recipientuluiin jos pentru a-l deschide. Scoateti sacul de
unica folosinta tindndu-l de maner. Aruncati sacul la gunoi.

Nota: Dacd tragetiin sus de maner se etanseaza sacul de unica folosintd, pentru a

impiedica iesirea accidentald a prafului si reziduurilor.

2.Indepértati praful si reziduurile din filtru cu o laveta uscata.

\
s

N

3. Instalati sacul de unicé folosint& ca in figurd si introduceti manerul
saculuiin locas. Asigurati-vé cd sacul este instalat corect in statie.

4.Tnchideti capacul recipientului de praf. Dac4 auziti un clic inseamna ci
s-a fixat corect.
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Rezervor de apa murdara Senzori si contacte de incarcare

1. Scoateti rezervorul de apa murdard, deschideti-i capacul si vdrsati apa Utilizati o carpd moale pentru a curata toti senzorii si contactele de
murdara. incdrcare de pe aspiratorul robotic:

- Senzorii de colt si senzorul ultrasonic din partea de jos a aspiratorului
robotic

- Contactele de incdrcare din partea din spate a aspiratorului robotic

- Senzorul de margine de pe partea laterald a aspiratorului robotic

-Senzorul laser LDS de pe partea superioard a aspiratorului robot

- Amortizorul, senzorul Al de recunoastere vizuala si senzorii laser cu
linii din partea frontald a aspiratorului robotic

Senzor Al de recunoastere
vizuald

Senzor laser cu linie
Senzor laser LDS

2. Spaélatirezervorul cu apd curatd, apoiinstalati-l la loc in statia

universald.

Senzor de margine
Amortizor

Contacte pentruincércare

Senzor ultrasonic

Notd: Balonul de flotor din rezervorul de apd murdard este o piesd mobild. Nu folositi
fortd excesiva atunci cand il curatati, ca sd nu deteriorati piesa.




Perie

1. Rasturnati aspiratorul robotic si apdsati clemele pentru a scoate
aparatoarea periei.

2. Scoateti peria din aspiratorul robotic, apoi curdtati rulmentii periei.

3. Utilizati instrumentul de curétare inclus pentru a taia firele de par
incalcite de pe perie siindepértatifirele de par sau alte reziduuri de pe
perie.

4. Montati din nou peria si capacul pentru perie, apoi verificati sé fie bine
fixate.

Notéa: Se recomanda inlocuirea periei la fiecare 6—-12 luni pentru o eficientd optima

de curatare. .
o Capac perie

Clema

Perie
Rulmenti perie

A

ATENTIE: Dacé peria a colectat prea mult par sau dacé firele de par suntincurcate,
nu trageti de acestea cu putere deoarece riscati sa deteriorati peria.

Perie laterala

1. Rasturnati aspiratorul robotic si scoateti peria laterald in sus, pentru a o
curata.
2. Montati din nou peria laterald pe aspiratorul robotic.

Nota: Se recomandé inlocuirea periei laterale |a fiecare 3-6 luni pentru o eficienta
optiméa de curatare.

Roatd omnidirectionald

1. Rasturnati aspiratorul robotic si scoateti roata omnidirectionald.
2.Indepértati parul, mizeria si alte resturi de pe roata si ax.

3. Reintroduceti roata si apasati-o ferm inapoiin pozitie.

Roatd

Ax

Note:
- Puteti utiliza o surubelnitd de dimensiuni mici sau un alt instrument pentru a ridica
roata usor si pentru a o indeparta.
- Roata poate fi curdtatd cu apa si reinstalatd dupa uscare.
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Filtru

1.Tndepértati filtrul din clema filtrului asa cum este ilustrat.

2. Clatiti si bateti usor marginile filtrului pentru aindeparta praful si
resturile pdnd cand acesta este curat.

Notd: nuincercati sa curdtati filtrul cu o perie sau cu degetele.

3. Deschideti capacul pentru compartimentul pentru praf, umpleti
compartimentul pentru praf cu apé curatd si inchideti capacul pentru
compartimentul pentru praf. Scuturati compartimentul pentru praf
dintr-o parte in alta si apoi vdrsati apa murdara din compartiment.

=

[ NeXe
cooo

ATENTIE: utilizati doar apa curatd pentru a curéata filtrul. Nu utilizati detergent.

4.Scoateti compartimentul de praf si filtrul pentru a se uscainainte de
reinstalare.

Notd: uscati temeinic compartimentul pentru praf si filtrul inainte de a le pune la loc.



Compartiment pentru praf Statie universala

Scoateti compartimentul pentru praf, cain figura. Deschideti capacul Curitati contactele de incércare, orificiile de golire automatd si zona de
compartimentului pentru praf si goliti continutul. semnalizare de pe statia universali. Folositi o cArpa moale, uscati.

Noté&: pentru a evita infundarea cu praf a filtrului, loviti usor compartimentul pentru
praf atunci cand il goliti.

Lavetda mop Baterie

indepartatilaveta de mop de pe suport, pentru a o inlocui. Aspiratorul robotic contine un pachet de baterii litiu-ion de Tnalta
performanta. Asigurati-vé cd aspiratorul réimane incarcat in timpul
utilizarii zilnice pentru a mentine performanta optima a bateriei.

Nota: daca aspiratorul robotic nu este utilizat pentru o perioada indelungata, opriti-I

si depozitati-l. Pentru a preveni deteriorarea fn urma descéarcérii excesive, aspiratorul
robotic trebuie reincércat cel putin o datd la trei luni.
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Depanare

Problema

Posibila cauza si solutia

7

Aspiratorul robotic nu se activeaza.

Nivelul de incdrcare a bateriei este redus. Incarcati complet aspiratorul robotic, apoi incercati din nou.
Temperatura ambientald este mai mica de 0°C sau mai mare de 40°C. Asigurati-va ca utilizati aspiratorul
robotic la temperaturi cuprinse intre 0°C si 40°C.

Aspiratorul robotic nu se incarca.

Statia universald nu este conectata la electricitate, asigurati-va cd ambele capete ale cablului de alimentare
sunt conectate corect.

Contactele de incércare ale statiei nu fac contact electric corect cu cele ale aspiratorului robotic. Curétati
contactele deincarcare.

Verificati daca este vreun corp strdin la conectorului aspiratorului robotic. Daca da, indepartati-I.

Configurarearetelei esueaza.

Parola Wi-Fi este incorectd. Asigurati-va cd parola introdusa este corecta.

Comutatilaoreteade 2,4 GHz, intrucat retelele de 5 GHz si routerele de intreprindere nu sunt acceptate in
prezent.

Asigurati-va cd aspiratorul robotic rdmane intr-o zona cu semnal Wi-Fi bun.

Este posibil ca aspiratorul robotic sa nu se afle in starea de asteptare a conexiunii. lesiti si redeschideti
aplicatia, apoi urmati pasii corecti pentru a reincerca sa configurati reteaua.

Aspiratorul robotic nu poate reveni
la statia universala.

Statia universald este deconectatd de la electricitate sau a fost miscatd atunci cand aspiratorul robotic nu
erape aceasta.

Sunt prea multe obstacole in jurul statiei universale. Puneti statia universald intr-o zond mai deschisa.

Daca mutati aspiratorul robotic, este posibil sd-si recalculeze pozitia. Dacé repozitionarea nu reuseste, harta
va firecalculatd. Dacd aspiratorul robotic este prea departe de statia universala, este posibil sa nu mai poata
reveni automat de la sine, caz in care va trebui sd-l asezati manual pe statie.

Stergeti zona de semnalizare a statiei universale pentru aindepérta praful si eventualele fragmente.

Aspiratorul robotic nu rdspunde
la apdsdrile de butoane pe statia
universala.

Aspiratorul robotic nu este pe statia universald. Asezati manual aspiratorul robotic pe statia universald sau
folositi aplicatia pentru a-I readuce.
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Problema

Posibila cauza si solutia

Aspiratorul robotic nu se poate
opri.

Aspiratorul robotic nu poate fi oprit cat timp se incarca. Va recomandam s& luati aspiratorul robotic de pe
statia universald, apoi sd apdsati si sd tineti apasat butonul de alimentare timp de trei secunde, pentru a-I
opri.

Dacaé pasii de mai sus nu dau rezultate, apdsati si tineti apdsat butonul de alimentare timp de 15 secunde
pentru a opri fortat aspiratorul robotic. Daca problema apare in continuare, contactati personalul de
service post-vanzare.

Dacd viteza de incdrcare este mica.

Incarcarea completa a bateriei de aspirator robotic ajunse la un nivel scizut dureaza aproximativ 6,5 ore.
Pentru a prelungi durata de viatd a bateriei, aspiratorul robotic va reduce automat viteza de incércare la
temperaturi ambientale mari sau mici.

Contactele de incarcare pot fi murdare, curatati-le cu o carpa uscata.

Aspiratorul robotic este zgomotos
in functionare.

Compartimentul pentru praf este plin, goliti-I.

Este posibil sd se fi prins un obiect tare in perie sau in compartimentul pentru praf. Verificati si
indepartati obiectul.

Este posibil sd se fiincurcat peria sau peria laterala. Verificati si indepdrtati eventualele obiecte strdine.
Setati puterea de aspiratie a aspiratorului robotic la modul standard sau silentios, dupéd caz.

Aspiratorul robotic urmeaza un
traseu haotic.

Obiectele de pe podea, de exemplu, cablurile si papucii, pot impiedica miscarea lind a aspiratorului
robotic. Va recomandadm sé le strangeti inainte de a utiliza aspiratorul robotic.

Aspiratorul robotic poate aluneca facd podeaua este uda sau alunecoasa. Va recomandam sa uscati
podeauafnainte de a utiliza aspiratorul robotic.

Stergeti, cu o carpa curatd si moale, senzorii laser si senzorul Al de recunoastere vizuald de pe aspiratorul
robotic, pentru a vd asigura cd sunt curati si fard obstacole.

Compartimentul pentru praf nu
este complet golit.

Verificati dacd nu s-a umplut sacul de unicé folosinta din recipientul de praf.

Dacad sacul de unicé folosintd nu este plin, verificati daca nu blocheaza ceva orificiile de golire automata
ale aspiratorului robotic, ale statiei sau ale compartimentului pentru praf. Daca este cazul, curétatila
timp componenta blocata.
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Posibila cauza si solutia

7

Posibila cauza si solutia

7

Aspiratorul robotic se blocheazd in fata
statiei universale sinu poate revenila
aceasta.

indepartati orice obstacol pe o raza de 0,5 m in stanga siin dreapta, respectiv pe o raza de 1,5 min fata
statiei universale, pentru a preveni blocarea aspiratorului robotic.

Traseul de revenire pentruincdrcare este blocat, de exemplu, usa este inchisa. .
Dacé podeaua din fata statiei universale este prea uda, este posibil ca aspiratorul robotic sa alunece. In
acest caz, indepértati excesul de apd inainte de a incerca din nou.

Va recomandam sd mutati statia universald in alt loc si sd incercati din nou.

Aspiratorul robotic rateaza unele
incéperi.

Asigurati-vd cd toate usile sunt deschise.

Verificati dacéd existd vreun prag cu indltime mai mare decat 2 cm: aspiratorul robotic nu poate trece
peste praguri maiinalte decat 2 cm.

Dacdintrareaintr-oincdpere este udd sau alunecoasa, aspiratorul robotic poate aluneca si este posibil
sd nu functioneze corect. Vda recomanddm sa stergeti manual excesul de apa de pe podea.

Aspiratorul robotic nu reia curdtarea
dupéincércare.

Asigurati-vd cd aspiratorul robotic nu este setat in modul DND. Modul DND impiedicd aspiratorul robotic
sdreia curdtarea.

Aspiratorul robotic nu varelua curdtarea daca il duceti manual la statia universald, pentru a-lincarca
(asezati manual robotul pe statia universald, apasati manual butonul de pe aspiratorul robotic sau
trimiteti manual aspiratorul robotic laincércare, prin intermediul aplicatiei).

Tava de curdtare are o eroare legata de
nivelul de apa.

Scoateti tava de curdtare si curdtatiiesirea de apd, dacéd este blocata.

Apadsati usor pe rezervorul de apd murdara ca sd vd asigurati cd este instalat corect.

Verificati dacd garnitura rezervorului de apd murdara nu este slabitd sau incorect instalatd. Dacéd este
cazul, reasezati-o manual. Dacd problema nu se rezolva, contactati personalul de service post-vanzare.
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Specificatii

Aspirator robotic

Statie universala

Nume

Aspirator robotic

Model

JZ2202

Model

B101GL

Dimensiuni articol

423 x 340 x 568 mm

Dimensiuni articol

350 = 350 x 97 mm

Baterie

4800 mAh (Capacitate evaluatd)

Timp deincércare

Aproximativ 6,5 ore

Greutate netd (Aspirator robotic)

3,8kg

Greutate netd (cu accesorii)

12,4kg

Compatibil cu

Android 4.4 sii0S10.0 sau o versiune
superioard

Conectivitate wireless

Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n 2,4 GHz, Bluetooth 4.2

Tensiune nominala

14,4V ==

Putere nominald

70W

Frecventd de operare

2400-2483,5 MHz

Putere maxima la iesire

<20dBm

Informatii privind reciclarea si eliminarea DEEE

X

Intrare nominala

220-240V~50/60 Hz

lesire nominald 20V===2A
o Putere . 1000 W
(in timpul evacuarii prafului)
Putere (in timpul curatarii) 55W
- Putere 90w
(in timpul uscarii si incarcarii)
Clasificare IP 1PX1

Tn conditii normale de utilizare, acest echipament trebuie asezat cu o
distantd de cel putin 20 cm intre antend si corpul utilizatorului.

Toate produsele care poartd acest simbol reprezintd deseuri de echipamente electrice si electronice (DEEE, conform Directivei 2012/19/

UE), care nu trebuie amestecate cu deseuri menajere nesortate. In schimb, trebuie s protejati sién&tatea umana si mediul inconjur&tor prin
predarea deseurilor de echipamente la un punct de colectare desemnat pentru reciclarea deseurilor de echipamente electrice si electronice,
autorizat de catre autoritdtile guvernamentale sau locale. Casarea si reciclarea corecte contribuie la evitarea potentialelor consecinte

negative asupra mediului inconjurator si a sdnatatii umane. Contactatiinstalatorul sau autoritétile locale pentru mai multe informatii despre
localizarea punctelor de colectare, precum si despre clauzele si conditiile acestora.
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Sakerhetsinformation

Las igenom anvindarmanualen noggrant innan anvandning och bevara den for framtida anvandning.

Anvandarrestriktioner
- Denna produkt dr endast avsedd for golvrengéring i hemmiljé. Anvand den inte utomhus, pa ytor
som inte ar golv eller i kommersiella eller industriella miljcer.

- Den har apparaten kan anvandas av barn som ar atta ar eller dldre och personer med fysiska,
sensoriska eller mentala funktionsnedséattningar eller bristande erfarenhet och kunskap, om de ar
under tillsyn eller har fatt instruktioner om hur apparaten ska anvandas pa ett sdkert satt och ar
inforstddda med riskerna. Barn ska inte leka med apparaten. Rengéring och anvandarunderhall far
inte utforas av barn utan tillsyn.

- Apparaten ska endast anvandas med stromtillférselenheten som levereras med apparaten.
- Apparaten innehaller batterier som endast far bytas av experter.

- Barn ska inte leka med denna produkt. Se till att barn och husdjur halls pa sidkert avstand fran
robotdammsugaren medan den arigang.

- Om natsladden dar skadad maste den bytas ut mot en speciell sladd eller enhet som finns
tillganglig fran tillverkaren eller dess serviceverkstad.

- Anvand inte robotdammsugaren i ett omrade upphangt 6ver marknivan utan en skyddande
barriar.

- Placera inte robotdammsugaren upp och ner. Flytta inte robotdammsugaren genom att anvanda



dess LDS-lasersensorlock, lock eller stétfangare som handtag.

- Anvand inte robotdammsugaren vid en omgivningstemperatur éver 40 °C eller under 0 °C eller pa
ett golv med véatskor eller klibbiga amnen.

- Installera, ladda eller anvand inte denna robotdammsugare utomhus, i badrum eller i ndrheten av
en pool.

- Fara kan uppsta om apparaten kér 6ver natsladden.

- Ta bort 6mtaliga eller sma féremal fran golvet for att forhindra att robotdammsugaren stoter till
och skadar dem.

- Forvara rengoringsverktyget utom rackhall for barn.

- Placera inte barn, husdjur eller andra foremal ovanpa robotdammsugaren, oavsett om den ar
stillastaende eller rér sig.

- Hall har, fingrar och andra kroppsdelar borta fran robotdammsugarens sugéppning.
- Anvand inte robotdammsugaren for att rengéra brinnande amnen.
- Dammsug inte upp harda eller vassa foremal.

- Stang av robotdammsugaren och omnistationen och koppla fran dem fran elnatet fore rengéring
och underhall.

- Torka inte av robotdammsugaren eller omnistationen med vat trasa och skélj inte avdem med
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vatska. Efter att tvattbara delar rengjorts maste dessa torkas noggrant innan de installeras pa
nytt och anvands.

- Se till att robotdammsugaren ar avstdangd nar den transporteras och att den om mgjligt forvaras i
originalférpackningen.

- Anvand denna produkt i enlighet med instruktionerna i bruksanvisningen. Anvandare ar ansvariga
for forlust eller skada som uppstar pa grund av felaktig anvandning av denna produkt.
Batterier och laddning

VARNINGAR:
- Anvand inte batteri, elkabel eller omnistation fran nagon tredje part. Robotdammsugaren kan
endast anvdandas med omnistationen modell JZ2202.

- Anvandaren behover inte géra nagot for att skifta omnistationen mellan 50 Hz och 60 Hz,
produkten anpassar sig automatiskt.

- Montera inte ner, reparera inte och modifiera inte batteriet eller omnistationen pa egen hand.
- Placera inte omnistationen néra varmekalla.

- Anvand inte vat trasa eller vata hander for att torka eller rengéra omnistationens
laddningskontakter.

- Om robotdammsugaren inte kommer att anvdandas under en langre tid, ladda den helt, stang
sedan av den och forvara den pa en sval, torr plats. Ladda robotdammsugaren minst en gang var
tredje manad for att undvika att batteriet laddas ur for mycket.

352 - Litiumjonbatteripaketet innehaller amnen som ar skadliga fér miljén. Innan du kasserar



robotdammsugaren ska du forst ta bort batteripaketet och sedan kasta det eller atervinna det i
enlighet med lokala lagar och regler i det land eller den region det anvands i.

- Nar du tar bort batterierna fran produkten ar det lampligt att kora slut pa batterierna och se till att
din produkt ar frankopplad fran strémmen.

1). Ta bort skruven pa botten och ta sedan bort locket.

2). Koppla ur batterikontakten och ta sedan ut batterierna. Skada inte batterifacket for att undvika
risk for personskador.

3). Lamna in batterierna till en professionell atervinningsorganisation

Lasersakerhetsinformation

- Laserradarn i denna produkt ar klassificerad som en laserprodukt av klass | enligt IEC 60825-
1:2014, och producerar ingen laserstralning som ar skadlig fér manniskokroppen.

EU-forsdakran om overensstaimmelse

c Harmed intygar Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. att radioutrustningstypen B101GL 6verensstammer med direktivet 2014/53/EU.
Den fullstandiga texten till EU-férsakran om verensstdammelse finns pa féljande Internetadress:
http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
For en detaljerad e-manual, ga till www.mi.com/global/service/userguide
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Produktoversikt

Tillbehor

Férinstallerade tillbehor

Borste Borsthdlje Dammbehallare

Andra tillbehor

= [F L

Rengéringsverktyg Engangspase Sidoborste
(ersdttningspase)

Robotdammsugare

Anteckning: Illustrationerna av produkten, tillbeh&ren
a

och anvandargréanssnittet i anvandarmanualen &r endast 2 f .. . .
avsedda som referens. Den faktiska produkten och dess Moppdyna =2 Hallare till moppdyna x 2 Strémkabel Omnistation
(forinstallerad) (med engangspase, tank for rent

funktioner kan variera pa grund av produktférbattringar. c -
vatten, tank for smutsigt vatten och

354 rengoringsbricka)



Robotdammsugare

d) Strém-/rengdringsknapp

Sla pa/av: Tryck och hallini tre sekunder

Rengor: Tryck pa for att starta rengéringen nar robotdammsugaren ar
paslagen

(G,

0 Dockningsknapp
Starta dockning: Tryck

Aktivera/avaktivera barnlasfunktionen: Tryck och héllini tre sekunder

Indikator

-Vit: Rengdring/Rengoring slutford/Fulladdad

-Blinkande vitt: Atervander till stationen fér att ladda/
Ompositionerar/Uppdaterar firmware/
Vantar pa anslutning/Ansluter till Wi-Fi

- Pulserande vitt ljus: Laddning

-Blinkande orange: Fel

-Orange: Wi-Fi arinte anslutet

Anteckning: Nar robotdammsugaren rengér eller dtervander till stationen for att
ladda kan du trycka pa valfri knapp for att pausa den.



Robotdammsugare och sensorer StupsTensor

Ultraljudssensor o—
—o Omnihjul

LDS-lasersensorlock Sidoborste :]
N e e Borsthdlje
Borste = ‘ﬂ@\\ ) J i
o LDS-lasersensor J Borsthdljesklammor
Huvudhjul te Huvudhjul

o Stotfangare

Al-sensor for visuell igenkdnning

Monteringshal for

Linjelasersensor héllare till moppdyna

Aterstillningsknapp

Lock Tryck in och hall under tre sekunder
for att aterga till fabriksinstéllningar
o Wi-Fi-indikator Dammbehallarklamma
- Pa: Wi-Fi anslutet
s - Av: Wi-Fi drinte anslutet e
Dammbehallare -Blinkar: Vantar pa Holjesklimma till Sjalvtommande
Laddningskontakter o anslutning/Ansluter dammbehallare Filter
Kontakt o Kantsensor Filterklamma

Dammbehallarhélje

Intag fér automatisk © > Sjdlvtommande ventil
pafyllning av vatten Dammbehallare
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Omnistation

Lock

Vattentank

Handtag o—

Rengoringsbricka o

Klamma till -
vattentank

0
Flytande boll &

Vattentank

Vattentank for rent
vatten
t——o Handtag

Dammbehallare

Frigoringsknapp for
dammbehallare

Lock till

dammbehallare
Sjalvtémmande ventil

o Klamma till
vattentank

o Vattenror

Vattentank f6r rent vatten

— Indikator

-Vit: Omnistationen ar
ansluten till strém

-Snabbt blinkande orange: Fel
pa omnistationen

Signaleringsomrade
Laddningskontakter
Intag for automatisk
pafyllning av vatten
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Hur du installerar

Knappar pa omnistation

O Frigéring
w Iryckforatt robotdammsugaren ska lamna omnistationen.

( :, Rengéring
il Tryck for att robotdammsugaren ska rengéra alla utrymmen.

S SS Torkning

—— Tryck for att omnistationen ska bérja eller sluta torka moppdynorna.

Anteckningar:
- Knapparna pa omnistationen fungerar enbart ndr robotdammsugaren ar ansluten

till stationen.
- Ta bort robotdammsugaren fran stationen fére rengéring eller underhall av
rengéringsbrickan och omnistationen.

Moppenhet

Moppdynans
fastomrade

Hallare tillmoppdyna Moppdyna
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Avlagsna skyddande férpackningsmaterial

Avldgsna skyddsremsorna fran bada sidorna innan du anvander
robotdammsugaren.

Installera sidoborsten och moppen

Installera sidoborsten pa klamman under robotdammsugaren och
installera sedan moppen i monteringshalen.

Sidoborstklamma o



Placering av omnistationen

Placera omnistationen nara ett eluttag dar det finns bra wifisignal.
Anslut sedan stationen till strom.

Slapa
omnistationen

<

Anteckning: Se till att inga foremal finns inom 0,5 m pa endera sidan av eller 1,5m
framfoér omnistationen.

Placera robotdammsugaren

Hall knappen (hintryckt i tre sekunder fér att sl& pa robotdammsugaren.
Placera robotdammsugaren pa omnistationen med moppen mot
rengdringsbrickan pa stationen. Ett [jud spelas upp nér robotdammsugaren
ansluter till stationen och bérjar laddas.

Anteckningar:

- Virekommenderar full laddning av robotdammsugaren fére férsta anvandning.
Om robotdammsugaren inte slas p& nar batteriet laddats ur ska du ansluta den
manuellt till omnistationen for att ladda den.

- Robotdammsugaren stangs inte av nar den ar ansluten till omnistationen.

- N&r du anvdnder robotdammsugaren for forsta gdngen rekommenderar vi
att du foljer efter robotdammsugaren och tar bort alla hinder pa golvet. Om
robotdammsugaren riskerar att fastna eller repa ytan pa mébler pa vissa stéllen
kan du konfigurera begransade omraden i appen sé att robotdammsugaren inte
garinide omradena.
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Sa anvander du

Fylla pa vatten i behallaren for rent vatten

Fyll behallaren fér rent vatten upp till mérket fér max vattenniva.

FORSIKTIGHETER:

- Fyllinte vatten 6ver méarket fér hogsta vattenniva (MAX).

- Tillsatt inte hett vatten i vattentanken, eftersom det kan orsaka att tanken
deformeras.

- Tillsatt inte rengéringsmedel eller desinfektionsmedel i vattenbehallaren.

Ansluta med Mi Home-/Xiaomi Home-appen

Denna produkt fungerar med Mi Home-/Xiaomi Home-appen*. Anvdnd
Mi Home-/Xiaomi Home-appen for att styra din enhet och interagera
med andra smarta hemenheter.

Skanna QR-koden for att ladda ned och installera
appen. Du kommer att skickas till anslutnings
instéllningssida om appen redan finns installerad.
Eller s6k efter "Mi Home/Xiaomi Home" i app store
férattladda ned och installera den.

Oppna Mi Home-/Xiaomi Home-appen, tryck

pa @idet 6vre hdgre hdrnet och félj sedan

anvisningarna for att ldgga till din enhet. C4576F12

*Denna app kallas Xiaomi Home-appen i Europa (férutom Ryssland). Namnet pa
appen somvisasidin enhet bér anvandas som standard.

Anteckningar:

- Den har robotdammsugaren fungerar med Mi Home-/Xiaomi Home-appen och
stoder Android 4.4 och i0S 10.0 eller senare.

- Endast 2,4 GHz Wi-Fi-natverk stods.

- Versionen av appen kan ha uppdaterats. Flj instruktionerna baserat pa den
aktuella appversionen.

Aterstall Wi-Fi

Om anslutningen mellan telefonen och robotdammsugaren har gatt
forlorad pa grund av omkonfigurering av routern, felaktigt I6senord eller
liknande foljer du stegen nedan:

1.Vénligen 6ppna locket pa robotdammsugaren sa att du kan se Wi-Fi-
indikatorn.

2. Héll ned knapparna () och (O samtidigt tills du hor en rést som
indikerar att robotdammsugaren védntar pa ndtverkskonfigurationen.

3. Nar Wi-Fi-indikatorn blinkar ldngsamt har Wi-Fi-anslutningen
aterstallts.



Sla pa/stang av

Hall knappen () intrycktitre sekunder fér att sitta pa
robotdammsugaren. Indikatorn tdnds och robotdammsugaren gar
till vilolage. Nar robotdammsugaren &dr pausad och inte laddas, hall in
knappen ()itre sekunder for att stinga av den.

Anteckning: Nar robotdammsugaren laddas slas den pa automatiskt och kan inte
stangas av.

Pausa

N&r robotdammsugaren anvands, tryck pa valfri knapp for att pausa den.

Anteckning: Lyft eller flytta inte robotdammsugaren nér den &r pausad. | annat fall
kan det uppsta navigeringsfel som kan hindra robotdammsugaren fran att aterga till
omnistationen eller gora att kartan férsvinner.

Ateruppta rengéring

Om robotdammsugarens batteri borjar ta slut under stddning, kommer
den automatiskt att atergé till omnistationen for att ladda om. Nar
robotdammsugaren &r fulladdad kommer den att ateruppta stadningen
darden slutade.

Sovlage

Efter 10 minuters inaktivitet gdr robotdammsugaren automatiskt
iniviloldge, och dess indikator slocknar. Tryck pa valfri knapp pa
robotdammsugaren for att aktivera den.

Anteckning: Om vilotiden 6verstiger 12 timmar stangs robotdammsugaren av
automatiskt.

Installningar fér barnlas

Aktivera eller inaktivera barnlaset genom att halla ner knappen (O pa
robotdammsugaren i tre sekunder.

Om robotdammsugaren &r ansluten till omnistationen ska du samtidigt
halla ner knapparna(Qoch §% pa omnistationen i tre sekunder for att
aktivera eller inaktivera barnlasfunktionen. Atgirden ar inte tillganglig
under rengdring av moppdynorna och dammtémning.

Anteckning: Nar barnlaset ar aktiverat ar knapparna pa robotdammsugaren och
omnistationen lasta.

Uppdatera firmware

Du kan uppdatera robotdammsugarens inbyggda programvara via
appen Mi Home/Xiaomi Home. Innan uppdatering ska du se till att

robotdammsugaren ar pd omnistationen och har minst 15 % batteri kvar.

Aterstilla fabriksinstallningar

Om robotdammsugaren inte fungerar som den ska efter att du startat
omden kan du anvdnda ett stift for att trycka pa aterstallningsknappen
tills du hor en rost som indikerar att robotdammsugaren aterstaller
fabriksinstéllningar. Detta aterstéller robotdammsugaren till dess
ursprungliga fabriksinstallningar.

Starta om robotdammsugaren

Om robotdammsugaren slutar svara eller inte kan stangas av, hall ned
knappen ()i 15 sekunder for att tvinga den att stingas av. Hall sedan
knappen () intryckt i 3 sekunder for att sétta pa robotdammsugaren.
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Dammsugning och moppning

1. Bérjadammsuga och moppa 2. Aterga automatiskt for att rengéra moppdynorna under uppgiften

Fore start ska du kontrollera att moppen arinstallerad pa Under rengdringen atergar robotdammsugaren automatiskt till
robotdammsugaren. Tryck p& (3 pd omnistationen eller pa () omnistationen for att tvatta moppdynorna nar den har rengjort en
parobotdammsugaren. Annars kan du anvédnda appen for att viss yta. Da fyller omnistationen automatiskt pa vattenbehallaren pa
robotdammsugaren ska starta fran omnistationen. Da planerar robotdammsugaren och robotdammsugaren fortsédtter med rengéring efter
robotdammsugaren optimal rengdringsrutt och rengor baserat pa att vatten fyllts pa.

kartan den skapat.

3.Rengor och torka moppdynorna efter dammtémning
Anteckningar N&r robotdammsugaren &r klar mgd.rengﬁri.ngsqppgiften och étergér
- Moppdynorna rengdrs innan robotdammsugaren borjar rengdra, det kan till omnistationen for att laddas borjar omnistationen automatiskt att
behovas lite tdlamod under vantan. ) témma dammbehéllaren och dérefter rengéra och torka moppdynorna.
- Flytta inte omnistationen, behallaren med rent vatten, behallaren med smutsigt
vatten eller rengéringsbrickan medan den arbetar.
- Ta bort moppen sa anvander robotdammsugaren automatiskt 4. Rengdr behéllaren med smutsigt vatten
dammsugsfunktionen. Du kan dven valja dammsugningsldge via appen om P - . P
moppen blir kvar pa robotdammsugaren och da kommer moppen att lyftas Nar r..ObOtdaTmSUgaren ar klar,med aUton:]_at'Sk rengoring Ska.du
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Skotsel och underhall

Delar
For att hallarobotdammsugaren i gott skick rekommenderar vi féljande tabell for rutinunderhall.
Del Underhallsfrekvens Utbytesfrekvens Del Underhallsfrekvens Utbytesfrekvens
Dammbehallare Rengor vid behov / Stupsensor
F|Iterﬂ| Rengdrvarannan 3-6 méanader Omnistationens
dammbehallaren vecka signalomrade
Vattentank for rent Rengdr varannan Robotdammsugarens
vatten vecka laddningskontakter
Rekommenderar Omnistationens
Vattentank rengoring efter varje / laddningskontakter
anvéndning Stotfangare
Rengdringsbricka Rengér varje manad — —— -
Rengd Autotdm ventilation pa
Borste engc\)l;\(/i:mnan 6-12 manader robotdammsugaren | Rengér varje manad /
Rongd Robotdammsugarens
Sidoborste engorvelx(rannan 3-6 manader intag for automatisk
vecka pafyllning av vatten
Moppdyna Rengér varje méanad 1-3 manader Botten pa
Omnihjul robotdammsugaren
Omnistation
Kantsensor

LDS Laser-sensor

Linjelasersensor

Al-sensor for visuell
igenkdnning

Ultraljudssensor

Rengér varje manad

omnistationen

Autotdm ventilation pa

Omnistationens
luftutslapp

Engangspase

/

Byt ut vid behov

Anteckning: Utbytesfrekvensen kan variera beroende pa faktiska férhallanden. Om
ett fel skulle uppsta ska delen i fraga bytas omedelbart.
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Engangspase
1. Tryck pa dammbehallarens frigéringsknapp och luta sedan héljet nerat 3.Séttiengangspasen enligt bilden och for in handtaget for paseni
for att dppna. Ta loss engangspasen fran sitt handtag och kasta den. sparet. Kontrollera att pasen sitter sékert pa plats.

Anteckning: Nar du drar handtaget uppét férseglas engdngspasen vilket férhindrar
att damm och smuts spills ut av misstag.

4 PSP 4. Sténg locket pa dammbehallaren. Den ar ordentligt isatt nar du hor ett
2. Avlagsna damm och skrap fran filtret med en torr trasa. "Klick™ljud.
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Vattentank

1. Ta bort behéllaren med smutsigt vatten, 6ppna den och hall ut det
smutsiga vattnet.

2. Tvétta behéllaren med rent vatten och sétt sedan tillbaka den i

omnistationen.

Anteckning: Den flytande bollen i vattenbehallaren ar en rorlig del. Var forsiktig néar

du rengor den sa att den inte skadas.

Sensorer och laddningskontakter

Anvand en mjuk trasa for att rengdra alla sensorer och
laddningskontakter pa robotdammsugaren:

- Kantsensorerna och ultraljudsensorn pa robotdammsugarens
undersida

- Laddningskontakterna pa robotdammsugarens baksida

- Kantsensorn pa robotdammsugarens sida

- LDS-lasersensorn pa robotdammsugarens dversida

- Stotfangaren, Al-sensorn for visuell igenk@nning och lasersensorerna

framtill pa robotdammsugaren

o Al-sensor for visuell
igenkdnning

o Linjelasersensor

o LDS-lasersensor

o Kantsensor
o Stotfangare

Laddningskontakter

Ultraljudssensor
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Borste

1.Vand robotdammsugaren och nyp klammorna for att ta bort borstkapan.

2. Lyft borsten ur robotdammsugaren och rengor borstlagren.

3. Anvdnd det sdrskilda rengéringsverktyget for att klippa bort eventuellt
hartrassel och annat skrép fran borsten.

4.Installera borsten och borstskyddet pa nytt och se till att de sitter fast
ordentligt.

Anteckning: Du rekommenderas att byta borsten var 6:e-12:e manad fér optimal
rengoringsprestanda.

E;iﬁﬁi‘ o Borsthélje
CE )
Klamma
Borste
Borstlager

Ay

FORSIKTIGHET: Om fér mycket har trasslats in i borsten eller om haret &r mycket
trassligt, drainte i den med vald, eftersom det kan skada borsten.
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Sidoborste

1.Vand robotdammsugaren upp och ner och dra upp sidoborsten for att
rengdra den.
2. Installera sidoborsten pa nytt pa robotdammsugaren.

Anteckning: Du rekommenderas att byta sidoborsten var tredje till sjatte manad for
optimala rengéringsprestanda.

Omnihjul

1.Vand robotdammsugaren och dra ut omnihjulet.
2.Tabort har, smuts och annat skrép fran hjulet och axeln.
3.Satt tillbaka hjulet och tryck tillbaka det pa plats.

Hjul
Axel

Anteckningar:
- En liten skruvmejsel eller annat bandverktyg kan anvédndas for att férsiktigt fora ut
och ta bort hjulet.
- Hjulet kan rengdras med vatten och sattas tillbaka efter torkning.



Filter

1. Ta bort filtret ur filterklamman enligt bilden.

2. Rengor filtret och knacka latt filtrets kanter for att ta bort damm och

skrép tills det ar rent.

Anteckning: Forsok inte rengora filtret med en borste eller ett finger.

3. Oppna dammbehaéllarens lock, fyll dammbehallaren med rent vatten och
stdng dammbehallarens lock. Skaka dammbehallaren fran sida till sida

och héll sedan ut det smutsiga vattnet ur behallaren.

FORSIKTIGHET: Endast rent vatten ska anvandas fér att rengéra filtret. Anvand inte

tvattmedel.
4. Stéll dammbehallaren och filtret &t sidan for att torka innan

aterinstallation.
WV,
A 4

Anteckning: Torka dammbehallaren och filtret ordentligt innan du satter tillbaka dem.
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Dammbehallare
Tabort dammbehallaren enligt bilden. Oppna dammbehallarens lock och
tém utinnehéllet.

Anteckning: For att forhindra att filtret tapps till, tryck latt pd dammbehallaren nar
du témmerinnehallet.

Moppdyna

Ta bort moppdynan fran dess hallare och byt ut den.
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Omnistation

Rengor laddningskontakterna, ventilationen fér autotdmning och
signalomradet fér omnistationen med en mjuk, torr trasa.

————

Batteri

Robotdammsugaren innehaller ett hGgpresterande
litiumjonbatteripaket. Se till att det férblir laddat under daglig
anvandning for att bibehalla optimal batteriprestanda.

Anteckning: Om robotdammsugaren inte anvands under en ldngre tid, stang
avden och stéll bort den. For att forhindra skador fran 6verurladdning bor
robotdammsugaren laddas minst en gang var tredje manad.



Felsokning

Problem

Mojlig orsak och 16sning

Robotdammsugaren slas inte pa.

Batterinivan ar lag. Ladda robotdammsugaren helt och héllet och férsék sedan igen.
Den omgivande temperaturen ar lagre an 0 °C eller hégre an 40 °C. Kontrollera att temperaturen ligger mellan
0°Coch 40 °Cnardu anvander robotdammsugaren.

Robotdammsugaren laddas inte.

Omnistationen dr inte ansluten till strom, kontrollera att stroémkabeln dr ordentligt inkopplad.

Kontakten mellan laddningskontakterna pa omnistationen och robotdammsugaren &r dalig, rengor
kontakterna.

Kontrollera om fraimmande féremal finns vid robotdammsugarens kontakt och ta bort féremalet om sadan
finns.

Néatverkskonfigurationen
misslyckades.

Wi-Fi-l6senordet ar fel. Se till att ange korrekt I6senord.

Bytt till ett 2,4 GHz-nétverk. 5 GHz-nétverk och féretagsroutrar stéds for narvarande inte.

Se till att robotdammsugaren stannar inom ett omréade med bra Wi-Fi-tackning.

Robotdammsugaren dr kanske inte i tillstandet Vantar pa anslutning. Stang och 6ppna appenigen, och f6lj
stegen for natverkskonfigurering igen.

Robotdammsugaren kan inte hitta
och atervanda till omnistationen.

Omnistationen dr inte ansluten till elnédtet eller har flyttats nar robotdammsugaren inte var pa plats.

Det finns for manga hinder runt omnistationen. Placera omnistationen i ett mer 6ppet utrymme.

Om du flyttar robotdammsugaren sa kan detta orsaka att den omplacerar sig och om omplaceringen
misslyckas sa skapar den en ny karta. Om robotdammsugaren ar for langt fran omnistationen sa kanske den
inte kan atervanda pa egen hand. | sa fall maste du placera robotdammsugaren manuellt p4 omnistationen.
Torka av signalomréadet pa omnistationen for att fa bort damm eller smaskrap.

Robotdammsugaren reagerar
inte vid tryck pa knapparna pa
omnistationen.

Robotdammsugaren &rinte pa omnistationen. Placera robotdammsugaren manuellt pa omnistationen eller
anvand appen for att returnera den.
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Problem

Mojlig orsak och [6sning

Robotdammsugaren gar inte att
stangaav.

Robotdammsugaren kan inte stdngas av nar den laddas. Virekommenderar att flytta robotdammsugaren
fran omnistationen och sedan halla ner strémknappen i tre sekunder for att stdnga av den.

Om stegen ovan inte fungerar ska du halla ner stromknappen i 15 sekunder f6r att stdnga av
robotdammsugaren med tvang. Om problemet kvarstar ska du kontakta kundservice fér hjalp.

Laddningshastigheten ar for lag.

Det tar ungefér 6,5 timmar att ladda robotdammsugaren fran tomt batteri till fullt.

For att forldnga batteriets livslangd minskar robotdammsugaren automatiskt laddningshastigheten vid
hog respektive lag omgivande temperatur.

Laddningskontakterna kan vara smutsiga, torka rent dem med en torr trasa.

Robotdammsugaren ger ifran sig
hégt ljud under anvdndning.

Dammbehallaren &r full, tdm den.

Ett hart féremal kan ha fastnatiborsten eller dammbehallaren. Kontrollera och ta bort eventuella harda
féremal.

Borsten och sidoborsten kan ha trasslat in sig. Kontrollera och ta bort eventuella fraimmande féremal.
Stéllin robotdammsugarens sugning pa standard eller tyst lage vid behov.

Robotdammsugaren irrar planlst
omkring.

Foremal pa golvet, som kablar eller tofflor, kan vara i vigen fér robotdammsugaren. Vi rekommenderar
att stdda undan dem fére anvandning av robotdammsugaren.

Robotdammsugaren kan glida ndr den ar pa vatt eller halt underlag. Vi rekommenderar att torka av golvet
fére anvdndning av robotdammsugaren.

Torka av lasersensorerna och Al-sensorn for visuell igenkédnning pa robotdammsugaren med en ren, mjuk
trasa sd att sensorerna halls rena och inte 6vertédckta.
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Dammbehallaren &rinte helt tomd.

Kontrollera om engangspasen i dammbehallaren &r full.
Om engéngspasen inte ar full ska du kontrollera om det finns hinder i ventilerna fér autotémning pa
robotdammsugaren elleri dammbehallaren. Om sé ar fallet ska du rensa bort hindret omgaende.




Problem

Majlig orsak och [6sning

Robotdammsugaren fastnar framfér
omnistationen och kan inte aterga till
den.

Ta bort alla hinderinom 0,5 m pa vanster och héger sida samtinom 1,5 m framfér omnistationen som kan
blockera robotdammsugaren.

Rutten for att aterga fér laddning &r spérrad, exempelvis en dorr ar stangd.

Robotdammsugaren kan glida om golvet framfor omnistationen &r vatt. Om sa ar fallet ska védtan torkas
bort fore ett nytt forsok.

Virekommenderar att flytta omnistationen till en annan plats och férsdka pa nytt.

Robotdammsugaren missar vissa rum.

Kontrollera att alla d6rrar &r helt 6ppna.

Kontrollera om nagon dérr har tréskel som ar hdgre @n 2 cm eftersom robotdammsugaren inte klarar 2 cm
férhdjning.

Om dérréppningen till ett rum &r vat eller hal kanske robotdammsugaren glider och inte fungerar som den
ska. Virekommenderar att torka golven torra manuellt fére anvdndning.

Robotdammsugaren aterupptar inte
rengdringen nar den har laddats.

Kontrollera att robotdammsugaren inte dri DND-ldge. DND-laget hindrar robotdammsugaren fran att
fortsatta rengdring.

Robotdammsugaren fortsdtter inte rengéra om den aterférs manuellt till omnistationen for att
laddas (robotdammsugaren placeras manuellt pa omnistationen, manuellt tryck pa knappen pa
robotdammsugaren eller manuell aterforing av robotdammsugaren till att laddas via appen).

Rengéringsbrickan har fel pa
vattennivan.

Ta bort rengdringsbrickan och rensa vattenutslappet om det dr blockerat.

Tryck forsiktigt pa behallaren for smutsigt vatten for att se till att den &r ordentligt installerad.
Kontrollera att packningen pa behallaren for smutsigt vatten ar 16s eller inte korrekt installerad, om sa ar
fallet ska den sdttas fast. Om problemet kvarstar ska du kontakta kundservice for hjalp.
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Specifikationer

Robotdammsugare Omnistation
Namn Robotdammsugare Modell JZ2202
Modell B101GL Artikelns dimensioner 423 x 340 x 568 mm
Artikelns dimensioner 350 x 350 x 97 mm Nominell ingang 220-240V~50/60 Hz
Batteri 4800 mAh (Faktisk kapacitet) Nominell utgang 20V=2A
Laddningstid Cirka 6,5 timmar Effekt (under dammtémning) | 1000 W
Nettovikt Effekt (under rengdring) 55W
3,8kg
(Robotdammsugare)
Effekt (torkning + laddning) I0W
Nettovikt (med tillbehér) 12,4kg
IP-klassning IPX1
Kompatibel med Android 4.4 och i0S 10.0 eller nyare
Under normala anvandningsférhallanden ska denna utrustnings antenn
Tradl6s anslutning Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n 2,4 GHz, Bluetooth 4.2 |  hallas pd ett avstand av minst 20 cm frén anvéndarens kropp.
Mérkspanning 14,4V =
Nominell effekt 70W
Driftfrekvens 2400-2483,5 MHz
Max uteffekt <20dBm

Information om avyttring och atervinning av elektroniskt avfall

Alla produkter méarkta med den har symbolen ar el- och elektronikprodukter (WEEE i enlighet med direktivet 2012/19/EU) och far inte avyttras
tillsammans med osorterat hushallsavfall. Du bor istéllet skydda ménniskors hélsa och miljon genom att ldmna in ditt el- och elektronikavfall
till de insamlingsstationer for atervinning av el- och elektronikutrustning som tillhandahalls av statliga eller lokala myndigheter. Korrekt

37, — avyttring och atervinning bidrar till att minska negativa konsekvenser fér miljon och ménniskors hélsa. Kontakta installatéren eller de lokala
myndigheterna fér mer information om dessa insamlingsplatser och vilka villkor som géller.
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